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O FIRMIE

E.NEXT to miedzynarodowe elektrotechniczna grupa, ktéry realizuje
kompleksowe rozwiazania elektromontazowe, zajmuje sie produkcja
i dostawami urzadzen rozdzielczych dla niskiego i $redniego napie-
cia oraz kabli i produktéow os$wietleniowych marek handlowych
E.NEXT, TAREL.e.NEXT,ZEKAN oraz KARWASZ, DEBANV, SGC,
ASCO, EMERSON, KIWA,CWS, LIFASA, POLiIGON, POWER,
OBOBETTERMANN. Firma wykonuje montaz oraz obstuge serwisowa
urzadzen elektrycznych wszystkich klas napiecia.

Misja Firmy:

Wdrozenie zintegrowanych rozwiazan w sektorze energetycznym,
zaspokojenie popytu na wysokiej jakosci i przystepne cenowo produkty
elektryczne, pozycja lidera na rynkach Europy Wschodniej.

Motto Firmy:
PRZYWODSTWO, JAKOSC, PROFESJONALIZM!

Firma oferuje:

— produkcje i dostawy urzadzen elektrycznych, zasobéw automatyzacji
oraz oprogramowania;

— projektowanie i uruchomienie systemdw zasilania, automaty-
zacji i ochrony przeciwpozarowej, ochrony odgromowej iuziemienia,
oraz zapewnienie ciagtego zasilania;

— wykonanie prac montazowych oraz uruchomienie;

— produkcja gotowych urzadzen niskiego napiecia (UNN) réznych
konfiguracji i modyfikacji;

— produkcja szaf i stacji sterowania i automatyki;

— opracowanie i uruchomienie automatycznych systeméw ASKEE,
ASDSE, automatyki przemystowej;

— serwisowanie dostarczonych urzadzen.

Firma posiada wszystkie odpowiednie licencje oraz dokumentacje
dopuszczajaca do wykonania prac elektrycznych.

Grupa E.NEXT dostarcza wyroby pod wtasnymi markami handlowymi:
— wytaczniki automatyczne, wytaczniki pradu zrdéznicowanego,
wytaczniki réznicowo-pradowe;

— automatyczne wytaczniki zasilania, przetaczniki, styczniki i roz-
ruszniki;

— lampy: fluorescencyjne, rastrowe, wodoodporne, reflektory, uliczne;
— energooszczedne zardwki, lampy zarowe, fluorescencyjne, ha-
logenowe;

— kable i przewody, skretki, zawory do CIP;

— urzadzenia do uktadania kabli: skrzyniz PCViakcesoria do nich, rury
karbowane i gtadkie, weze metalowe, koncéwki kablowe, systemy
prowadzenia kabli;

— obudowy rozdzielnic [metalowe i plastikowe);

— skrzynie montazowe i rozdzielcze;

— wytaczniki domowe i gniazdka, przedtuzacze;

— narzedzia dla instalatorow.

W celu zaspokojenia popytu konsumentéw produkty sa oferowane
we wszystkich segmentach cenowych: STANDARD, PROFESSIONAL,
INDUSTRIAL.

PODSTAWOWE WARTOSCI

1. Partnerzy

Zapewnienie doskonatej obstugi klienta jest gtéwnym priorytetem
Firmy. Firma zacheca do lojalnosci wobec swoich produktéw i marek
korporacyjnych, rozwija wspétprace na zasadach wzajemnego zaufa-
nia i otwartosci, tworzy maksymalnie korzystne warunki wspétpracy,
zapewniajac partnerom:

— wywazona polityke cenowa i regionalna, umozliwiajac przy wspot-
pracy z Firma budowad i rozwija¢ wtasny udany biznes;

— dogodne warunki wspotpracy, ktére poprawiaja sie wraz z dalszym
pogtebieniem tej wspotpracy;

— stata dostepnos$¢ zapaséw produktéw wysokiej jakosci wymaga-
nych na rynku w atrakcyjnych dla ukrainskich konsumentéw cenach;
— gwarancje, petne wsparcie techniczne i marketingowe;

— czystos¢ patentowa oraz oryginalne wzornictwo i rozwiazania tech-
nologiczne, ktére leza u podstaw oferowanych wyrobéw.

2. Przywodztwo

Firma stara sie by¢ liderem na elektrotechnicznym rynku i uporczywie
dazy do tego celu. Przejawy tego widoczne w:

— partnerstwie z najbardziej znaczacymi uczestnikami rynku;

— maksymalnym zasiegu firmowej produkcji w stosunku do wszystkich
grup konsumentoéw;

— osiagnieciu maksymalnej rozpoznawalnosci marek korporacyjnych
Firmy wérdéd konsumentéw, prawdziwego zaufania do jakosci i nieza-
wodnosci wyrobow;

— najszerszym zakresie produktéw i ciagtym poszerzeniu w celu kom-
pleksowego zaspokojenia popytu;

— zapewnieniu priorytetowych standardéw obstugi klienta.

3. Jakosc¢

Dazenie do doskonatosci linii produktéw oraz do najwyzszego poziomu
ustugi jest podstawa polityki handlowej i spotecznej Firmy, ktéra jest
wyrazona:

— przez zapewnienie wysokiej jakosci rozwigzan technologicznych oraz
ciagta poprawe jakosci dostarczanych produktow;

— przez zapewnienie najwyzszych standardéw wsparcia technicznej
odbiorcéw oraz obstugi gwarancyjnej, w zatem eliminacje reklamacji;
— przez zapewnienie wysokiej jakosci ustug serwisowych na wszyst-
kich etapach obstugi klienta;

— przez utrzymanie i zatwierdzenie wysokich standardéw marketingu
i zarzadzania na wszystkich szczeblach Firmy oraz we wszystkich
obszarach wspétpracy z partnerami.

4. Profesjonalizm

Firma, przede wszystkim, zwraca uwage na rozwdj zaawansowanych
technologii produkcyjnych, kreowanie zarzadzania i marketingu.
Profesjonalizm naszych pracownikéw, objawia sie przede wszystkim
w silnych cechach osobowych, solidnej wiedzy na temat ich pracy i opa-
nowaniu skutecznych narzedzi pracy. W celu osiagniecia tak wysoko
postawionej poprzeczki kazdy pracownik, oprocz szkolen korporacyj-
nych, dba o zaangazowaniu w prace catego zespotu, zajmuje sie sa-
moksztatceniem w celu codziennego rozwoju zawodowego. Wysokie
kompetencje od dawna w staty sie wizytéwka kazdego pracownika
i catego zespotu Firmy.

5. Odpowiedzialnos¢

Firma rozumie i akceptuje swoja odpowiedzialno$¢ moralna i prawna:
— przed spotecznos$cia — zgodnie z misja Firmy;

— przed panstwem — z wykonania przepiséw prawa i uiszczenia
podatkow;

— przed konsumentami — z tytutu dostarczonych produktéw;

— przed klientami — za poziom $wiadczonych ustug i wykonanie usta-
lonych warunkéw wspétpracy;

— przed swoimi pracownikami — za uczciwa ocene wktadu kazdego
w otrzymany wspoélnie wynik.

GLOWNI PRODUCENCI

Produkty dostarczane przez Firme na rynek sa produkowane, tak we
wtasnych zaktadach wytwdrczych miedzynarodowej elektrotechnicz-
nej grupy E.NEXT, jak i w zaktadach produkcyjnych innych znanych pro-



ducentéw w celu maksymalnie szerokiej oferty profesjonalnych na-
rzedzi pod stata kontrola techniczng E.NEXT. Wéréd nich:

1. Grupa firm TAREL (Polska) — producent szerokiej gamy produktéw
elektrycznych do uzytku domowego i przemystowego.

2. CWS s.r.o. [Czechy) — producent innowacyjnych systeméw uktadania
kabliw ziemi.

3. Cetincaya Pano (Turcja) — producent plastikowych i metalowych
oston, skrzynek rozdzielczych.

4. RAYCHEM RPG LTD (Indie] — producent metalowych systemdw
montazu kabli.

5. ARDIC (Turcja) — producent systeméw metalowych tras kablowych.
6. LIFASA (Hiszpania) — producentem komponentéw i systeméw do kom-
pensacji mocy biernej.

7. KIWA (Stowacja) — producent urzadzen ochrony przed przepieciami
impulsowymi.

8. POLIGON (Rosja) — producent szerokiej gamy modutowych urzadzen

Legenda

Zastosowanie domowe

Zastosowanie przemystowe

Ochrona przeciwpozarowa z powodu
usterek w instalacji elektrycznej

Zabezpieczenie przed porazeniem
pradem elektrycznym

Zabezpieczenie nadpradowe

Ochrona silnikéw elektrycznych

Poziom ochrony

ochrony i automatyki oraz systemdw ochrony i stabilizacji napiecia.

9. POWER (Polska) — producent transformatoréw suchych zywicznych.
10. Chiny - producenci produktéw oéwietleniowych.

11. Wtasna produkcja Firmy E.NEXT.

ASORTYMENT

Produkty E.NEXT zostaty podzielone na kilka gtéwnych grup:

— urzadzenia rozdzielcze dla wszystkich klas napiecia;

— sprzet niskiego napiecia oraz kompletne systemy;

— modutowe obudowy i produkty do montazu;

— kable i przewody oraz systemy okablowania;

— kompletne rozdzielnice 10 kV i stacje transformatorowe;

— produkty o$wietleniowe oraz wyroby do wykonania montazu.

Zasada ta zostata uwzgledniona w drukowanych katalogach Firmy,
jej cennikach oraz w online katalogu na stronie internetowej. Jednorod-
no$¢ prezentacji i grupowania wyrobdw znacznie utatwia prace z nimi.

Maksymalny przekréj podtaczanych
przewodnikéw (przewdd jednozytowy)

Wyswietlacz umiejscowienia
ztacz sitowych

Wyswietlacz zadziatania
i umiejscowienia ztacz sitowych

Wyswietlacz zadziatania

Sciste przestrzeganie
schematu podtaczenia

Doprowadzenie napiecia zasilania jest
mozliwe tak do ztacz gornych, jak i dolnych



Modutowe wytaczniki automatyczne
e.mcb.stand
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- €.mcb.45.4

standard

T

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przecigzeniem

i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT &
mch —typ ©

'

e.mcb.stand.45.X.XX

stand — seria

45 — nominalna zdolnos$¢ wytaczania 4,5 kA

X — liczba biegunéw @

X — charakterystyka czasowo-pradowa o

X — nominalny prad e

4

T

Nominalna zdolnos¢ wytaczania
4500 A

Klasa ograniczenia pradowego
3

Nominalny prad
1...63 A

Liczba biegunow
1,2,3,4

Charakterystyka czasowo-pradowa
B,C

Nominalne napiecie i czestotliwosé
230/400V, 50 Hz




Konstrukcja
e.mcb.stand

Stycznikowy zacisk

Ztacza sitowe

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Komora
gaszenia tuku

Elektromagnetyczny
roztacznik

Mechanizm
wolnego
roztaczania

Termiczn
roztaczni

Regulacyjna
érlﬁ)a

Zatrzask
na szyne DIN

Dane techniczne

Nazwa parametru
Nominalne napiecie pracy Ue, V

Nominalna czestotliwos¢, Hz

Nominalne napiecie pracy pradu statego jednobiegunowy, V

Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV

Nominalny prad In, A

Nominalna zdolno$¢ wytaczania Inc, A

Liczba biegunéw

Charakterystyka czasowo-pradowa

Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej

Zywotnoéé mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej

Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?

Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm
Poziom ochrony

Masa jednego bieguna, g, nie wiecej

Zakres temperatur pracy, °C

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej

Stopien zanieczyszczenia srodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Obudowa wytacznika i wszystkie czeéci
niemetalowe wewnatrz wytacznika sa wykonane
z niepalnego tworzywa ABS.

Zaciski stycznikowe wytacznikéw maja
naciecia, poprawiajace stabilno$¢ mechaniczna
i zapewniajace niezawodnos¢ styku.

Obszar styku nieruchomego stycznika jest
powlekana elektrotechnicznym srebrem o za-
wartoéci nie mniej 99,8 %, ktére zmniejsza
rezystancje przejécia i straty ciepta.

Ergonomiczna konstrukcja uchwytu ste-
rowania zapobiega zes$lizgiwaniu sie z palcow
podczas wtaczania/wytaczania automatu.

Brak mozliwoéci podtaczenia automa-
téw za pomoca szyn wymaga uzycia wytaczni-
kéw serii Standard w sieciach niskich pradéw
zwarciowych (do 4,5 kA] - sieci domowe, obwo-
dy sterowania, itp.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz
automatu wykonano z elastycznych plecionych
miedzianych szyn, ktére zmniejszaja mozli-
wos¢ deformacji termicznej podczas zwar€ i
czesto powtarzajacych sie cykli wtgczania/wy-
taczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state
pozycje, co znacznie utatwia montaz i demon-
taz wytacznika.

Wartosc
230/ 400
50
48
500

6

1,2,3,4,5,6,10,16, 25,32, 40, 50, 63

4500
1,2,3,4
B.C
4000
10 000

25

P20
100
-25..+ 40
2000
80%

3

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Na standardowej szynie DIN 35 mm



o Nominalny prad, Parametr B Parametr C
Zdjecte A Nazwa Kod zamdwienia Nazwa Kod zamdwienia
1 biegun
1 e.mch.standard.45.1.B1 s001001 e.mch.standard.45.1.C1 s002001
2 e.mcb.standard.45.1.B2 s001002 e.mcb.standard.45.1.C2 s002002
3 e.mch.standard.45.1.B3 s001003 e.mch.standard.45.1.C3 s002003
4 e.mcb.standard.45.1.B4 s001004 e.mcb.standard.45.1.C4 s002004
5 e.mcb.standard.45.1.B5 s001005 e.mcb.standard.45.1.C5 5002005
6 e.mch.standard.45.1.B6 s001006 e.mch.standard.45.1.C6 s002006
10 e.mcb.standard.45.1.B10 s001007 e.mcb.standard.45.1.C10 s002007
16 e.mcb.standard.45.1.B16 s001008 e.mcb.standard.45.1.C16 5002008
20 e.mcb.standard.45.1.B20 s001009 e.mcb.standard.45.1.C20 5002009
25 e.mcb.standard.45.1.B25 s001010 e.mch.standard.45.1.C25 s002010
32 e.mcb.standard.45.1.B32 s001011 e.mcb.standard.45.1.C32 s002011
40 e.mcb.standard.45.1.B40 s001012 e.mcb.standard.45.1.C40 5002012
50 e.mch.standard.45.1.B50 s001013 e.mch.standard.45.1.C50 5002013
63 e.mcb.standard.45.1.B63 s001014 e.mcb.standard.45.1.C63 s002014
2 biegun
1 e.mcb.standard.45.2.C1 5002054
2 e.mcb.standard.45.2.C2 5002041
3 e.mch.standard.45.2.C3 5002042
4 e.mcb.standard.45.2.C4 5002043
5 e.mcb.standard.45.2.C5 s002055
6 e.mcb.standard.45.2.B6 s001015 e.mcb.standard.45.2.C6 s002015
10 e.mch.standard.45.2.B10 s001016 e.mch.standard.45.2.C10 s002016
16 e.mcb.standard.45.2.B16 s001017 e.mcb.standard.45.2.C16 s002017
20 e.mch.standard.45.2.B20 s001018 e.mch.standard.45.2.C20 s002018
25 e.mcb.standard.45.2.B25 s001019 e.mcb.standard.45.2.C25 s002019
32 e.mcb.standard.45.2.B32 5001020 e.mcb.standard.45.2.C32 s002020
40 e.mcb.standard.45.2.B40 s001021 e.mcb.standard.45.2.C40 s002021
50 e.mch.standard.45.2.B50 s001022 e.mcb.standard.45.2.C50 s002022
63 e.mch.standard.45.2.B63 s001023 e.mcb.standard.45.2.C63 s002023
3 biegun
1 e.mch.standard.45.3.C1 s002024
2 e.mcb.standard.45.3.C2 5002025
3 e.mcb.standard.45.3.C3 s002026
4 e.mcb.standard.45.3.C4 s002027
5 e.mch.standard.45.3.C5 s002028
6 e.mcb.standard.45.3.B.6 s001006 e.mch.standard.45.3.C6 s002029
10 e.mcb.standard.45.3.B.10 s001007 e.mcb.standard.45.3.C10 s002030
16 e.mch.standard.45.3.B.16 s001008 e.mcb.standard.45.3.C16 s002031
20 e.mcb.standard.45.3.B.20 s001009 e.mcb.standard.45.3.C20 s002032
25 e.mcb.standard.45.3.B.25 s001010 e.mcb.standard.45.3.C25 5002033
32 e.mcb.standard.45.3.B.32 s001011 e.mcb.standard.45.3.C32 5002034
40 e.mcb.standard.45.3.B.40 s001012 e.mcb.standard.45.3.C40 s002035
50 e.mcb.standard.45.3.B.50 s001013 e.mcb.standard.45.3.C50 5002036
63 e.mcb.standard.45.3.B.63 s001014 e.mcb.standard.45.3.C63 s002037
4 biegun
10 e.mcb.standard.45.4.C10 s002046
16 e.mcb.standard.45.4.C16 s002047
20 e.mcb.standard.45.4.C20 5002048
25 e.mch.standard.45.4.C25 s002049
32 e.mcb.standard.45.4.C32 s002050
40 e.mcb.standard.45.4.C40 5002051
50 e.mch.standard.45.4.C50 s002052
63 e.mcb.standard.45.4.C63 5002053




Charakterystyki czasowo-pradowe

B

C

Zaleznos¢ nominalnego pradu wytacznika
od temperatury otoczenia

t(s) t(s)
10 000 \ 10000 1y 1,4
5000 \ 5000 |\ 13-
2000 \ 2000 |\ 12 S
1000 \ 1000 \\ 1,1 e~
500 \ 500 \ 1
200 200 0,9
100 \ 100 \
50 \ \ 5 \ 30 20 410 0 10 20 30 40 50°C
\ N
20 20 \
10 10 \
5 5 Zaleznos¢ nominalnego pradu automatycznego
f f N\ wytacznika w zaleznosci od liczby zainstalowanych
w poblizu wytacznikow
0,5 0,5 10
0,2 0,2 .
0,1 0,1
0,05 0,05 1,00
0,02 0,02
, f .
0,01 0,01 0,90 \\
0,005 0,005 ' N
0,002 0,002 0.80 I~
0,001 0,001 '
05 1 2 3457 10 20 30 50 05 1 2 3457 10 2030 50 4
I/In I/In "1 2 3 4 5 6 7 8N

Dodatkowe urzadzenia

e.mcb.aux
Dodatkowe ztacze

Wymiary gabarytowe

| montazowe

e.mcb.alt
Dodatkowe ztacze awaryjne

e.mcb.stand

e.mcb.sht
Niezalezny roztacznik

Schematy podtaczenia

¢ =

2
1 biegunowy

i o

1 3
X X

2 4 6
3 biegunowy

1 3
X X

2
2 biegunowy

~N

5

4 biegunowy
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e == €.mcb.60.3
- - professional |
I me ¢ ¢

Ilb Modutowe wytaczniki automatyczne 580
" e.mcb.pro

25mm?
Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przecigzeniem .

i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych.

Struktura oznaczenia e.mcb.pro.60.X.XX
e. — marka handlowa E.NEXT « T [
mcb — typ @
ff

pro — seria o &/
60 — nominalna zdolno$¢ wytaczania 6 kA «
X — liczba biegunéw « f'i : :'\
X — charakterystyka czasowo-pradowa «
X — nominalny prad e STo]e ]

RN

Nominalna zdolnos¢ wytaczania
6000 A

Klasa ograniczenia pradowego
3

Nominalny prad
1...63 A

Liczba biegunéw
1,2,3

Charakterystyka czasowo-pradowa
B,C

Nominalne napiecie i czestotliwos$é
230/400V, 50 Hz
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Konstrukcja
e.mcb.pro

Stycznikowy zacisk

Ztacza sitowe

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Komora
gaszenia tuku
Elektromagnetyczny ]
roztacznik

Mechanizm
wolnego
roztaczania

Termiczn
roztaczni

Regulacyjna
érlgba

Zatrzask
na szyne DIN

Dane techniczne

|

(NIRERERR]

Obudowa wytacznika i wszystkie czeéci niemeta-
lowe wewnatrz wytacznika sa wykonane z niepalnego
tworzywa ABS.

Wzmocnione zaciski stycznikowe wytacznikéw
maja naciecia, poprawiajace stabilno$¢ mechaniczna i
zapewniajace niezawodnos$¢ styku.

Obszar styku nieruchomego stycznika jest powle-
kana srebrno-grafitowym kompozytem, ktéry zmniej-
sza rezystancje przejscia i straty ciepta oraz zwieksza
zywotnos¢ elektryczna wytacznika.

Ergonomiczna konstrukcja uchwytu sterowania za-
pobiega zeslizgiwaniu sie z palcéw podczas wtaczania/
wytaczania automatu.

Konstrukcja wytacznika, ktory zapewnia zdolnoéé
wytaczania 6 kA, zapewnia mozliwo$¢ stosowania auto-
matow serii Pro w sieciach domowych i przemystowych.
Zaciski stykowe pozwalaja na réwnoczesne podwojne
podtaczenie za pomoca przewodu i szyny.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz auto-
matu wykonano z elastycznych plecionych miedzia-
nych szyn, ktére zmniejszaja mozliwo$¢ deformacji
termicznej podczas zward i czesto powtarzajacych sie
cykli wtaczania/wytaczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state pozy-
cje, coznacznie utatwia montaz i demontaz wytacznika.

Nazwa parametru Wartos¢
Nominalne napiecie pracy Ue, V 230/ 400
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Nominalne napiecie pracy pradu statego jednobiegunowy, V 48
Napiecie izolacji Ui, V 500
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV b

Nominalny prad In, A

1,2,3,4,5,6,10,16, 25,32, 40, 50, 63

Nominalna zdolno$¢ wytaczania Inc, A 6000
Liczba biegunéw 1,2,3
Charakterystyka czasowo-pradowa B, C
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 10 000
Zywotno$é mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 20000
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 25
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm 3
Poziom ochrony P20
Masa jednego bieguna, g, nie wiecej 100
Zakres temperatur pracy, °C -25..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Montaz

Na standardowej szynie DIN 35 mm




o Nominalny prad, Parametr B Parametr C
Zdjecie A Nazwa Kod zamdwienia Nazwa Kod zamdwienia
1 biegun
1 e.mcb.pro.60.1.B1 new p041001 e.mch.pro.60.1.C1 new p042001
2 e.mcb.pro.60.1.B2 new p041002 e.mcb.pro.60.1.C2 new p042002
3 e.mcb.pro.60.1.B3 new p041003 e.mcb.pro.60.1.C3 new p042003
4 e.mcb.pro.60.1.B4 new p041004 e.mcb.pro.60.1.C4 new p042004
5 e.mcb.pro.60.1.B5 new p041005 e.mcb.pro.60.1.C5 new p042005
6 e.mcb.pro.60.1.B6 new p041006 e.mcb.pro.60.1.C6 new p042006
10 e.mcb.pro.60.1.B10 new p041007 e.mcb.pro.60.1.C10 new p042007
16 e.mch.pro.60.1.B16 new p041008 e.mcb.pro.60.1.C16 new p042008
20 e.mcb.pro.60.1.B20 new p041009 e.mcb.pro.60.1.C20 new p042009
25 e.mch.pro.60.1.B25 new p041010 e.mcb.pro.60.1.C25 new p042010
32 e.mcb.pro.60.1.B32 new p041011 e.mcb.pro.60.1.C32 new p042011
40 e.mcb.pro.60.1.B40 new p041012 e.mcb.pro.60.1.C40 new p042012
50 e.mcb.pro.60.1.B50 new p041013 e.mcb.pro.60.1.C50 new p042013
63 e.mcb.pro.60.1.B63 new p041014 e.mch.pro.60.1.C63 new p042014
2 biegun
6 e.mcb.pro.60.2.B6 new p041015 e.mcb.pro.60.2.C6 new p042015
10 e.mch.pro.60.2.B10 new p041016 e.mch.pro.60.2.C10 new p042016
16 e.mcb.pro.60.2.B16 new p041017 e.mcb.pro.60.2.C16 new p042017
20 e.mcb.pro.60.2.B20 new p041018 e.mch.pro.60.2.C20 new p042018
25 e.mcb.pro.60.2.B25 new p041019 e.mcb.pro.60.2.C25 new p042019
32 e.mcb.pro.60.2.B32 new p041020 e.mch.pro.60.2.C32 new p042020
40 e.mcb.pro.60.2.B40 new p041021 e.mcb.pro.60.2.C40 new p042021
50 e.mcb.pro.60.2.B50 new p041022 e.mcb.pro.60.2.C50 new p042022
63 e.mcb.pro.60.2.B63 new p041023 e.mcb.pro.60.2.C63 new p042023
3 biegun
1 e.mcb.pro.60.3.C1 new p042024
2 e.mcb.pro.60.3.C2 new p042025
3 e.mcb.pro.60.3.C3 new p042026
4 e.mcb.pro.60.3.C4 new p042027
5 e.mcb.pro.60.3.C5 new p042028
6 e.mch.pro.60.3.B6 new p041024 e.mcb.pro.60.3.Cé new p042029
10 e.mcb.pro.60.3.B10 new p041025 e.mcb.pro.60.3.C10 new p042030
16 e.mcb.pro.60.3.B16 new p041026 e.mcb.pro.60.3.C16 new p042031
20 e.mcb.pro.60.3.B20 new p041027 e.mcb.pro.60.3.C20 new p042032
25 e.mcb.pro.60.3.B25 new p041028 e.mcb.pro.60.3.C25 new p042033
32 e.mcb.pro.60.3.B32 new p041029 e.mcb.pro.60.3.C32 new p042034
40 e.mcb.pro.60.3.B40 new p041030 e.mcb.pro.60.3.C40 new p042035
50 e.mcb.pro.60.3.B50 new p041031 e.mcb.pro.60.3.C50 new p042036
63 e.mcb.pro.60.3.B63 new p041032 e.mcb.pro.60.3.C63 new p042037
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Charakterystyki czasowo-pradowe

B C Zaleznos¢ nominalnego pradu automatycznego
wytacznika od temperatury otoczenia
t(s) t(s)
10 000 \ 10 000 ‘\ 14
5000 \ 5000 ‘\ 13
2000 \ 2000 1\ 1,2 ™
1000 1000 1,1 == ~
500 \ 500 \\ P I ——
200 | 200 \ '\
100 \ 100 \\ 0.9
50 \\ \\ 50 \ \\ -30 -20 -10 0 10 20 30 40 50°C
20 20 \
\
12 10 \ ) Zaleznos$¢ nominalnego pradu automatycznego
2 g \ wytacznika w zaleznosci od liczby zainstalowa-
1 1 A nych w poblizu wytacznikow
0,5 0,5
0,2 0,2 110
0,1 0,1
0,05 0,05 10077y
0,02 0,02 N \
0,01 0,01 920N
0,005 0,005
N
0,002 0,002 0,80
0,001 0,001
05 1 2 3457 10 2030 50 05 1 2 3457 10 20 30 50 0,70
I/In I/In 1 2 3 4 5 6 7 8N

Dodatkowe urzadzenia

e.mcb.aux e.mcb.alt e.mcb.pro e.mch.sht
Dodatkowe ztacze Dodatkowe ztgcze Niezalezny roztacznik
awaryjne
Wymiary gabarytowe Schematy podtaczenia
| montazowe
1 1 3
X ¥ ¥
2 2 4
1 biegunowy 2 biegunowy
1 3 5
¥
2 4 6
3 biegunowy
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professional ©

Modutowe wytaczniki automatyczne
e.mch.pro.60 (63-125A)

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przeciazeniem
i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych.

Struktura oznaczenia e.mcb.pro.60.X.XX

e. — marka handlowa E.NEXT

mcb — typ

pro — seria

60 — nominalna zdolno$¢ wytaczania 6 kA
X — liczba biegunéw

X — charakterystyka czasowo-pradowa

X — nominalny prad

Nominalna zdolnos¢ wytaczania
6000 A

Klasa ograniczenia pradowego
3

Liczba biegunow
1,3

Nominalne napiecie i czestotliwos¢
230/400V, 50 Hz

Nominalny prad
63...125 A

Charakterystyka czasowo-pradowa
C, K
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Konstrukcja

e.mch.pro.60 (63-125A)

Stycznikowy zacisk
Ztacza sitowe

Komora
gaszenia tuku

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Elektromagnetyczny
roztacznik

Mechanizm
wolnego
roztaczania

Termiczn
roztaczni

Zatrzask
na szyne DIN

Dane techniczne

Nazwa parametru

Nominalne napiecie pracy Ue, V

Nominalna czestotliwos¢, Hz

Nominalne napiecie pracy pradu statego jednobiegunowy, V
Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV
Nominalny prad In, A

Nominalna zdolno$¢ wytaczania Inc, A

Liczba biegundéw

Charakterystyka czasowo-pradowa

Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WE/Wyt, nie mniej
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm
Poziom ochrony

Masa jednego bieguna, g, nie wiecej

Zakres temperatur pracy, °C

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacji), nie wiecej

Stopien zanieczyszczenia srodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Obudowa wytacznika i wszystkie czesci niemeta-
lowe wewnatrz wytacznika sa wykonane z niepalnego
tworzywa ABS.

Wzmocnione zaciski stycznikowe wytacznikow
maja zwiekszona elektrodynamiczna odpornosc.
Réwniez, zaciski maja naciecia, poprawiajace stabilnos¢
mechaniczna i zapewniajace niezawodnos¢ styku.

Zwiekszona szeroko$¢ bieguna automatu [27mm],
wieksza ttumiaca tuki kamera, podwdjny ruchomy
stycznik sprezynowy pozwala komutowac prad do 125 A
oraz skutecznie ttumic tuki w razie odtaczenia pradow
K3 oraz w razie przeciazen.

Obszar styku nieruchomego stycznika jest powle-
kana srebrno-grafitowym kompozytem, ktéry zmniej-
sza rezystancje przejscia i straty ciepta oraz zwieksza
zywotnosc¢ elektryczna wytacznika.

Ergonomiczna konstrukcja uchwytu sterowania
zapobiega zeélizgiwaniu sie z palcéw podczas wtacza-
nia/wytaczania automatu.

Konstrukcja wytacznika, ktéry zapewnia zdolnoéé
wytaczania 6 kA, zapewnia mozliwo$¢ stosowania
automatoéw serii Pro w sieciach domowych i przemy-
stowych. Zaciski stykowe pozwalaja na réwnoczesne
podwdjne podtaczenie za pomoca przewodu i szyny
po stronie gérnych ztacz.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz auto-
matu wykonano z elastycznych plecionych miedzia-
nych szyn, ktdre zmniejszaja mozliwo$¢ deformacji
termicznej podczas zwarc i czesto powtarzajacych sie
cykli wtaczania/wytaczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state pozycje,
co znacznie utatwia montaz i demontaz wytacznika.

Wartos¢
230/ 400
50
60
500
6
63, 80, 100, 125
6000
1,3
C, K
1500
8000
50
3
P20
160
-25...+40
2000
80%

3

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Na standardowej szynie DIN 35 mm



) Parametr C Parametr K
- Nominalny prad,
Zdjgcie I Kod Kod
Nazwa L Nazwa L
zamowienia zamowienia
1 biegun
63 e.mcb.pro.60.1.C 63 new.27 p0700001 e.mcb.pro.60.1.K 63 new p0430001
80 e.mcb.pro.60.1.C 80 new.27 p0700002 e.mcb.pro.60.1.K 80 new p0430002
100 e.mcb.pro.60.1.C 100 new.27 p0700003 e.mcb.pro.60.1.K 100 new p0430003
125 e.mcb.pro.60.1.C 125 new.27 p0700004 e.mch.pro.60.1.K 125 new p0430004
3 biegun
63 e.mcb.pro.60.3.C 63 new.27 p0700005 e.mcb.pro.60.3.K 63 new p0430005
80 e.mcb.pro.60.3.C 80 new.27 p0700006 e.mcb.pro.60.3.K 80 new p0430006
100 e.mcb.pro.60.3.C 100 new.27 p0700007 e.mch.pro.60.3.K 100 new p0430007
-~ 125 e.mcb.pro.60.3.C 125 new.27 p0700008 e.mch.pro.60.3.K 125 new p0430008
Charakterystyki czasowo-pradowe Wymiary
C Zaleznos¢ nominalnego pradu automatycznego g a ba rytowe
tls) wytacznika w zaleznosci od liczby zainstalowa- : :
10000 \ nych w poblizu wytacznikow | montazowe
5000 \ 1,10
2000 \
1000 \ 1,00
500
200 \\‘ 0,90 \\\
100 \ N—_
50 0,80
20
10 \ 0,70
\\ 12 3 4 5 6 7 8N
5
2 \\ . ,, .
~ Zalezno$¢ nominalnego pradu automatycznego
! wytacznika od temperatury otoczenia
05 14
0,2 1'3
0,1 g
1o 12 Schematy
A 1,1 —~—— .
0,02 I — dt
o0 : podtaczenia
' 0,9 !
05 1 2 345 810 20 30 50 -30 20 10 0 10 20 30 40 50°C 1 135
I/In X ¥ x %
5l K 2 2 4 6
tis
10000 1 biegunowy 3 biegunowy
5000
2000 Dodatkowe urzadzenia
1000 \ ‘
500 \\
200 \
100 \
50
\ N\
10
5 \\ \
N ‘\
2
1
0,5
0,2
0,1
0,05
0,02
0,01 e.mcbh.aux e.mcb.alt e.mcb.sht
Dodatkowe Dodatkowe ztgcze Niezalezny
05 1 2 345 8 12 20 30 50 ztacze awaryjne roztacznik

I/In




Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT &

Modutowe wytaczniki automatyczne
e.industrial.mcb.100

e.industrial.mcb.100.X.)_Q_{

industrial — typ ®

mcb — model @

100 — nominalna zdolnos¢ wytaczania 10 kA

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przecigzeniem
i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych.

on/off

s

X — liczba biegunéw @

X — charakterystyka czasowo-pradowa

‘I r III‘
e|e|e

X — nominalny prad o

ST

Nominalna zdolnos¢ wytaczania
10000 A

Klasa ograniczenia pradowego

3

Liczba biegunow
1,2,3,4

Nominalny prad
6...63A

Nominalne napiecie i czestotliwos¢
230/400V, 50 Hz

Charakterystyka czasowo-pradowa
C,D




Konstrukcja
e.industrial.mcb.100

Obudowa wytacznika i wszystkie czesSci niemeta-
lowe wewnatrz wytacznika sa wykonane z niepalnego
tworzywa ABS.

Wzmocnione zaciski stycznikowe wytacznikéw
maja zwiekszona elektrodynamiczng odpornosc.
Réwniez, zaciski maja naciecia, poprawiajace stabil-
no$¢ mechanicznaizapewniajace niezawodnos¢ styku.

Zwiekszona ttumiaca tuki kamera, lamele odpro-
wadzajace tuki stycznika statego i ruchomego, po-
dwdjna kratka ttumiaca iskry na wyjéciu z kamery
ttumiacej tuki pozwala skutecznie ttumic tuki w razie
odtaczenia pradow K3 oraz w razie przeciazen.

Obszar styku nieruchomego stycznika jest powle-
kana kompozytem, sktadajacym sie z srebra i wolfra-
mu, ktéry zmniejsza rezystancje przejscia i straty cie-
pta oraz zwieksza zywotnosc¢ elektryczna wytacznika.

Ergonomiczna konstrukcja uchwytu sterowania
zapobiega zeSlizgiwaniu sie z palcéw podczas wta-
czania/wytaczania automatu.

Konstrukcja wytacznika, ktéry zapewnia zdolnos$¢
wytaczania 10 kA, zapewnia mozliwo$¢ stosowania
automatoéw serii Industrial w sieciach o wysokim po-
ziomie pradéw zwarcia - sieci przemystowe, ochrona
linii bocznych rozdzielni gtéwnych itp. Zaciski stykowe
pozwalaja na réwnoczesne podwdéjne podtaczenie za
pomoca przewodu i szyny po stronie gérnych ztacz.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz
automatu wykonano z elastycznych plecionych mie-
dzianych szyn, ktére zmniejszaja mozliwos¢ deformacji
termicznej podczas zwarc i czesto powtarzajacych
sie cykli wtaczania/wytaczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state pozycje,
co znacznie utatwia montaz i demontaz wytacznika.

Dane techniczne

Nazwa parametru

Nominalne napiecie pracy Ue, V

Nominalna czestotliwos¢, Hz

Nominalne napiecie pracy pradu statego jednobiegunowy, V
Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV
Nominalny prad In, A

Nominalna zdolno$¢ wytaczania Inc, A

Liczba biegundéw

Charakterystyka czasowo-pradowa

Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WE/Wyt, nie mniej
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm
Poziom ochrony

Masa jednego bieguna, g, nie wiecej

Zakres temperatur pracy, °C

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacji), nie wiecej

Stopien zanieczyszczenia srodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Stycznikowy zacisk

Komora
gaszenia tuku

Elektromagnetyczny
roztacznik

Ztacza sitowe

Mechanizm
wolnego
roztaczania

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Roztacznik
termiczny

Sruba
regulacyjna

Zatrzask
na szyne DIN

Wartos¢
230/ 400
50

48
500
6
6,10, 16, 25, 32, 40, 50, 63
10 000
1,2,3,4
C,D
8000
20 000
25
3
P20
115
-25..+40
2000
80%
3
Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Na standardowej szynie DIN 35 mm



} Parametr C Parametr D
el Nominalny prad, Kod Kod
A Nazwa P Nazwa L
Zzamowilenla zamowienla

1 biegun

6 e.industrial.mcb.100.1.C6 0180001

10 e.industrial.mcb.100.1.C10 0180002

16 e.industrial.mcb.100.1.C16 0180003

20 e.industrial.mcb.100.1.C20 0180004

25 e.industrial.mcb.100.1.C25 0180005

32 e.industrial.mcb.100.1.C32 0180006

40 e.industrial.mcb.100.1.C40 0180007

50 e.industrial.mcb.100.1.C50 0180008

63 e.industrial.mcb.100.1.C63 0180009
2 biegun

6 e.industrial. mcb.100.2.C6 0180010

10 e.industrial.mcb.100.2.C10 0180011

16 e.industrial.mcb.100.2.C16 0180012

20 e.industrial.mcb.100.2.C20 0180013

25 e.industrial.mcb.100.2.C25 0180014

32 e.industrial.mcb.100.2.C32 0180015

40 e.industrial.mcb.100.2.C40 0180016

50 e.industrial.mcb.100.2.C50 0180017

63 e.industrial.mcb.100.2.C63 0180018
3 biegun

6 e.industrial.mcb.100.3.C6 0180019 e.industrial.mcb.100.3.D.6 0200001

10 e.industrial.mcb.100.3.C10 0180020 e.industrial.mcb.100.3.D.10 0200002

16 e.industrial.mcb.100.3.C16 0180021 e.industrial.mcb.100.3.D.16 0200003

20 e.industrial.mcb.100.3.C20 0180022 e.industrial. mcb.100.3.D.20 0200004

25 e.industrial.mcb.100.3.C25 0180023 e.industrial.mcb.100.3.D.25 0200005

32 e.industrial.mcb.100.3.C32 0180024 e.industrial.mcb.100.3.D.32 0200006

40 e.industrial.mcb.100.3.C40 0180025 e.industrial.mcb.100.3.D.40 0200007

50 e.industrial.mcb.100.3.C50 0180026 e.industrial. mcb.100.3.D0.50 0200008

63 e.industrial.mcb.100.3.C63 0180027 e.industrial. mcb.100.3.D.63 0200009
4 biegun

6 e.industrial.mcb.100.4.C6 0180028

10 e.industrial.mcb.100.4.C10 0180029

16 e.industrial.mcb.100.4.C16 0180030

20 e.industrial.mcb.100.4.C20 0180031

25 e.industrial.mcb.100.4.C25 0180032

32 e.industrial.mcb.100.4.C32 0180033

40 e.industrial.mcb.100.4.C40 0180034

50 e.industrial.mcb.100.4.C50 0180035

63 e.industrial.mcb.100.4.C63 0180036
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Charakterystyki czasowo-pradowe

C D Zalezno$¢ nominalnego pradu automatycznego
wytacznika od temperatury otoczenia

t(s) t(c)
10 000 10 000 14

5000 5000 1,3

12 S

i s e

500 500 1 T -
200 200 09

100 100

50 50 -30 20 -10 0 10 20 30 40 50°C
20 20

10 10

Zaleznos$¢ nominalnego pradu automatycznego
5 g wytacznika w zaleznosci od liczby zainstalowanych

2 i o .
1 1 w poblizu wytacznikow
0,5 0,5 1,10
0,2 0,2
0,05 0,05
0,02 0,02 \
0,01 0,01 090N
0,005 0,005 N
0,002 0,002 080
0,001 0,001 0,70
05 1 2 3I7Ins 7 10 20 30 50 05 1 2 3I7I: 7 10 2030 50 1 2 3 4 5 6 7 8N

Dodatkowe urzadzenia

1D W

e.industrial.acs.znh.20 e.industrial.acs.za e.industrial.mcb.100 e.industrial.acs.znh.20
Blok stycznikéw Niezalezny roztacznik Blok stycznikow
awaryjnych ' awaryjnych
Wymiary gabarytowe Schematy podtaczenia
| montazowe
: . — . 7 A 1 103
C e ¢ J - X K X
= | A\
'}
2 2 4
1 biegunowy 2 biegunowy
1 3 5 5 7
2 4 6
18 3 biegunowy 2 blegunowy
36




Modutowe wytaczniki automatyczne
e.industrial.mcb.150

-‘_‘—_-_—-_"—-—--.

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przecigzeniem
i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT

industrial — seria
mcbh — typ

150 — nominalna zdolno$¢ wytaczania 15 kA
X — liczba biegunow
D — charakterystyka czasowo-pradowa

X — nominalny prad

20

e.industrial.mcb.150.X.DX

Nominalna zdolnos¢ wytaczania
15000 A

Klasa ograniczenia pradowego
3

Nominalne napiecie i czestotliwos¢
230/400V, 50 Hz

Nominalny prad
63...125 A

Liczba biegunow
1,2,3

Charakterystyka czasowo-pradowa
D



Konstrukcja

e.industrial.mcb.150

Stycznikowy zacisk

Regulacyjna
éruqba )

Komora
gaszenia tuku

Mechanizm
wolnego
roztaczania

Termiczn
roztaczni

Elektromagnetyczny
roztacznik

Wskaznik stanu
ztacz sitowych
Ztacza sitowe

Zatrzask
na szyne DIN

Dane techniczne

Nazwa parametru
Nominalne napiecie pracy Ue, V

Nominalna czestotliwos¢, Hz

Nominalne napiecie pracy pradu statego jednobiegunowy, V

Napiecie izolacji Ui, V
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV

Nominalny prad In, A

Obudowa wytacznika i wszystkie czesci niemeta-
lowe wewnatrz wytacznika sa wykonane z niepalnego
tworzywa ABS.

Wzmocnione zaciski stycznikowe wytacznikdw
maja zwiekszona elektrodynamiczna odpornosc.
Réwniez, zaciski maja naciecia, poprawiajace stabil-
no$¢ mechaniczna i zapewniajace niezawodno$¢ styku.

Zwiekszona szerokos$¢ bieguna automatu (27 mm),
wieksza ttumiaca tuki kamera, lamele odprowadzajace
tuki stycznika statego i ruchomego kamery ttumiacej
tuki pozwalaja skutecznie ttumic tuki w razie odtacze-
nia pradéw K3 oraz w razie przeciazen.

Obszary stykéw ruchomego i nieruchomego stycz-
nika sa powlekane kompozytem, sktadajacym sie z
srebra i wolframu, ktéry zmniejsza rezystancje przej-
Scia i straty ciepta oraz zwieksza zywotnos¢ elektrycz-
na wytacznika.

Ergonomiczna konstrukcja uchwytu sterowania
zapobiega zeslizgiwaniu sie z palcéw podczas wtacza-
nia/wytaczania automatu.

Konstrukcja wytacznika, ktéry zapewnia zdolnosé
wytaczania 10 kA, zapewnia mozliwo$¢ stosowania au-
tomatoéw serii Industrial w sieciach o wysokim pozio-
mie pradow zwarcia - sieci przemystowe, ochrona ob-
woddw z obciazeniem ruchomym itp.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz auto-
matu wykonano z elastycznych plecionych miedzianych
szyn, ktére zmniejszaja mozliwosé deformacji ter-
micznej podczas zwarc i czesto powtarzajacych sie cy-
kli wtaczania/wytaczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state pozycje,
co znacznie utatwia montaz i demontaz wytacznika.

Wartos¢
230/ 400
50
60
500
6
63,80, 100, 125

Nominalna zdolno$¢ wytaczania Inc, A 15000
Liczba biegundéw 1,2,3
Charakterystyka czasowo-pradowa D
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 8000
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 20000
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 50
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 5
Poziom ochrony P20
Masa jednego bieguna, g, nie wiecej 220
Zakres temperatur pracy, °C -25..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$é wzgledna w 25 °C (bez kondensacji), nie wiecej 80%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Umiejscowienie pracy w przestrzeni Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Montaz Na standardowej szynie DIN 35 mm



22

Nominalny prad, Parametr D

Zdjecie
A Nazwa
§ 1 biegun
€
- ',.a:! 63 e.industrial.mcb.150.1.D63
=}, ﬁ{'
i - 80 e.industrial.mcb.150.1.D80
5';'_& f"'.J 100 e.industrial.mcb.150.1.D100
[}
& By 125 e.industrial.mcb.150.1.D125
- 2 biegun
L
bl 63 e.industrial.mcb.150.2.D63
e . .:’-"I:'
i% 80 e.industrial.mcb.150.2.D80
S ¢ 00 :"' J 100 e.industrial.mcb.150.2.0100
]
€ ® 125 e.industrial.mcb.150.2.D125
. - 2 3 biegun
& € ¢ ||
[ ] 63 e.industrial.mcb.150.3.D63
- A
/ J;J 80 e.industrial.mcb.150.3.D80
- &
s O J 100 e.industrial.mcb.150.3.0100
L)
& e € 125 e.industrial.mcb.150.3.0125
Charakterystyki czasowo-pradowe
D Zaleznos¢ nominalnego pradu automatycznego
t(c) wytacznika od temperatury otoczenia
C
10 000 1,4
5000 13
2000 1,2 ™
1000 11 =
) —~——_
500 1 —
200 Tl
100 0.9
50 .30 -20 10 0 10 20 30 40 50°C
20
10 . ’ s .
5 Zaleznos¢ nominalnego pradu automatycznego

b wytacznika w zaleznosci od liczby zainstalowanych
w poblizu wytacznikow

1

0,5

02 1,10

0,1
0,05 100
0,02
0,01 0,90 \\
0,005 N
’ \\
0,002 0,80
0,001

05 1 2 3457 10 20 30 50 0,70

1/In 1 2 3 4 5 6 7 8N
montazowe

Wymiary gabarytowe |

Kod zamowienia

10630001
10630002
0630003

0630004

0630005
0630006
0630007

0630008

0630009
0630010
0630011

0630012

Schematy
podtaczenia

1 103
X X X

2 2 4

1 biegunowy 2 biegunowy
1 3 5

X X X

2 4 6

3 biegunowy



e.rccb.stand.4.40.30
4008~ - =

sory (& e
In=40A @y

]Ib Wytaczniki roznicowopradowe -
" e.rcch.stand 7
L ®)) (T 25mm

Naznaczeniem wytacznikdw jest ochrona ludzi w razie bezposredniego lub posredniego kontaktu

z otwartymi przewodzacymi czesciami urzadzen elektrycznych, podtaczonych z odpowiednim urzadze- 7)
niem uziemiajacym elektrycznej sieci budynkéw. 'i'
Struktura oznaczenia e.rccbh.stand.X.X.X —
e. — marka handlowa E.NEXT # T I
on/off
rcch — typ o ——/
stand — seria © (N
X — liczba biegunéw « @icooh
X — nominalny prad e il
X — nominalny zréznicowany prad odciecia « QuEudy

Liczba biegunéw
2,4

Znamionowy warunkowy
prad zwarciowy
4500 A

Warunek zadziatania
z pradem zréznicowanym
AC

Nominalne napiecie i czestotliwosé
230/400V, 50 Hz

Nominalny prad
16...63 A

Nominalny prad
réznicowy odciecia
10, 30 mA

23
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Konstrukcja
e.rcch.stand

Stycznikowy zacisk

Przycisk «Test»

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Mechanizm
wykonawczy

Transformator
roznicowy

Wzmacniacz
elektroniczny

Mechanizm
uruchomienia
i swobodnego
roztaczania

Zatrzask
na szyne DIN

Dane techniczne

Nazwa parametru

Liczba biegundéw

Nominalne napiecie pracy Ue, V
Nominalna czestotliwos¢, Hz

Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV

Nominalny prad In, A
Nominalny prad réznicowy odciecia IAn, mA

Nominalny nieodcinajacy prad réznicowy I1Ano, mA

Normowany czas odciecia przy nominalnym réznicowym pradzie odciecia, ms

Znamionowy warunkowy prad zwarciowy IAc, A

Nominalna réznicowa zdolno$¢ wytaczania i wtaczania IAm, A

Parametr roboczy z pradem réznicowym

Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WE/Wyt, nie mniej
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm
Poziom ochrony

Masa, g, nie wiecej

Zakres temperatur pracy, °C

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej

Stopien zanieczyszczenia $rodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Obudowa wytacznika i wszystkie czesci nieme-
talowe wewnatrz wytacznika sa wykonane z niepal-
nego tworzywa ABS.

Ochrone przed pradami uptywu wykonuje elek-
troniczny modut réznicowy, ktéry sktada sie z trans-
formatora réznicowego, elektronicznego wzmac-
niacza z urzadzeniem progowym oraz przekaznika
wykonawczego. Modut elektroniczny jest funkcjo-
nalnie zalezny od napiecia zasilania, wiec nie zale-
ca sie stosowania wytacznikéw pradu réznicowego
serii e.rcch.stand jako wejéciowych urzadzen za-
bezpieczenia roznicowego lub w celu zapewnienia
petnej ochrony. Przed urzadzeniem nalezy zainsta-
lowac urzadzenia kontroli napiecia.

Obszary stykéw ruchomego i nieruchomego
stycznika sa powlekane kompozytem, sktadajacym
sie z srebra i wolframu, ktéry zmniejsza rezystan-
cje przejscia i straty ciepta oraz zwieksza zywot-
nosc elektryczna wytacznika.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz
wytacznika wykonano z elastycznych plecionych
miedzianych szyn, ktére zmniejszaja mozliwos¢ de-
formacji termicznej podczas zwar¢ i czesto powta-
rzajacych sie cykli wtaczania/wytaczania.

Kamery ttumienia tukéw elektrycznych sa mon-
towane na kazdym biegunie, w tym neutralnym.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state
pozycje, co znacznie utatwia montaz i demontaz
wytacznika.

Wartosc

400
50
500
6
16, 25, 40, 63
10, 30
0,5 x 1An

40
4500

500

AC — tylko od sinusoidalnych pradéw uptywu

4000
10 000
25
3
IP20
280
-5..+40
2000
80%
2

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Na standardowej szynie DIN 35 mm



) 2 biegun 4 biegun
. Nominalny prad,
Zdjgcie A Kod Kod
Nazwa L Nazwa L
Zzamowilenla zamowilenla
10 mA
16 e.rccb.stand.2.16.10 5034006
25 e.rcchb.stand.2.25.10 s034007 e.rcch.stand.4.25.10 s034009
40 e.rccb.stand.2.40.10 5034008 e.rcch.stand.4.40.10 s034010
30 mA
16 e.rcch.stand.2.16.30 s034011
25 e.rcch.stand.2.25.30 5034001 e.rcch.stand.4.25.30 s034003
40 e.rcch.stand.2.40.30 5034002 e.rcch.stand.4.40.30 s034004
= 63 e.rcch.stand.4.63.30 s034005

Schematy podtaczenia

U IR 3

A T

C - C
o N 2l 41 6l N
2 biegunowy 4 biegunowy

Wymiary gabarytowe
| montazowe

25



= me]

e.rceb.pro.4.25,30

4008~ : TecTysar

Soru U.[DMiCRI.I_,:

In=25A I

IAn=30mA & t

'l,ﬁé}?' o .
} .:fh.l CI

Ilb Wytaczniki roznicowopradowe
" e.rccb.pro

Naznaczeniem wytacznikdw jest ochrona ludzi w razie bezposredniego lub posredniego kontaktu
z otwartymi przewodzacymi czeéciami urzadzen elektrycznych, podtaczonych z odpowiednim urza-

N 17
dzeniem uziemiajgcym elektrycznej sieci budynkéw. m
@
T &
Struktura oznaczenia e.rccb.pro.X.X.X - \ f
e. — marka handlowa E.NEXT « T ‘{
on/off 2
rccb — typ ® \_ Y, \_ 25mm
pro — seria Vi
X — liczba biegunéw e ((eere] )
X — nominalny prad e .
X — nominalny zréznicowany prad odciecia e olefe
o ST

Liczba biegunéw
2,4

Znamionowy warunkowy
prad zwarciowy 4500 A

Warunek zadziatania z pradem
zréznicowanym
AC

Nominalne napiecie i czestotliwos¢
230/400V, 50 Hz

Nominalny prad
16...63A

Nominalny prad réznicowy odciecia:
10, 30 mA

26



Konstrukcja
e.rccb.pro

Stycznikowy zacisk

Przycisk «Test»

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Mechanizm
wykonawczy

Transformator
roznicowy

Mechanizm
uruchomienia
i swobodnego
roztaczania

Zatrzask
na szyne DIN

Dane techniczne

Nazwa parametru

Liczba biegunéw 2
Nominalne napiecie pracy Ue, V 230
Nominalna czestotliwos¢, Hz

Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV

Nominalny prad In, A

Nominalny prad réznicowy odciecia IAn, mA

Nominalny nieodcinajacy prad réznicowy IAno, mA

Normowany czas odciecia przy nominalnym réznicowym pradzie odciecia, ms
Znamionowy warunkowy prad zwarciowy lAc, A

Nominalna réznicowa zdolno$¢ wytaczania i wtaczania I1Am, A

Parametr roboczy z pradem réznicowym

Zywotno$¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli W/Wyt, nie mniej
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm
Poziom ochrony

Masa, g, nie wiecej 170
Zakres temperatur pracy, °C

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej

Stopien zanieczyszczenia srodowiska

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Obudowa wytacznika i wszystkie czesci nieme-
talowe wewnatrz wytacznika sa wykonane z nie-
palnego tworzywa ABS.

Ochrone przed pradami uptywu wykonuje
elektroniczny modut réznicowy, ktéry sktada sie
z transformatora rdznicowego, elektroniczne-
go wzmacniacza z urzadzeniem progowym oraz
przekaznika wykonawczego. Modut elektroniczny
jest funkcjonalnie zalezny od napiecia zasilania,
wiec nie zaleca sie stosowania wytacznikdw pradu
réznicowego serii e.rcch.stand jako wejsciowych
urzadzen zabezpieczenia réznicowego lub w celu
zapewnienia petnej ochrony. Przed urzadzeniem
nalezy zainstalowac urzadzenia kontroli napiecia.

Obszary stykéw ruchomego i nieruchome-
go stycznika sa powlekane kompozytem, sktada-
jacym sie z srebra i wolframu, ktéry zmniejsza
rezystancje przejscia i straty ciepta oraz zwieksza
zywotnosc¢ elektryczna wytacznika.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz
wytacznika wykonano z elastycznych plecionych
miedzianych szyn, ktére zmniejszaja mozliwosé
deformacji termicznej podczas zwarc¢ i czesto
powtarzajacych sie cykli wtaczania/wytaczania.

Kamery ttumienia tukdéw elektrycznych sa mon-
towane na kazdym biegunie, w tym neutralnym.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state
pozycje, co znacznie utatwia montaz i demontaz
wytacznika.

Wartos¢

400
50
500
6
16, 25, 40, 63
10, 30
0,5x1An

40
4500

500

AC - tylko od sinusoidalnych pradéw uptywu

4000
10 000
25
3
IP20
280
-5..+40
2000
80%
2

Montaz

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°
Na standardowej szynie DIN 35 mm

27



. 2 biegun 4 biegun
el Nominalny prad, Kod Kod
A Nazwa L Nazwa L
zamowilenla zamowienla
10 mA
16 e.rcch.pro.2.16.10 p003001
25 e.rcch.pro.2.25.10 p003002
30 mA
16 e.rccb.pro.2.16.30 p003003
16 e.rcch.pro.A.2.16.30 p080001
25 e.rccb.pro.2.25.30 p003004 e.rcch.pro.4.25.30 p003018
25 e.rcch.pro.A.2.25.30 p080002
40 e.rcch.pro.2.40.30 p003005 e.rcch.pro.4.40.30 p003019
40 e.rcch.pro.A.2.40.30 p080003 e.rccb.pro.A.4.40.30 p080004
63 e.rcch.pro.2.63.30 p003006 e.rcch.pro.4.63.30 p003020
80 e.rcch.pro.2.80.30 p003007 e.rcch.pro.4.80.30 p003021
100 e.rccb.pro.4.100.30 p003032
100 mA
25 e.rcch.pro.2.25.100 p003008 e.rccb.pro.4.25.100 p003022
40 e.rcch.pro.2.40.100 p003009 e.rccb.pro.4.40.100 p003023
63 e.rcch.pro.2.63.100 p003010 e.rcch.pro.4.63.100 p003024
80 e.rcch.pro.2.80.100 p003011 e.rccb.pro.4.80.100 p003025
100 e.rcch.pro.2.100.100 p003012 e.rcch.pro.4.100.100 p003026
300 mA
25 e.rcch.pro.2.25.300 p003008 e.rccb.pro.4.25.300 p003027
40 e.rcch.pro.2.40.300 p003009 e.rccb.pro.4.40.300 p003028
63 e.rcch.pro.2.63.300 p003010 e.rccb.pro.4.63.300 p003029
80 e.rcch.pro.2.80.300 p003011 e.rccb.pro.4.80.300 p003030
100 e.rcch.pro.2.100.300 p003012 e.rcch.pro.4.100.300 p003031

Wymiary gabarytowe Schematy
| montazowe podtaczenia

oIl

2 biegunowy

#rech prg

(EEETLE

C > —

21 41 6 NT
4 biegunowy




rech.4.63 30
e.industria|

Ilb Wytaczniki roznicowopradowe
| e.industrial.rccb

Naznaczeniem wytacznikéw jest ochrona ludzi w razie bezposredniego lub posredniego kontaktu z otwar-
tymi przewodzacymi czeéciami urzadzen elektrycznych, podtaczonych z odpowiednim urzadzeniem uzie-
miajacym elektrycznej sieci budynkéw oraz w celu zapewnienia ochrony przed pozarami wynikajacymi
z przyczyny naruszenia izolacji przewoddw, kabli i przewodzacych prad czesdci urzadzen elektrycznych. |ﬂ|

)

25mm2

Struktura oznaczenia e.industrial.rccb. X.X.X

e. — marka handlowa E.NEXT e T I i ]

industrial — seria o Y,

rcch —typ o

X — liczba biegunéw 4 L\

X — nominalny prad e T

X — nominalny zréznicowany prad odciecia ‘|e'|lel|'e"
R

Nominalne napiecie i czestotliwo$é
230/400V, 50 Hz

Nominalny prad
16...63 A

Warunek zadziatania z pradem
zréznicowanym AC

Znamionowy warunkowy
prad zwarciowy 10 000 A

Nominalny prad réznicowy odciecia:
30, 100, 300 mA

Liczba biegunow
2,4
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Konstrukcja
e.industrial.rccb

Stycznikowy zacisk

Przycisk «Test»

Mechanizm
wykonawczy

Transformator
réznicowy

Mechanizm
uruchomienia
i swobodnego
roztaczania

Zatrzask
na szyne DIN

Dane techniczne

Nazwa parametru
Liczba biegunéw 2
Nominalne napiecie pracy Ue, V 230
Nominalna czestotliwos¢, Hz

Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV

Nominalny prad In, A

Nominalny prad réznicowy odciecia I1An, mA

Nominalny nieodcinajacy prad réznicowy IAno, mA

Normowany czas odciecia przy nominalnym réznicowym pradzie odciecia, ms
Znamionowy warunkowy prad zwarciowy IAc, A

Nominalna réznicowa zdolno$¢ wytaczania i wtaczania IAm, A

Parametr roboczy z pradem réznicowym

Zywotnoé¢é elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej

Zywotno$¢é mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej

Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?

Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm

Poziom ochrony

Masa, g, nie wiecej 170
Zakres temperatur pracy, °C

Wysoko$¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej
Stopien zanieczyszczenia srodowiska

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Obudowa wytacznika i wszystkie czesci
niemetalowe wewnatrz wytacznika sa wyko-
nane z niepalnego tworzywa ABS.

Ochrone przed pradami uptywu wykonuje
modut réznicowy, ktéry sktada sie z trans-
formatora réznicowego oraz wykonawczego
przekaznika magnetoelektrycznego o dziata-
niu bezposdrednim, praca ktérego jest nieza-
lezna od napiecia zasilania. Wytaczniki pradu
réznicowego e.industrial.rccb funkcjonalnie
nie sa zalezne od napiecia zasilania, w moga
pracowa¢ w razie naruszen przewodu neu-
tralnego i moga by¢ stosowane jako urzadze-
nia wejéciowe zabezpieczenia réznicowego.

Obszary stykéw ruchomego i nieruchome-
go stycznika sa powlekane kompozytem, skta-
dajacym sie z srebra i wolframu, ktéry zmniej-
sza rezystancje przejécia i straty ciepta oraz
zwieksza zywotnosc elektryczna wytacznika.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz
wytacznika wykonano z elastycznych plecio-
nych miedzianych szyn, ktore zmniejszaja
mozliwos¢ deformacji termicznej podczas
zwarc¢ i czesto powtarzajacych sie cykli wta-
czania/wytaczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state
pozycje, co znacznie utatwia montaz i demon-
taz wytacznika.

Wartosé

400
50
500
6
16, 25, 40, 63
30, 100, 300
0,5 x IAn
40
10000
500

AC - tylko od sinusoidalnych pradéw uptywu

4000
10 000
25
3
P20
280
-5...+40
2000
80%
2

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Na standardowej szynie DIN 35 mm



) 2 biegun 4 biegun
. Nominalny prad,
Zdjgcie A Kod Kod
Nazwa L Nazwa L
Zzamowilenla zamowilenla

30 mA

16 e.industrial.rccbh.2.16.30 0220010

25 e.industrial.rccb.2.25.30 10220001 e.industrial.rccb.4.25.30 0220004

40 e.industrial.rcch.2.40.30 0220002 e.industrial.rccb.4.40.30 0220006

63 e.industrial.rccb.2.63.30 10220003 e.industrial.rccb.4.63.30 0220007
100 mA

25 e.industrial.rcch.4.25.100 0220005

40 e.industrial.rccb.4.40.100 0220009

63 e.industrial.rccb.4.63.100 0220008
300 mA

40 e.industrial.rccb.4.40.300 0220011

63 e.industrial.rccb.4.63.300 0220012

1T N
T
|
2 N 2 4 6N
2 biegunowy 4 biegunowy

Wymiary gabarytowe
| montazowe
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AC

Wytaczniki roznicowopradowe
z zabezpieczeniem nadpradowym e.elcb.stand

Naznaczeniem wytacznikéw jest ochrona ludzi w razie bezposredniego lub posredniego kontaktu
z otwartymi przewodzacymi czesciami urzadzen elektrycznych, podtaczonych z odpowiednim urzadze-
niem uziemiajacym elektrycznej sieci budynkéw oraz w celu ochrony kabli i przewodéw sieci niskiego
napiecia przed przecigzeniem i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen
sieci elektrycznych.

Struktura oznaczenia e.elcb.stand X.XX.X

e. — marka handlowa E.NEXT

elcb — typ

stand — seria

X — liczba biegunéw

X — charakterystyka czasowo-pradowa

X — nominalny prad

X — nominalny zréznicowany prad odciecia

Liczba biegunéw
1+N

Nominalny prad
10...32A

Charakterystyka czasowo-pradowa

Nominalna zdolno$¢ wytaczania
v 4500 A

zréznicowanym

= & // Warunek zadziatania z pradem

Y AC
Y 2V
« Nominalny prad réznicowy odciecia:
/‘« 30 mA
l Nominalne napiecie i czestotliwos¢
230V, 50 Hz



Konstrukcja
e.elcb.stand

Stycznikowy zacisk

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Ztacza sitowe

Mechanizm
wolnego
roztaczania

Komora
gaszenia tuku

Elektromagnetyczny
roztacznik

Termiczn
roztaczni

Zatrzask
na szyne DIN

Obudowa wytacznika i wszystkie czesci nieme-
talowe wewnatrz wytacznika sa wykonane z niepal-
nego tworzywa ABS.

Urzadzenie wykonuje funkcje automatyczne-
go wytacznika oraz urzadzenia zabezpieczajace-
go. Ochrone przed nadpradami zapewnia kombi-
nowany roztacznik: cieplny i elektromagnetyczny,
zamontowany na biegunie fazowym. Ochrone przed
pradami uptywu wykonuje elektroniczny modut
réznicowy, ktéry sktada sie z transformatora rézni-
cowego, elektronicznego wzmacniacza z urzadze-
niem progowym oraz przekaznika wykonawczego.
Modut elektroniczny funkcjonalnie jest zalezny od
napiecia zasilania i nie moze pracowac w razie na-
ruszen przewodu neutralnego

Obszary stykéw ruchomego i nieruchomego
stycznika sa powlekane kompozytem srebra, ktéry
zmniejsza rezystancje przejscia i straty ciepta oraz
zwieksza zywotnosc¢ elektryczna wytacznika.

Nominalny prad

10
e |
T
S# gy .
i 25
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Nazwa

e.elch.stand.2.C10.30

e.elcb.stand.2.C16.30

e.elch.stand.2.C25.30

e.elcb.stand.2.C32.30

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz
automatu wykonano z elastycznych plecionych
miedzianych szyn, ktére zmniejszaja mozliwos¢
deformacji termicznej podczas zwarc¢ i czesto po-
wtarzajacych sie cykli wtaczania/wytaczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state
pozycje, co znacznie utatwia montaz i demontaz
wytacznika.

Wytaczniki réznicowopradowe z zabezpiecze-
niem przed nadpradami serii e.elcb.stand sa wy-
posazone w rozdzielny uchwyt uruchomienia, po-
tozenie ktérego pozwala oszacowac¢ charakter
sytuacjiawaryjnej, ktéra spowodowata roztaczenie
urzadzenia: w razie dziatania nadpradéw - zostanie
wytaczona tylko potowa uchwytu, w razie dziatania
praddéw uptywu - obie czesdci uchwytu.

Przycisk «Test»

Mechanizm
uruchomienia
i swobodnego
roztaczania

Mechanizm
wykonawczy

Wzmacniacz
elektroniczny

Transformator
réznicowy

Parametr C
Kod zamowienia
30 mA
p0620005
p0620006
p0620007
p0620008

33



34

Dane techniczne

Nazwa parametru Wartos¢
Nominalne napiecie pracy Ue, V 230
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Zakres napie¢ pracy, V 70-265
Napiecie izolacji Ui, V 500
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV 4
Nominalny prad In, A 10, 16, 25, 32
Nominalny prad réznicowy odciecia I1An, mA 30
Nominalny nieodcinajacy prad réznicowy 1Ano, mA 0,5 x IAn
Normowany czas odciecia przy nominalnym réznicowym pradzie odciecia, ms 40
Nominalna zdolno$¢ wytaczania Inc, A 4500
Nominalna réznicowa zdolno$¢ wytaczania i wiaczania IAm, A 500
Liczba biegunéw 1+N
Charakterystyka czasowo-pradowa C
Parametr roboczy z pradem réznicowym AC - tylko od sinusoidalnych pradéw uptywu
Zywotnoéé elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 4000
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 10000
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 25
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 3
Poziom ochrony P20
Masa, g, nie wiecej 180
Zakres temperatur pracy, °C -25..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej 80%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 2

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Montaz

Na standardowej szynie DIN 35 mm

Dodatkowe urzadzenia

e.mcb.aux e.mcb.alt
Dodatkowe Dodatkowe ztacze
ztacze awaryjne

Charakterystyki czasowo-pradowe

C

10000
5000

1000 \
500 \

100
50

Pl

el
/

Czas zadziatania (s)

'!

0,01
0,005

T
T
T
05 2 345 1 2 6
[a/1an I/

e.elch.stand

Schematy podtaczenia
1 4

e
1(’ )-E
N

2 biegunowy

Wymiary gabarytowe

montazowe
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Wytaczniki roznicowopradowe

s

z zabezpieczeniem nadpradowym e.elcb.pro

Naznaczeniem wytacznikow jest ochrona ludzi w razie bezposredniego lub posredniego kontaktu
z otwartymi przewodzacymi czesciami urzadzen elektrycznych, podtaczonych z odpowiednim urza-

dzeniem uziemiajacym elektrycznej sieci budynkéw oraz w celu ochrony kabli i przewoddéw sieci
niskiego napiecia przed przecigzeniem i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych

przetaczen sieci elektrycznych.

Struktura oznaczenia

y,

e. — marka handlowa E.NEXT

elch —typ ©

pro — seria o

X — liczba biegunéw o

X — charakterystyka czasowo-pradowa @

X — nominalny prad e

X — nominalny zréznicowany prad odciecia ©

e.elch.pro.X.XX.X N
' |
B
S
2%

Liczba biegunow
1+N

Nominalny prad
10...32A

Charakterystyka czasowo-pradowa

Nominalna zdolnos¢ wytaczania
6000 A

Warunek zadziatania z pradem
zréznicowanym
AC

Nominalny prad réznicowy odciecia:
30 mA

Nominalne napiecie i czestotliwos¢
230V, 50 Hz




Konstrukcja
e.elcb.pro

Stycznikowy zacisk

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Ztacza sitowe

Mechanizm
wolnego
roztaczania

Komora
gaszenia tuku

Elektromagnetyczny
roztacznik

Termiczn
roztaczni

Zatrzask
na szyne DIN

Obudowa wytacznika i wszystkie czesci nie-
metalowe wewnatrz wytacznika sa wykonane
z niepalnego tworzywa ABS.

Urzadzenie wykonuje funkcje automatycz-
nego wytacznika oraz urzadzenia zabezpiecza-
jacego. Ochrone przed nadpradami zapewnia
kombinowany roztacznik: cieplny i elektroma-
gnetyczny, zamontowany na biegunie fazowym.
Ochrone przed pradami uptywu wykonuje modut
réznicowy, ktéry sktada sie z transformatora réz-
nicowego oraz wykonawczego przekaznika ma-
gnetoelektrycznego o dziataniu bezposrednim,
praca ktorego jest niezalezna od napiecia zasila-
nia. Wytaczniki e.elcb.pro funkcjonalnie nie sa za-
lezne od napiecia zasilania, wiec moga pracowac
w razie naruszen przewodu neutralnego.

Obszary stykéw ruchomego i nieruchomego
stycznika sa powlekane kompozytem srebra, ktéry
zmniejsza rezystancje przejécia i straty ciepta oraz
zwieksza zywotnos¢ elektryczna wytacznika.

Nominalny prad,

10
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Nazwa

e.elcb.pro.2.C10.30

e.elcb.pro.2.C16.30

e.elcb.pro.2.C25.30

e.elcb.pro.2.C32.30

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz
automatu wykonano z elastycznych plecionych
miedzianych szyn, ktére zmniejszaja mozliwosé
deformacji termicznej podczas zwarc i czesto po-
wtarzajacych sie cykli wtaczania/wytaczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state po-
zycje, co znacznie utatwia montaz i demontaz wy-
tacznika.

Wytaczniki réznicowopradowe z zabezpiecze-
niem przed nadpradami serii e.elcb.pro sa wypo-
sazone w rozdzielny uchwyt uruchomienia, po-
tozenie ktérego pozwala oszacowac charakter
sytuacji awaryjnej, ktéra spowodowata roztacze-
nie urzadzenia: w razie dziatania nadpradéw - zo-
stanie wytaczona tylko potowa uchwytu, w razie
dziatania praddw uptywu - obie czesci uchwytu.

Przycisk «Test»

Mechanizm
uruchomienia
i swobodnego
roztaczania

Mechanizm
wykonawczy

Transformator
réznicowy

Parametr C
Kod zamowienia
30 mA
p0620001
p0620002
p0620003
p0620004



Dane techniczne

Nazwa parametru Wartosé
Nominalne napiecie pracy Ue, V 230
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie izolacji Ui, V 500
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV 4
Nominalny prad In, A 10, 16, 25, 32
Nominalny prad réznicowy odciecia I1An, mA 30
Nominalny nieodcinajacy prad réznicowy I1Ano, mA 0,5 x 1An
Normowany czas odciecia przy nominalnym réznicowym pradzie odciecia, ms 40
Nominalna zdolno$¢ wytaczania Inc, A 6000
Nominalna réznicowa zdolno$¢ wytaczania i wiaczania 1Am, A 500
Charakterystyka czasowo-pradowa C
Parametr roboczy z pradem réznicowym AC - tylko od sinusoidalnych pradéw uptywu
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 4000
Zywotno$é mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 10000
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 25
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 3
Poziom ochrony P20
Masa, g, nie wiecej 180
Zakres temperatur pracy, °C -25..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej 80%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 2

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Montaz

Na standardowej szynie DIN 35 mm

Dodatkowe urzadzenia

e.mcb.aux e.mcb.lt e.elcb.pro

Dodatkowe Dodatkowe ztacze
ztacze awaryjne

Charakterystyki czasowo-pradowe

10000
5000

1000 \
500 \

100
50
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podtaczenia

Wymiary gabarytowe
| montazowe
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niem nadpradowym e.industrial.elcb

Naznaczeniem wytacznikdw jest ochrona ludzi w razie bezposredniego lub posredniego kontaktu z otwar-

Wytaczniki roznicowopradowe z zabezpiecze-

c16 1

elcb.z.sﬁ -
e.industrial’

TecTyBaTtH wom

ﬂln::a[]MA =1

tymi przewodzacymi czesciami urzadzen elektrycznych, podtaczonych z odpowiednim urzadzeniem

uziemiajacym elektrycznej sieci budynkéw oraz w celu ochrony kabli i przewoddw sieci niskiego napie-
cia przed przecigzeniem i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci
elektrycznych. Réwniez sa stosowane w celu zapewnienia ochrony przed pozarami wynikajacymi z przy-
czyny naruszenia izolacji przewodéw, kabli i przewodzacych prad czesci urzadzen elektrycznych.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT o T [
industrial — seria

e.industrial.elcb.X.X)_g.)f

elcb —typ o

X — liczba biegunéw o

X — charakterystyka czasowo-pradowa @

X — nominalny prad e

@I@l@

X — nominalny zréznicowany prad odciecia o

i

Nominalna zdolnos¢ wytaczania
10000 A

Nominalne napiecie i czestotliwos¢
230V, 50 Hz

Warunek zadziatania z pradem
zréznicowanym
AC

Nominalny prad
6..32A

Liczba biegunow
1+N

Nominalny prad réznicowy odciecia
30, 300 mA

Charakterystyka czasowo-pradowa
B,C




Konstrukcja
e.iIndustrial.elcb

Stycznikowy zacisk

Komora
gaszenia tuku

Elektromagnetyczny
roztacznik

Ztacza sitowe

Mechanizm
wolnego
roztaczania

Wskaznik stanu
ztacz sitowych

Termiczn
roztaczni

Regulacyjna
érL?ba

Obudowa wytacznika i wszystkie czesci niemeta-
lowe wewnatrz wytacznika sa wykonane z niepalnego

tworzywa ABS.

Urzadzenie wykonuje funkcje automatyczne-
go wytacznika oraz urzadzenia zabezpieczajacego.
Ochrone przed nadpradami zapewnia kombinowany
roztacznik: cieplny i elektromagnetyczny, zamonto-
wany na biegunie fazowym. Ochrone przed pradami
uptywu wykonuje modut réznicowy, ktory sktada sie
z transformatora réznicowego oraz wykonawczego
przekaznika magnetoelektrycznego o dziataniu bez-
posrednim, praca ktérego jest niezalezna od napiecia
zasilania. Wytaczniki pradu réznicowego e.industrial.
elcb funkcjonalnie nie sa zalezne od napiecia zasila-
nia, w moga pracowa¢ w razie naruszen przewodu

neutralnego.

Zdjecie

Nominalny prad,

20
25

10
16
20
25
32

10
16
20
25
32

Nazwa

e.industrial.elcb.2.B20.30
e.industrial.elcb.2.B25.30

e.industrial.elcb.2.C06.30
e.industrial.elcb.2.C10.30
e.industrial.elcb.2.C16.30
e.industrial.elcb.2.C20.30
e.industrial.elcb.2.C25.30
e.industrial.elcb.2.C32.30

e.industrial.elcb.2.C06.300
e.industrial.elcb.2.C10.300
e.industrial.elcb.2.C16.300
e.industrial.elcb.2.C20.300
e.industrial.elcb.2.C25.300
e.industrial.elcb.2.C32.300

Obszary stykéw ruchomego i nieruchome-
go stycznika sa powlekane kompozytem srebra,
ktéry zmniejsza rezystancje przejscia i straty
ciepta oraz zwieksza zywotno$c¢ elektryczna wy-
tacznika.

Wszystkie potaczenia elektryczne wewnatrz
automatu wykonano z elastycznych plecionych
miedzianych szyn, ktére zmniejszaja mozliwos¢
deformacji termicznej podczas zwar¢ i czesto
powtarzajacych sie cykli wtaczania/wytaczania.

Zatrzask na szynie DIN posiada dwie state
pozycje, co znacznie utatwia montaz i demontaz
wytacznika.

Przycisk «Test»

Transformator
réznicowy

Mechanizm
wykonawczy

Mechanizm
uruchomienia
i swobodnego
roztaczania

Zatrzask
na szyne DIN

Parametr B

Kod zamowienia
30 mA
0230013
0230014
Parametr C
30 mA
0230001
10230002
10230003
10230004
10230005
10230006
300 mA
0230007
0230008
10230009
0230010
0230011
0230012
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Dane techniczne

Nazwa parametru

Nominalne napiecie pracy Ue, V

Nominalna czestotliwos¢, Hz

Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV
Nominalny prad In, A

Nominalny prad réznicowy odciecia I1An, mA

Nominalny nieodcinajacy prad réznicowy I1Ano, mA

Normowany czas odciecia przy nominalnym réznicowym pradzie odciecia, ms

Liczba biegunéw

Nominalna zdolno$¢ wytaczania Inc, A
Charakterystyka czasowo-pradowa

Parametr roboczy z pradem réznicowym
Zywotnoéé elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm
Poziom ochrony

Masa, g, nie wiecej

Zakres temperatur pracy, °C

Wysoko$¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej

Stopien zanieczyszczenia srodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Charakterystyki czasowo-pradowe

10000
5000

1000
500

100
50

-

Czas zadziatania (s)
o
(3]

o
=

U

0,01
0,005
05 1 2 345 1 2
I/ 1An I/In
Dodatkowe
urzadzenia
i © e
g |l B=
. o =
== ci =
= ) ' winduitn

e.industrial.acs.znh.20 e.industrial.elcb

Dodatkowe ztacze

3456810

20 30 40

Schematy

10000
5000

1000
500

o
1S BN

Czas zadziatania (s)

o
=

0,01
0,005

podtaczenia

/N
T X
NN

-

.--EE_|

Wartos¢
230
50
500
4
6,10, 16, 25, 32
30, 300
0,5 x 1An
40
1+N
10 000
B,C
AC - tylko od sinusoidalnych pradéw uptywu
4000
10 000
25
3
IP20
180
-25..+40
2000
80%
2
Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°
Na standardowej szynie DIN 35 mm

e

05 1 2 345 1 2 3456810
13/ 1an I/In

Wymiary gabarytowe
| montazowe

@
e

S_ H| @ 36 (80

e

35

%0

20 30 40



—
Dodatkowe i awaryjne ztacza (|2
yta y T
Przeznaczeniem jest wy$wietlenie stanu ztgcz sitowych (ztgczone / roztaczone / odtaczenie awaryjne)
modutowych automatycznych wytacznikéw w obwodach sterowania i sygnalizacji.
\onloffltrip) L 25mm?
PREEIN
o|e|e
Dane techniczne (LEE])
HH
Nazwa parametru Wartos¢
Nominalne napiecie pracy Ue, V 230
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50
Nominalny prad pracy le, A 3
Klasa zastosowania AC - 13
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 2,5
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 2
Masa, g, nie wiecej 50
Schemat podtaczenia Rodzaj ztacza Wytaczniki kompatybilne Ustawienie Nazwa Kod zamowienia
1 i
...... Dodatkowy e.mcb.stand; e.elcb.stand Po lewe] o mcb aux 0042100
e.mcb.pro; e.mcb.pro.K; e.elcb.pro
1221 14
. e.mcb.stand; e.elcb.stand .
Awaryjny e.mcb.pro; e.mcb.pro.K; e.elcb.pro Po lewe] e-mebalt pu42101
% T T % Po lewej i prawej
§ Dodatkowy e.industrial.mcb.100; e.industrial.acs.za e.|nd;:;r|zagl.acs. 10240001
1',\112 Po lewej
e.mch.aux e.industrial.acs.znh.20

Poprzez obracanie regulatora «sel»

wybiera sie jeden z dwéch trybdéw

przetaczania ztacz:

— przetaczanie 11-14 na 11-12 oraz
95-96 na 95-98;

— przetaczanie 11-14 na 11-12 oraz
ztaczenie 95-96.
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acs.za;aan
e.industrial |
Ilb Niezalezne roztaczniki i ) ”@
dla wytacznikow modutowych Uii=g | B
Przeznaczone sa do zdalnego odtaczania wytacznikdéw automatycznych poprzez wtaczenie zasilania ) (‘l } L\
cewki sterowania roztacznika napiecia. @ nS
ploio
on/off s[e[
— \. T J
™) ™
Dane techniczne iCO iCO
\_ 25mm? \_ 2,5mm?

Nazwa parametru e.mch.sht e.industrial.acs.za.230  e.industrial.acs.za.24
AC 110-415 110-415 12-110
Nominalne napiecie pracy Ue, V
5[ 110-130 110-130 12-24
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 2,5 25 25
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 2 2 2
Masa, g, nie wiecej 90
Zdjecie Wytaczniki kompatybilne Ustawienie Nazwa zamlg\?vcijenia
e.mcb.stand; e.mcb.pro; e.mcb.pro.K po prawej e.mcb.sht p042103
e.industrial.acs.za.230 0250001
e.industrial.mcb.100; e.industrial.elcb po prawe;j
e.industrial.acs.za.24 10250002
Wymiary gabarytowe | montazowe Schematy
e.mcb.sht e.industrial.acs.za pOdta, czenla

o

H

c2 c1
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ACTY IEC 60947-1.2008
. ACTY 1EC 409¢7-4:200¢

]Ib é.l#Tt]opr.T;)argyczne wytaczniki ochrony silnika m ECO\

Przeznaczone sa do recznego sterowania asynchronicznymi tréjfazowymi silnikami z wirnikiem
klatkowym oraz ochrony przed pradami przeciazenia, zwarciami i praca niepetnofazowa.

Struktura oznaczenia e.mp.pro.X

e. — marka handlowa E.NEXT ¢ T [

mp —typ o

pro — seria i

X — nominalny prad slele p,
i

Zakresy ustawien uwolnienia
roztacznika termicznego
(0,6 -1)xIn

Nominalne napiecie i czestotliwos¢
400V, 50 Hz

Ustawienie uwolnienia roztacznika
elektromagnetycznego, Im 13 In

Klasa zastosowania
AC-3

Nominalny prad
0,4...80 A
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Konstrukcja
e.mp.pro

Stycznikowy zacisk

Zatrzask
na szyne DIN

Mechanizm
regulacji ustawien
termicznego
roztacznika

Mechanizm
uruchomienia
i swobodnego
roztaczania

Przycisk «Test»

Termiczn
roztaczni

Elektromagnetyczny
roztacznik

Dane techniczne

Nazwa parametru

Nominalne napiecie pracy Ue, V

Nominalna czestotliwos¢, Hz

Liczba biegunéw

Nominalny prad In, A

Klasa zastosowania

Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV

Typ roztacznika z nadpradéw

Ustawienie uwolnienia roztacznika elektromagnetycznego, Im
Klasa roztaczania roztacznika termicznego

Nominalna robocza zdolno$¢ wytaczania Ics przy 400 V, kA
Nominalna graniczna zdolnoéc¢ wytaczania Ics przy 400 V, kA
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej

Zywotnoéé mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej
Maksymalna czestotliwo$¢ przetaczania, cykli/godz
Straty ciepta, W/biegun

Poziom ochrony

Maksymalny przekréj podtaczanych przewoddw, mm?
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm

Masa, g, nie wiecej

Zakres temperatur pracy, °C

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej

Stopien zanieczyszczenia srodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Obudowa wyrobu jest wykona-
na z nietatwopalnych materiatéw:
podstawa wytacznika wykonana
z poliamidu wzmocnionego wték-
nem szklanym, goérna pokrywa - z
tworzywa ABS. Na przednim pa-
nelu znajduja sie przyciski «Start»,
«Stop», «Test» i regulator ustawien
pradu ochrony termicznej. Funkcje
ochrony wytacznika wykonuja regu-
lowany termiczny i elektromagne-
tyczny roztaczniki. Ustawienie pra-
du ochrony termicznej odbywa sie
w zakresie 0,6-1 nominalnego pra-
du wytacznika, w celu ustawienia
ochrony cieplnej zgodnie z pradem
nominalnym chronionego silnika
elektrycznego. Roztacznik termicz-
ny jest réwniez wyposazony w me-
chanizm kompensacji temperatu-
ry, ktéry obniza wptyw temperatury
otoczenia na precyzyjno$¢ usta-
wienia oraz uwolnienia wytacznika.
Ustawienie elektromagnetycznego
roztacznika nie jest regulowane i
wynosi 13 x 1n.

Wartos¢
400 (660)
50
3
0,4;0,63;1;1,6; 2,5; 4; 6,3; 10; 14; 18; 25; 32; 40; 63; 80
A, AC-3
690
8
Kombinowany: regulowany termiczny i elektromagnetyczny
13 1In
10A
7,5
15
6000
10000
25
2,5 [do 32 A), 8 [od 40 do 80 A)
P20
6 (do 32 A); 35 (od 40 do 80 A
1.2
0,3 (do 32 AJ; 0,9 (od 40 do 80 A)
-25..+40
2000
80%
2
Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Na standardowej szynie DIN 35 mm



i Nominalna moc chronionego silnika
L Nominalny Zak_rels regulaq! AC - 2. KW Kod
Zdjecie ustawien roztgcznika . Nazwa PRI
7 prad, A — I A zamowienia
ermicznego Ir, 400V 660V
0,4 0,25-0,4 0,09 0,21 e.mp.pro.0.4 p004015
0,63 0,4-0,63 0,21 0,37 e.mp.pro.0.63 p004016
1 0,63-1 0,25 0,55 e.mp.pro.1 p004017
1.6 1-1,6 0,37 1.1 e.mp.pro. 1.6 p004001
2,5 1,6-25 0,75 1,5 e.mp.pro. 2.5 p004002
4 25-4 1,5 3 e.mp.pro. 4 p004003
6,3 4-63 2,2 4 e.mp.pro. 6,3 p004004
10 6-10 4 7,5 e.mp.pro.10 p004005
14 9-14 55 9 e.mp.pro.14 p004018
18 13-18 7.5 11 e.mp.pro.18 p004019
23 17-23 11 15 e.mp.pro.23 p004007
25 20-25 11 18,5 e.mp.pro.25 p004020
32 24 - 32 15 22 e.mp.pro.32 p004021
40 25-40 18,5 37 e.mp.pro.40 p004022
63 40 - 63 30 45 e.mp.pro.63 p004010
80 56 - 80 37 55 e.mp.pro.80 p004011
D d t k e.mp.pro.ae
O a OWG Blok ztacz: dodatkowo
’
‘ v i '_‘. ;
LI o N t’ "
’ 4 . e ® °
v o ,, ) I I
i ) ¢ )
e | e S
A P “
o + B + + @7 + W
8 = -
wh : I .’ I
EH v ﬁ -
s ' = =
= * = c' :_! a4 ==y -
s i [ I “"4 : ‘ﬁ 1
| ’ | Fall. - (¢ -
g . . Ceeo ) d
e.mp.pro.ad e.mp.pro.an e.mp.pro (0,4...32) e.mp.pro.au e.mp.pro.as
Blok ztacz: Blok ztacz: Roztacznik minimalnego Niezalezny
dodatkowy dodatkowo napiecia roztacznik
+awaryjny
1 3L2 SLa

= L

4T2 bt

e.mp.pro (40...80)

-+

ng| ]

8@
“E
=

®

-

e.mp.pro.dz
Blok ztacz:
dodatkowo

Schematy podtaczenia

1, 3, 5
STOP START * * * TEST
H __i_
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Nazwa Prad cieplny umowny Ith, A
e.mp.pro.ad.0101 2,5
e.mp.pro.ad.0110 2,5
e.mp.pro.ad.1001 2,5
e.mp.pro.ad.1010 2,5

e.mp.pro.aell
e.mp.pro.anll

e.mp.pro.dz11

o~ | o~ o~ o

e.mp.pro.dz20

Kod zamoéwienia

Typ roztacznika

Napiecie nominalne cewki sterowniczej Uc, V
Napiecie zadziatania, V

Napiecie utrzymania, V

Pobér mocy, W

Maksymalny przekrdj podtaczanych przewodéw, mm?
Masa, g, nie wiecej

Schematy podtaczenia

Charakterystyki
czasowo-pradowe

Czas (s)

10000

1000

100

P

o
-

-
//
/

(/]

0.1

p Lt

0.01 =

0.001

1 156 10 100 In

a - trzy fazy od stanu «zimnego»;
b - dwie fazy od stanu «zimnego»;
¢ - trzy fazy od stanu «goracego».

Typ i liczba ztacz

dodatkowy
INC
INO
INC
TNO
INO + INC
TNO + 1NC
1NO + INC
2NC

e.mp.pro.as.220

awaryjny

INC
INC
1NO
1NO

e.mp.pro.as.380

Masa, g, nie wiecej

40
40
40
40
15
40
40
40

e.mp.pro.au.220

Kod zamoéwienia

p004034
p004035
p004033
p004028
p004025
p004026
p004029
p004030

e.mp.pro.au.380

p004024 p004031 p004032 p004027
Niezalezny roztacznik Roztacznik minimalnego napiecia
AC 220 AC 380 AC 220 AC 380
(0,7..1,1) Uc [0,35..0,7) Uc
(0,85...1,1) Uc
3 (impulsowo) 0.1
0,75..1,5 mm?
C1 C2 D1 D2
o o
[Yo ] (YU ]
95 51 95 53 97 51 97 53
L L A _T T
-] = = =
96 52 96 54 98 52 98 54

e.mp.pro.ad.0101

13 21

T

14 22

e.mp.pro.ae.11

Wymiary gabarytowe | montazowe

= e
36| 80
&.ma.pr
- _‘_-‘__-_——'—"‘—-— —
-— -
i‘"“exn:_
L Y + | | Ly
\)4
-
9 44 17

e.mp.pro.ad.0110

44 32

e.mp.pro.an.11

e.mp.pro.ad.1001

44 32
e.mp.pro.dz.11

e.mp.pro.ad.1010

95 51

96 52
e.mp.pro.dz.20




]Ib Modutowe roztgczniki obcigzenia
~ e.s.pro

Przeznaczone sa do recznego przetaczania obwoddéw elektrycznych z aktywnym i stabo indukcyjnym

obciazeniem.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT «

=230/4008 IEC 650947 -
3

S0/B0Ty  Ac.224

le=1254

; TR
o - —

1

e.is..125 53‘3

B (e

kon/off) 50mm?

e.is.pro.X.X

']

is—typ

T

pro — seria o

X — liczba biegunéw

Olnlo
s[e|s

X — nominalny prad

1117

Klasa zastosowania
AC-22 A

Nominalny prad pracy
50, 63,125 A

Liczba biegunow
1,2,3

Nominalne napiecie i czestotliwos¢
230/400V, 50 Hz
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Dane techniczne

Nazwa parametru Wartosé
Nominalne napiecie pracy Ue, V 230/ 400
Nominalna czestotliwosé, Hz 50
Nominalne napiecie pracy pradu statego jednobiegunowy, V 48
Nominalny prad pracy le, A 50, 63,125
Klasa zastosowania AC-22 A
Liczba biegunéw 1,2,3
Napiecie izolacji Ui, V 500
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV 6
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany w czasie 1's, lew, A 12 le
Nominalna zdolno$¢ wytaczania i wtaczania, A 3le
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 4000
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 10 000
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 25
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm 3,5
Poziom ochrony IP20
Masa jednego bieguna, g, nie wiecej 80
Zakres temperatur pracy, °C -25...+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 2
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne

Montaz

Na standardowej szynie DIN 35 mm

Nominalny prad, A Nazwa Kod zamoéwienia
50 e.is.pro.1.50 p008007
125 e.is.pro.1.125 p008008
63 e.is.pro.2.63 p008011
125 e.is.pro.2.125 p008012

! 50 e.is.pro.3.50 p008009
125 e.is.pro.3.125 p008010
Wymiary gabarytowe Schematy podtaczenia
| montazowe
1 1 3 1 3 5
u = b G b
.
y 2 2 4 2 4 6
1 biegunowy 2 biegunowy 3 biegunowy
36 (80
-
y
‘; 50
17,5
-
35
52,5




Ilb Styczniki modutowe

e.mc

Przeznaczone sa do przetaczenia aktywnych i stabo indukcyjnych obciazeh w systemach sterowania ~

réznymi technologicznymi procesami, klimatyzacja i wentylacja, o$wietleniem.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT ¢

——1 M

3

[

.

c.220.X.X

L

mc —typ @

220 — napiecie cewki sterowania
X — liczba biegunéw o

X — nominalny prad

goood ﬁ

~
kon/offj L 25mm?
m2

NEEE

J \ 6m‘

Liczba i typy ztacz
2NO, TNO+1NC, 4NO, 2NO+2NC, 3NO+1NC

Napiecie nominalne cewki
sterowniczej
230V, 50 Hz

Napiecie znamionowe
230/400V, 50 Hz

Nominalny prad
20, 25, 40, 63 A

Liczba biegundow
2,4

Klasa zastosowania
AC -1, AC-7a
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Dane techniczne

Nazwa parametru

Liczba biegunéw

Nominalne napiecie pracy Ue, V

Nominalna czestotliwos¢, Hz

Nominalny prad cieplny Ith, A

Klasa zastosowania

Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV
Znamionowy warunkowy prad zwarciowy, A
Napiecie nominalne cewki sterowniczej Uc, V

Prad rozruchowy cewki sterowniczej, nie wiecej mA
Prad utrzymania cewki sterowniczej, nie wiecej mA

Zakres napiec cewki sterowniczej, V

Zywotnoéé elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej
Straty ciepta, W

Poziom ochrony

Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?
Masa, g, nie wiecej

Zakres temperatur pracy, °C

Wysokos¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiece]

Stopien zanieczyszczenia srodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Wartosc
2 4
230 400
50
20, 25, 40, 63
AC-1, AC-7a
500
4
3000
230
60 95
18 12
Ztaczenie (0,8..1,1) Uc
Roztaczenie (0,3...0,6) Uc
10¢
0,15 x 10°
3 6
P20
3,5
10 (20-25A), 25 (40-63A) 25
135 (20-25A), 240 (40-63A) 380
-5..+40
2000
80%
2
Dowolne

Montaz Na standardowej szynie DIN 35 mm
Nominal Nazwa Koq . Nazwa Koq . SChematy
Sy zaméwienia zaméwienia .
prad, A . . podtaczenia
2 biegun 4 biegun U
20 .mc.220.2.20.2N0O p005017 e.mc.220.4.20.2N0 p005019 2 biegunowy
e.mc.220.2.25.2N0 p005001 e.mc.220.4.25.2N0 p005005
25 .mc.220.2.25.1NO+TNC p005020 .mc.220.4.253N0+1NC p005021 A1
.mc.220.4.25.2N0+2NC p005022
40 e.mc.220.2.40.2N0 p005003 e.mc.220.4.40.2N0O p005007
63 e.mc.220.2.63.2N0O p005018 e.mc.220.4.63.2N0O p005009
Wymiary gabarytowe | montazowe
A
vy ‘e
LEL )
5
Hine W
36 |80 - A 4 biegunowy
g
Y ®.» A1
B
~ V aae= -
LIS 4 36(80
i 50 A A2
L ]
18 5 ® 9. 0 ;
> n ,_. L A1
- ——-
A2
A1
L Y
b . . . . / .
: 50
54 A2




Przeznaczone sa do automatycznego odtaczenia oswietlenia klatek schodowych, korytarzy i innych

20
e.control.tOX \—ﬂ@) bmi?

obiektéw po uptywie ustawionego opéznienia czasowego.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT «

Czasomierze oswietlenia
e.control.tO1 1 e.control.t02

\g

e
-

al

control — seria »

t—typ @

X — wykonanie e

Dane techniczne

Wartos¢

Nazwa parametru
e.control.t01 e.control.t02

Napiecie nominalne obwodu zasilania, V 230
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie nominalne obwodu sterowania, V 230
Maksymalny prad przetaczania przy cosg = | 16
stycznikow, A przy cose = 0,7 10
Maksymalny prad wyjéciowy do zewnetrznego przycisku sterujacego, mA 50
Minimalna dtugoé¢ impulsu sterowniczego, ms 10
Zakres nastawy czasu zadziatania, min 1-7 0,5-20
Podziatka nastawy czasu opdznienia, s 30 Ptynna
Minimalny czas opéznienia przed ponownym wtaczeniem, s 30 —
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 107
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 4
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm 2,5
Poziom ochrony 1P20
Masa, g, nie wiecej 100
Zakres temperatur pracy, °C -10...+45
Wysoko$¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 60
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Pionowe

Montaz

Na syne DIN 35 mm
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Zdjecie

Nazwa Opis

e.control.t01

e.control.t02

Regulator czasowy mozna podtaczy¢ wedtug trzech-badz
czteroprzewodowego schematu za pomoca przetacznika
trybow «3-4» na bocznej powierzchni regulatora. W razie
podtaczenia wedtug schematu czteroprzewodowego ist-
nieje mozliwo$¢ podtaczenia dodatkowych lamp poprzez
wytacznik.

Przetacznik trybu pracy regulatora czasowego ustawia
tryb: oswietlenie state - potozenie «B», niezaleznie od
przyciskéw zewnetrznych; tryb automatyczny «@», przy
aktywacji ktdrego oswietlenie jednnokrotnie wtaczone za
pomoca przyciskdw zewnetrznych lub bezposrednio za
pomoca regulatora, bedzie wlaczane z ustawionym cza-
sem opoznienia.

W razie zataczenia napiecia zasilania, w trybie automa-
tycznym, licznik rozpoczyna odliczanie ustawionego cza-
su op6znienia, po uptywie ktdrego, wyjsciowy styk regu-
latora czasu roztacza sie. W razie nacisniecia przycisku
zewnetrznego lub wytacznika, styk regulatora zatacza sie
i rozpoczyna odliczanie czasu opéznienia.

Schematy podtaczenia

=

Regulator czasowy oswietlenia (klatki schodowej)
elektromechaniczny - opdznienie 1-7 min z krokiem 0,5 min

Regulator czasowy oswietlenia (klatki schodowej)
elektromechaniczny - opéznienie 0,5-20 min, regulacja ptynna

o%6)
00

L —

Kod

zamowienia
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logicznymi.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT «

Czasomierze elektromechaniczne
e.control.tO3 | e.control.tO04

Przeznaczone sa do automatycznego wtaczania i wytaczania urzadzen elektrotechnicznych w odpowied- ~
nich odstepach czasu w ciagu doby w obwodach automatyzacji i sterowania réznymi procesami techno-

e.control.t0OX

]

control — seria «

t—typ o

X — wykonanie «

Dane techniczne

-
(AR
G0 b
H

Wartos¢

Nazwa parametru
e.control.t03 e.control.t04

Napiecie nominalne obwodu zasilania, V 230
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie nominalne obwodu sterowania, V 230
Maksymalny prad przetaczania przy cosg = | 16
stycznikow, A przy cosg = 0,7 10
Maksymalna ilo$¢ cykli Wt/Wyt na dobe 96 48
Minimalny krok ustawienia czasu pracy, min 15 30
Btad odliczania czasu, s/doba, nie wiecej +3
Czas pracy na baterii, g, nie mniej 72 150
Pobdr mocy, WA, nie wiecej 1 7.5
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 107
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 4
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm 2,5
Poziom ochrony P20
Macca, r, He bonee 85 150
Zakres temperatur pracy, °C -10...+45
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej, % 60
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Pionowe

Montaz

Na szyne DIN 35 mm
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Nazwa

e.control.t03

e.control.t04

Regulator czasowy jest wyposazony w schemat
sterowania miniaturowym krokowym silnikiem
elektrycznym, przekazujacym obroty do elemen-
tow koncowych. Zataczenie/wytaczenie regula-
tora odbywa sie poprzez dziatanie ustawianych
parametréw programu dobowego na wyjSciowy
stycznik regulatora. Wyjéciowy normalnie otwar-
ty styk regulatora jest podtaczony do przewodu
fazowego obciazenia zasilacza rozerwanie lub
przewodu zasilania elementu wykonawczego
urzadzenia przetaczajacego, na przyktad, cewki
sterowania stycznika.

Schematy podtaczenia

e.control.t03

Kod

Opis zamodwienia
Dobowy elektromechaniczny regulator czasowy - 96 cykli 0310008
Wt/Wyt z krokiem 15 min
Dobowy elektromechaniczny regulator czasowy - 48 cykli 0310009
Wt/Wyt z krokiem 30 min
45
-—
A
e.control.t04
4[5T6]7]
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e.control.t0b

Przeznaczony jest do automatycznego wtaczania i wytaczania urzadzen elektrotechnicznych w odpo-
wiednich odstepach czasu w ciagu tygodnia w obwodach automatyzacji i sterowania réznymi proce-

sami technologicznymi.

Struktura oznaczenia

Wielofunkcyjny czasomierz elektroniczny

e.control.tOX

I

e. — marka handlowa E.NEXT &

control — seria &

t—typ o

X — wykonanie ¢

Dane techniczne

J

(=

1
0

cn/off/trip L bomm?

AR

elele

Oloicy
@l@l@

122

)

Nazwa parametru Wartos¢
Napiecie nominalne obwodu zasilania, V 230
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie nominalne obwodu sterowania, V 230
Maksymalny prad przetaczania przy cosg = 1 16
stycznikow, A przy cosp = 0,7 10
Maksymalna ilo$¢ cykli Wt/Wyt na dobe 16
Minimalny krok ustawienia czasu pracy, min 1
Maksymalna iloé¢ cykli WH/Wyt w trybie impulsowym 18

Minimalny krok ustawien czasu pracy w trybie impulsowym, sek

Dtugoé¢ impulsu

od 1 sek do 59 min 59 sek

Minimalny krok ustawien czasu pracy w trybie zwrotnego odliczania, sek

1

Dtugos¢ odliczania zwrotnego

od 1 sek do 59 min 99 sek

Btad odliczania czasu, s/doba, nie wiecej +2
Czas pracy na baterii, g, nie mniej 150
Pobér mocy, WA, nie wiecej 7.5
Zywotnoéé elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 107
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 4
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm 2,5
Poziom ochrony P20
Masa, g, nie wiecej 150
Zakres temperatur pracy, °C -10...+45
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej, % 70
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne

Montaz

Na szyne DIN 35 mm
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Nazwa Opis

e.control.t0b

L p
- { >
= | ﬂ‘
- o
e

i“

e e 7

Kod
zamowienia

Tygodniowy wielofunkcyjny elektroniczny regulator czasu - 16 cykli Wt/Wyt, 10310010
tryb impulsowy - 18 cykli Wt/Wyt, tryb zwrotnego odliczania czasu

Mikroprocesor regulatora czasu zapewnia realizacje nastepujacych funkcji:

e Program tygodniowy sterowania liczba cykli W/Wyt do 16 oraz wykonanie jednego z
wybranych programéw: codziennie, od poniedziatku do piatku, od poniedziatku do soboty, w
soboty i niedziele, od poniedziatku do $rody, od czwartku do soboty, poniedziatek, $roda, piatek;
wtorek czwartek, sobota; kazdy dzien tygodnia inny. W tym trybie, regulator czasu jest wtaczany
i wytaczany zgodnie z wybranym programem.

e Tryb impulsowy z liczba cykli do 18 oraz wykonanie jednego z wybranych programéw:
codziennie, od poniedziatku do piatku, od poniedziatku do soboty, w soboty i niedziele, od
poniedziatku do $rody, od czwartku do soboty, poniedziatek, sroda, piatek; wtorek czwartek,
sobota; kazdy dzien tygodnia inny. W tym trybie requlator czasu bedzie zataczat sie na ustawiony
czas (impuls), po czym zostanie automatycznie wytaczony.

e Tryb zwrotnego odliczania czasu.

Podane funkcje regulatora czasu nie moga by¢ wykonywane jednoczes$nie.

W razie potrzeby regulator czasu mozna przestawi¢ w tryb «Pauza», w czasie trwania ktérego
nie jest realizowany zaden program. W takim wypadku program zostanie zapisany, natomiast
przetaczajacy styk regulatora bezie w stanie poczatkowym: 5-4 - roztaczony, 3-4 - zataczony.

Wyjéciowy normalnie otwarty styk regulatora (przytacze 5 - normalnie roztaczone, 3 -
normalnie zataczone, 4 - ogélny) jest podtaczony do przewodu fazowego obciazenia zasilacza
rozerwanie lub przewodu zasilania elementu wykonawczego urzadzenia przetaczajacego, na
przyktad, cewki sterowania stycznika.

Wymiary gabarytowe Schematy podtaczenia

| montazowe
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e.control.t06

Przeznaczony jest do zapewnienia opdznienia czasowego zataczenia/odtaczenia w obwodach automatyki
i sterowania réznymi procesami technologicznymi wedtug napiecia zasilania lub styku sterujacego. - N

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT «

Wielofunkcy|ny przekaznik czasowy

e.control.t0OX onvottern)

control — seria

']

t—typ o
X — wykonanie o

\_ 25mm?

pRil

®(e|e

'\

Oloilcy
Sl@l@

Dane techniczne

ST

Nazwa parametru Wartoséé
Napiecie znamionowe, V 220£10%
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50/60
Napiecie znamionowe izolacji Ui, V 380

Liczba i typy ztacz

1C/0 przetaczajacy

Maksymalny prad przetaczania stycznikéw przy 250 V, A 1,5
Prad odpornoéci cieplnej ztacz, A 5
Klasa zastosowania AC-15
Zakres ustawien czasu, sek 0,1sek-100h
Btad ustawienia czasu, nie wiecej 5%
Btad czasu powtérzenia, nie wiecej 0,2%
Czas odnowienia, ms 200
Maksymalny pobér mocy, WA 1.5
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 100
Maksymalny przekréj podtaczanych przewoddéw, mm? 2,5
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm 0,5
Poziom ochrony IP20
Masa, g 70
Zakres temperatur pracy, °C -5..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 40 °C [bez kondensacjil, nie wiecej, % 50
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie Dowolne

Montaz

Na szynie DIN 35 mm
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Nazwa

e.control.t06

Zakres ustawien czasu

0,1s-100h

Kod
Zamowilenila

p0690004

Napiecie nominalne zasilania, V Nominalny prad ztacz, A

220+ 10% 1,5

Wymiary gabarytowe | montazowe
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L W E T
|‘& _
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Wykresy pracy regulatora w zaleznosci od wybranej funkgji

Ustawienie czasu i wybdr funkcji regulatora odbywa sie przed zataczeniem napiecia zasila-
nia. W razie zmiany ustawienh po zataczeniu napiecia, takie ustawienia beda aktywne tylko
po odtaczenia i ponownego zataczenia napiecia zasilania. Minimalny czas przed ponownym
zataczeniem zasilania po odtaczeniu powinien wynosi¢ nie mniej 200 ms. W razie urucho-
mienia zasilania na ztacza Al i A2, zapala sie z6tta dioda P. W trakcie odliczania czasu pul-
suje czerwona dioda 13/T i zapala sie, gdy zatacza sie styki wyjsciowe regulatora (15-18) W
razie odtaczenia zasilania styki wyjsciowe regulatora 15-18 roztacza sie. Za pomoca po-
tencjometréw na przednim panelu ustawia sie czas opdznienia - wybiera sie poziom opdz-
nienia 1s,10s, 1 min, 10 min, 1 h, 10 h, 30 h, 100 h i bardziej precyzyjne ustawienia od 10
do 100% wybranego poziomu. Za pomoca potencjometru odbywa sie wybor odpowiedniej
funkcji regulatora czasu.

Funkcja A I

Opdznienie wtaczenia
po uruchomieniu zasilania

A1l
A2

R/T

18

16
T

Funkcja B I

Opdznienie wytaczenia
po uruchomieniu zasilania

Funkcja C I

Praca cykliczna, poczatek
od «wytaczony»

T T

Funkcja D I

Praca cykliczna, poczatek

od «wtaczony»
A1l
A2

P

R/T

T T

Funkcja E I

Praca z opdznieniem czasowym
po otrzymaniu sygnatu sterowania
Al

A2
P

R/T

S

18
15
16

T t<T

Funkcja F I

Praca z op4znieniem czasowym

po otrzymaniu sygnatu sterowania
A1l
A2

P

R/T

T t<T

Funkcja G I

Praca z op4znieniem czasowym

po otrzymaniu sygnatu sterowania
A1
A2

P

R/T

t<T

Funkcja H I

Praca z op4znieniem czasowym

po otrzymaniu sygnatu sterowania
A1
A2

]

Funkcja | I

Praca bez opdznienia czasowego

po otrzymaniu sygnatu sterowania
Al
A2

P

Funkcja J I

Generator impulséw

0.5s 0.5s

Schematy podtaczenia

\
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e.control.t07

Przekaznik czasowy

Przeznaczony jest do zapewnienia opdznienia wytgczenia w razie odtgczenia (utraty) napiecia (True
delay-off] zasilania w obwodach automatyzacji i sterowania réznymi procesami technologicznymi.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT &

e.control.t0X

]

control — seria @

t—typ @

X — wykonanie @

Dane techniczne

\_ 25mm?

Nazwa parametru Wartos¢
Napiecie znamionowe, V 220+£10%
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50/60
Napiecie znamionowe izolacji Ui, V 380

Liczba i typy ztacz

1C/0 przetaczajacy

Maksymalny prad przy 250V, A 15
przetaczania stycznikéw przy 415V, A 0.95
Prad odpornosci cieplnej ztacz, A 5
Klasa zastosowania AC-15
Zakres ustawien czasu, sek 0,1-600
Btad ustawienia czasu, nie wiecej 5%
Btad czasu powtdrzenia, nie wiecej 0,2%
Czas odnowienia, ms 200
Maksymalny pobér mocy, WA 3
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 100
Maksymalny przekréj podtaczanych przewodéw, mm? 2,5
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 0,5
Poziom ochrony P20
Masa, g 65
Zakres temperatur pracy, °C -5..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2000
Dopuszczalna wilgotno$é wzgledna w 40 °C [bez kondensacjil, nie wiecej, % 50%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie Dowolne

Montaz

Na szynie DIN 35 mm




60

Nazwa

e.control.t07

0,1-600h

Zakres ustawien czasu

Napiecie nominalne zasilania, V

220+ 10%

Wymiary gabarytowe | montazowe

Lo

i g

Wykres pracy regulatora

<

90

Nominalny prad ztacz, A

Kod
zamowienia

p0690005

Za pomoca potencjometréow na przednim panelu ustawia sie czas opéznienia - wybiera sie
poziom opdznienia 1s, 10s, 100 s, 600 s i bardziej precyzyjne ustawienia od 10 do 100%
wybranego poziomu. Minimalny czas przed ponownym zataczeniem zasilania po odtaczeniu
powinien wynosic¢ nie mniej 200 ms. W razie zataczenia napiecia zasilania styki wyjsciowe
regulatora 15-18 sg zataczone i pulsuje czerwona dioda R/T. W razie utraty napiecia zasi-
lania zaczyna sie odliczanie ustawionego czasu opdznienia, po ktérym wyjéciowy styk re-
gulatora 15-18 roztaczy sie. Jezeli w ustawionym czasie opdznienia nie zostanie przywro-
cone napiecie zasilania, odliczanie czasu zatrzyma sie i wyjsciowy styk regulatora 15-18

zostanie zataczony.

Schematy podtaczenia

A1-A2 :—:—:—:—:
.>=200ms_ ! T
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Przekazniki kontroli napiecia jednofazowe
e.control.v01 i e.control.v02

Przeznaczony jest do ciagtej kontroli napiecia zasilania w jednofazowych obwodach pradu zmiennego
oraz ochrony konsumentéw energii elektrycznej przed obnizonym lub zwiekszonym napieciem, po-
przez odtaczenie napiecia zasilania w razie przekroczenia ustawionych granic z ustawionym opdznie-
niem i automatycznym odtaczeniem zasilania po czasie opdznienia w razie odnowienia normalnego

(znamionowego) poziomu napiecia.

Metoda pomiaru napiecia - rzeczywista érednia kwadratowa warto$¢ (True RMS)

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT «

e.control.vOX

]

control — seria «

v—typ o

X — wykonanie o

Dane techniczne

\_

( : ) i )
LonluffltripJ L 2.5mmj
(=
Qag 162
D

Wartos¢
Nazwa parametru
e.control.v01 e.control.v02

Nominalne napiecie pracy Ue, V 160-280
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50/60
Napiecie znamionowe izolacji Ui, V 460
Liczba i typy ztacz 1NO 1C/0 przetaczajacy
Maksymalny prad przetaczania stycznikow, A 25 1,5
Prad odpornoéci cieplnej ztacz, A — 5
Klasa zastosowania AC-7a AC-15

- wedtug gornej granicy 225-275
Zakres regulacji napie¢, V

- wedtug dolnej granicy 165-215
Zakres ustawien opdznienia w razie odtaczenia, s 0,1-10
Zakres ustawien opdznienia w razie ponownego zataczenia, s 0,3-30 1
Btad pomiaru napiecia, nie wiecej 1%
Histereza* 5%
Maksymalny pobér mocy, WA 2
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 100
Maksymalny przekréj podtaczanych przewoddw, mm? 16 2,5
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm 2,5 0,5
Poziom ochrony 1P20
Masa, g 120 70
Zakres temperatur pracy, °C -5..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2000
Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna w 40 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 50
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie Dowolne

Montaz

Na szyne DIN 35 mm

* od ustawienia napiecia
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Zakres regulacji napie¢, V

Opdznienie

Opdznienie

Nazwa Srnei i czasowe w razie czasowe w razie NCTUIE oY
Wedtug gornej Wedtug dolnej ‘ : prad ztacz, A | zaméwienia
granicy granicy odtaczenia, s zataczenia, s
e.control.v01 225-275 165-215 0,1-10 0,3-30 25 p0690006
e.control.v02 225-275 165-215 0,1-10 1 1,5 p0690007
Wymiary gabarytowe | montazowe
\ A . A
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e.control.v0l :1
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e.control.v01

Schematy podtaczenia

N Obciazeniel
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e.control.v01
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Przekaznik kontroli napiecia
e.control.vl3 i e.control.v04

Przeznaczony jest do ciagtej kontroli: wartoéci napiecia tréjfazowego oraz ochrony konsumentéw
energii elektrycznej przed obnizonym lub zwiekszonym napieciem; odpowiedniej kolejnosci zmia-
ny faz; symetrii napiecia zasilajacego (przesuniecia fazowego); petnofazowoséci napiecia sieciowego
(uszkodzenie fazy). Metoda pomiaru napiecia - rzeczywista $rednia kwadratowa warto$¢ (True RMS).

Struktura oznaczenia e.control.vOX (on/eftitrip | (2 5mm?
e. — marka handlowa E.NEXT « T I

. (1 )
control — seria o oep
V - typ : II — lI
X — wykonanie \. ;I;II J

Dane techniczne
Wartosc

Nazwa parametru

e.control.vO3 e.control.v04

Nominalne napiecie pracy Ue, V 265-495
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50/60
Napiecie znamionowe izolacji, V 415
Liczba i typy ztacz 1C/0 przetaczajacy
Maksymalny prad przy 250V, A 15
przetaczania stycznikéw przy 415V, A 0,95
Prad odpornoséci cieplnej ztacz, A 5
Klasa zastosowania AC - 15

" L - wedtug gornej granicy 435 400-495
Zakres regulacji napie¢, V - -

- wedtug dolnej granicy 325 265-360

Zakres regulacji przesuniecia faz [asymetria] * 8% 5-15%
Zakres ustawien opdznienia w razie odtaczenia, s 2 0,1-10
Czas zadziatania w razie uszkodzenia lub nieodpowiedniej kolejnosci faz, s 0,2
Btad pomiaru napiecia, nie wiecej 1%
Histereza, V 6
Maksymalny pobér mocy, WA 2
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 10¢
Maksymalny przekréj podtaczanych przewodéw, mm? 2,5
Moment dokrecenia zaciskdw stykowych, Nm 0,5
Poziom ochrony IP20
Masa, g 90 95
Zakres temperatur pracy, °C -5..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2000
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna w 40 °C (bez kondensacji), nie wiecej 50%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie Dowolne

Montaz

Na szyne DIN 35 mm

* od ustawienia napiecia
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Zakres regulacji napie¢, V

Nazwa Wedtug gornej Wedtug dolnej
granicy granicy

e.control.v03 435 325

e.control.v04 400-495 265-360

Wymiary gabarytowe 1 montazowe

o

Coece

@ —_— e.controlvid

reoe

2000 36 | 90

LS ) Y

Wykres pracy regulatora

Uszkodzenie fazy Kolejnos¢ faz

L1 L3 L1

L2 {L2—L1—L3!

Us>
Histereza

Histereza \

U< A \
NIV

L1/L2/L3 —

Schematy podtaczenia

L1 L2 L3
=
=
= 1
e 6ees6
L1 L2 L3
D, D, D
/"/“/'EE |—/—|
14 11 12
e 866
1

|0bciaienie|

Asymetria, %

Opdznienie Opdznienie Kod
aczasowe w razie czasowe w razie .
. : zamowienia
odtaczenia, s zataczenia, s
2 1 p0690008
0,1-10 1 p0690009
-
A
cece
= y e.controlvig
| eh__ reo
| SR e 36 | 90
€ ee¢ y

Asymetria % N\
Histereza
0%-——-//

"i
|

=y
_
-
|‘\
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Przekaznik kontroli napiecia »
e.control.v03 :
Przeznaczony jest do ciagtej kontroli: wartosci napiecia tréjfazowego oraz ochrony konsumentéw
energii elektrycznej przed obnizonym lub zwiekszonym napieciem; odpowiedniej kolejnosci zmia- t)
ny faz; symetrii napiecia zasilajacego (przesuniecia fazowego); petnofazowoéci napiecia sieciowego ,
(uszkodzenie fazy). Metoda pomiaru napiecia - rzeczywista $rednia kwadratowa warto$¢ (True RMS). \. J \_23mm
T
Dane techniczne G

Nazwa parametru

Wartosé

e.control.v0b

Nominalne napiecie pracy Ue, V 200-500
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 45-65
Napiecie znamionowe izolacji, V 415
Liczba i typy ztacz 1C/0 przetaczajacy
) - przy 250V, A 1,5
Maksymalny prad przetaczania stycznikow
przy 415V, A 0,95
Prad odpornosci cieplnej ztacz, A 5
Klasa zastosowania AC - 15
N o, - wedtug goérnej granicy OFF - 381 - 500
Zakres regulacji napie¢, V : ;
- wedtug dolnej granicy 260 - 379 - OFF
Krok regulacji ustawien napiecia, V 1
Zakres regulacji przesuniecia faz (asymetria) * OFF -5-20%
Krok regulacji ustawier asymetrii 1%
- w razie wysokiego napiecia 0,1-20
Zakres ustawien opdznienia o S
w razie odtaczenia, s - w razie niskiego napiecia 0,1-20
' - w razie asymetrii faz 0,1-20
Zakres ustawien op6znienia w razie wtaczenia [pierwotnego i wtornego), s 0,3-30
Krok nastawy czasu opdznienia, s 0,1
Czas zadziatania w razie uszkodzenia lub nieodpowiedniej kolejnosci faz, nie wiecej, s 0,2
Ochrona przed nieodpowiednia kolejnoscia faz ON - OFF
Funkcja automatycznego wtaczenia ON - OFF
Btad pomiaru napiecia, nie wiecej 1%
Histereza, V 6
Maksymalny pobér mocy, WA 2
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli 10°
Zywotno$¢ mechaniczna, cykli 100
Maksymalny przekréj podtaczanych przewoddéw, mm? 2,5
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 0,5
Poziom ochrony P20
Masa, g 95
Zakres temperatur pracy, °C -5..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 40 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 50%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie Dowolne

Montaz

Na szyne DIN 35 mm




Zakres regulacji napie¢, V Opodznienie Opoznienie

: : : . . Kod
Nazwa Wedtug gérnej Wedtug dolnej Asymetria, % czasowe wrazie  czasowewrazieza- .o L
granicy granicy odtaczenia, s taczenia, s
e.control.v05 OFF-381-500 260-379- OFF OFF-5-20 0,1-20 0,3-30 p0690010
EE W celu wprowadzenia zmian z. g 2z
] -'H"" ustawien nacisnij przycisk MD Wyswietlacz Wartosc
a ' "y v H . .
futrzymuj w ciagu 3 sekund L1-L2 L1-L2 Wartoé¢ napiecia
ﬂl} NORMAL Tryb normalny, styk przekaznika zataczony.
@ Gérna granica napiecia W trakcie odliczania czasu Tr pulsuje.
N e ] g ’ , L
130, ) ,_-,FF _:,'E : SEE FAULT Tryb awaryjny, styk przekaznika roztaczony.
L
Tryb ustawief parametrow wtaczenia przekaznika
= Opdznienie czasowe odtaczenia
0, w razie wysokiego napiecia Wysokie napiecie lub ustawienie parametru
SILCR I TR
— . Niskie napiecie lub ustawienie parametru
::':' H Dolna granica napiecia Nieprawidtowa kolejnos¢ faz lub ustawienie parametru
_ el Ay ﬁ_,' e, g
=S EEU ﬁ 'g !:IF! PHS.F AILS Uszkodzenie fazy
@ Opéznienie czasowe odtaczenia ASY Przesuniecie faz (przekroczenie poziomu asymetrii)
0T, 9 w razie niskiego napiecia lub ustawienie parametru
LA [N Ell'l
zms U Rt g 1
@ Kenostee Schematy podtaczenia
[y
S o —ofF L1 L2 L3
Asymetria =
’l:'l‘“ =
e ]
L QFF 4’5"8'4 = 1
Opodznienie czasowe odtaczenia e e
0, w razie nadmiernej asymetrii L1 L2 L3
g X} MOy
S [ (] D, D, D
@ Opdznienie czasowe wtaczenia /'/‘ '/'EE |— Zl—l
’t. ﬂil_ pierwotnego/wtérnego
N ] ar
ofF—= 03— 10 ERNY,
Bl =] Automatyczne ponowne ]
L = == taczenie
= L T A r [obciazenie]
i Y _'IJ:'F Obciazenie
Jezeli w czasie wprowadzania ustawien ponad W k l t
60 sekund nie zostanie nacisniety zaden y res pra Cy regu alora
przycisk, przekaznik automatycznie wyjdzie z Uszkodzenie fazy Kolejnosé faz
L1 L3 L1

trybu ustawien. Istnieje mozliwos¢ wytaczenia

jednej lub wiecej funkcji ochrony przekaznika. L1 L1 | L3I ILzl ILZI

W tym celu w czasie wprowadzania ustawien L2 |
odpowiedniego parametru nalezy wybrac¢ «OFF». L2
L3 L3 I_I L]

Wymiary gabarytowe W e b e |
. . ALCE P AL O SO LT -
| montazowe k

s~

A Hist us
Istereza
/ /

toee

Histereza \
U< \

L1/L2/L3 —,

36 |90 12

Asymetria % \
Histereza
] 0% —/ \ /

\j Ta , Tr ! <Ta
- 14 — r

% 30 1 - — ———

12




Przekazniki posrednie T/ M

e.control.p %

L 1 on/off

Przeznaczone sa do powielania i transferu sygnatéw sterowania elementami sterowania w obwodach (-i A

sterowania i automatyzacji. 2pe ﬁ
QG 25mm?
ST e

Struktura oznaczenia e.control.pXXXX

T -

e — marka handlowa E.NEXT @

|

control — seria o

p — regulator posredni ©

X — nominalny prad (10, 5, 3A)

X — liczba grup ztacz (4, 3) ©

X — napiecie cewki sterowania (1 - DS12V, 2 - AC12V, 4 - DC24V, 3 - AC24V, 5 - AC110V, 6 - AC230 V) »
X — s - modutowe ztacze przekaznika, L - z led wySwietlaniem

Dane techniczne

Wartosc

Nazwa parametru
e.control.p103  e.control.p104  e.control.p53 e.control.p34
Nominalny prad ztgcz, A 250V AC/28V DC) 10 10 5 3
Liczba grup ztacz 3 4 3 4
Napiecie nominalne cewki sterowniczej, V DC12V,AC 12V, DC 24V, AC 24V, AC 110V, AC 230 V
DC 12V 160
AC 12V 42
. ) L DC 24V 640
Rezystancja cewki sterowniczej, Ohm +10% AC 24V 168
AC 110V 3500
AC 230V 15250
Pobdér mocy cewki sterowniczej, W, nie wiecej 1.3
DC12V 9,6/1,2
AC 12V 9,6/3,6
Lo . . . . i DC 24V 19.5/2,4
Napiecie podciagania/luzowania cewki sterowniczej, V AC 24V 19.2/7.2
AC 110V 96/36
AC 230V 176/66
Czas zataczania/roztaczania stykéw, ms 20/15
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoéé mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 107
Opornoéc izolacji, MOhm 500
Opornosc¢ ztacz, mOhm 50
Masa, g, nie wiece] 50 \ 65 \ 35 \ 35
Poziom ochrony regulatora P40
Typ ztacza modutowego e.control.p103s ‘ e.control.p104s ‘ e.control.p53s ‘ e.control.p34s
Masa, g, nie wiecej 80
Poziom ochrony ztacza 1P20
Przekroj podtaczanych przewodéw, mm? 0,75-2,5 ‘ 0,5-1,5
Zakres temperatur pracy -40...+40°C
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 1000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne

Montaz

Na panelu montazowym, na szynie DIN 35 mm (za pomoca ztacz modutowych)
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Zdjecie

Nazwa

e.control.p1031
e.control.p1032
e.control.p1033
e.control.p1034
e.control.p1035
e.control.p1036
e.control.p1036L
e.control.p1041
e.control.p1042
e.control.p1043
e.control.p1044
e.control.p1045
e.control.p1046
e.control.p1046L
e.control.p531
e.control.pb32
e.control.p533
e.control.pb34
e.control.p535
e.control.p536
e.control.pb36L
e.control.p341
e.control.p342
e.control.p343
e.control.p344
e.control.p345
e.control.p346
e.control.p346L
e.control.p103s
e.control.p104s
e.control.p53s
e.control.p34s

Wymiary gabarytowe

| montazowe

Nominalny prad. A %2 9r0P e o
DC12V i.ly3.12dc
AC12V i.ly3.12ac
DC 24V I.ly3.24dc
10 3 AC 24V i.ly3.24ac
AC 110V i.ly3.110ac
AC 230V i.ly3.230ac
AC 230V i.ly3n.230ac
DC12V i.ly4.12dc
AC12V i.ly4.12ac
DC 24V i.ly4.24dc
10 4 AC 24V i.ly4.24ac
AC 110V i.ly4.110ac
AC 230V i.ly4.230ac
AC 230V i.ly4n.230ac
DC12V i.my3.12dc
AC12V i.my3.12ac
DC 24V i.my3.24dc
5 3 AC 24V i.my3.24ac
AC 110V i.my3.110ac
AC 230V i.my3.230ac
AC 230V i.my3n.230ac
DC12V i.my4.12dc
AC 12V i.my4.12ac
DC 24V i.my4.24dc
3 4 AC 24V i.my4.24ac
AC 110V i.my4.110ac
AC 230V i.my4.230ac
AC 230V i.my4n.230ac
10 3 i.ptf.11a
10 4 i.ptf.14a
5 3 i i.pif.11a
3 4 i.pif.14a
Schematy podtaczenia
1 2 3 1 2 3 4
4 5 6 5 6 7 8
7 8 9 9 10 1 12
r g
10 - 11 13 = 14
1 2 3 1 2 3 4
4 5 6 5 6 7 8
7 8“ 9 9 10 M 1 12
[ VW I Wo— <
10 = 1 13 = 14
Nazwa A B C F F1 G
e.control.p103 31 27 42 20 10
e.control.p104 41 27 42 30 10
e.control.p53 20,5 27 42 13,2 6,6
e.control.p34 20,5 27 42 13,2 44
e.control.p103s 36,5 78,5 27,5 4.4 68
e.control.p104s 45 78,5 36 4.4 68
e.control.p53s 29 75 22 4,2 59
e.control.p34s 29 75 22 4,2 59
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Przeznaczone sa do sterowania obwodami elektrycznymi pradu zmiennego o napieciu do 230 V

AR R
—~—
T—— .

=

ov

~2208/507y o

8V 1y

24V

Eysre.

IECK0%7-5.1 L"““‘Ez_z_"
230 —— e.trans.dj
20MA $ ——rm ns.din.8.1 2.24
- - P—___--__
9:'3;‘!&\;229 P— A
enenui n
- ol °— 23NR_Enr..

Modutowe urzadzenia generujace
polecenia | sygnaty

i czestotliwosci 50 Hz, réznorodnymi urzadzeniami technologicznymi (styczniki, przekazniki i inne) oraz (
dzwiekowej i éwietlnej sygnalizacji stanu obwodéw elektrycznych. @ ﬁ
. on/off bmm?
Dane techniczne ; :
Nazwa parametru e.pb.din, e.pbi.din, e.pbif.din
Maksymalne napiecie pracy Ue, V 230
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie izolacji Ui, V 500
Prad cieplny umowny na otwartym powietrzu Ith, A 16
Nominalny prad pracy stycznikéw le, A 6
Klasa zastosowania AC-14
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 10 x 10*
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli W/Wyt, nie mniej 25 x 10¢
Poziom ochrony P20
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 2,5
Moment dokrecenia zaciskow stykowych, Nm 2
Zakres temperatur pracy, °C -10...+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna w 20 °C (bez kondensacji), nie wiecej 90%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 2
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne
Montaz Na szynie DIN
Zdjecie Nazwa Opis Kolor zamgev?enia
Lz e.i.din.220.red czerwony p059001
LA
= ! e.i.din.220.green zielony p059002
9 e.i.din.220.blue niebieski p059003
Bl - o Wskaznik LED dla szyny DIN »
“;!& e.i.din.220.yellow z0tty p059004
e.i.din.220.white biaty p059005
n.‘;'-'t ' e.i.din.220.orange pomaranczowy p059006
6" ' {,l e.pb.din.red czerwony 0790001
|§ : Przycisk do szyny DIN NO + NC : _
ﬁ f' e.pb.din.green zielony 0790002
- ¢_’ e.pbi.din.red czerwony 10790003
o Przycisk do szyny DIN NO + NC ze wskaznikiem
T e.pbi.din.green zielony 0790004
seee L]
e s e.pbif.din.red Przycisk do szyny DIN NO + NC z zatrzaskiem czerwony 10790005
E 9 e.pbif.din.green I wskaznikiem zielony 10790006
*rmsgngiag T
ey = e.ringer.din.220 Dzwonek do szyny DIN p0600001
%. g e.trans.din.8.12.24 Transformator do szyny DIN p057001
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e.i.din

36

17,5 | 32

e.ringer.din

el

En ' |

e——

e.pbif.din

e.trans.din

Transformator do szyny DIN
jest stosowany do zasilania ob-
ciazen niskiej mocy (wskazni-
kéw, alarméw i innych). Maksy-
malna moc obwodu wtérnego
— 8 WA.
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Modutowe gniazda

SE.MNexe. i

4 )
na szyne DIN
. \_ 1
Przeznaczone sa do czasowego podtaczenia mobilnych urzadzen elektrycznych niskiej mocy: narzedzia r_i )
elektryczne, lampy itp. ole
5
. opol° bmm?
Dane techniczne ST
Wartosé
Nazwa parametru . .
e.socket.stand.din e.socket.pro.din.tms
Nominalne napiecie pracy Ue, V 250
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50
Nominalny prad In, A 10 16
Liczba biegunéw 2p 2p+ L
Zywotno$¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 7000
Maksymalny przekrdj podtaczanego przewodu, mm? 6
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 2,5
Poziom ochrony P20
Masa, g 95
Zakres temperatur pracy, °C -25..455
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej 80%
Stopien zanieczyszczenia $rodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Arbitralny

Montaz Na standardowej DIN-szynie 35 mm
Wym l a ry g a b a rytowe Nazwa Typ Kod zamodwienia
l m O nta Z O\Ne e.socket.stand.din Typ C, CEE 7/16 5004001
e.socket.pro.din.tms Typ F, CEE 7/4 (Shuko) 5004002
A it “
=.rexce. . I{E’j
36 (80 . 36 (80

71
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3

Bezpieczniki

e.industrial.fuse

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przeciazeniem

i zwarciem.

Struktura oznaczenia

rt.1832.2p

e.industrial

e

e.industrial.fuse.X.X

e. — marka handlowa E.NEXT «
industrial — seria o

|

fuse —typ o

X — wymiar standardowy bezpiecznika o

X — nominalny prad e

Dane techniczne

Nazwa parametru

e.industrial.fuse

Nominalne napiecie pracy Ue, V 250
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50
Nominalny prad In, A 4, 6,8, 13,16, 20,25, 3216
Wymiary standardowe bezpiecznika 10 x 38
Charakterystyka bezpiecznika gG/aM
Poziom ochrony P20
Masa, g, nie wiecej 8
Zakres temperatur pracy, °C -25..455
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80%
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

ez N%rrglg,a,z‘ny StratyV\ilepta' zamyg\?v?enia
e.industrial.fuse.10.38.4 4 1,13 10610002
e.industrial.fuse.10.38.6 6 1,19 0610003
e.industrial.fuse.10.38.8 8 1.4 0610004
e.industrial.fuse.10.38.13 13 1,58 0610006
e.industrial.fuse.10.38.16 16 2,85 0610007
e.industrial.fuse.10.38.20 20 2,88 0610008
e.industrial.fuse.10.38.25 25 3,00 0610009
e.industrial.fuse.10.38.32 32 3,12 0610010

Wymiary gabarytowe
| montazowe

10




na szyne DIN e.fuse

Bezpieczniki | oprawy bezpiecznikowe

Ewm— }
Sdune newa B \ N\

. :r:_ \

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przecigzeniem

i zwarciem.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT «

e.fuse.X.h.X

i

fuse — seria o

X — wymiar standardowy bezpiecznika o

h — uchwyt o

X — liczba biegunéw

TR
e.fuse.X.X
T Aol
e. — marka handlowa E.NEXT « [ oy
fuse — seria o i
X — wymiar standardowy bezpiecznika o
X — nominalny prad e ﬁ
_ 25mm?
Dane techniczne
Wartosé
Nazwa parametru
e.fuse.h \ e.fuse
Nominalne napiecie pracy Ue, V 500
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Wymiary standardowe bezpiecznika 10x38 | 14x51 10 % 38 14 % 51
Nominalny prad In, A 32 63 2,4,6,8,10,13,16, 20, 25, 32 25, 32, 40, 50, 63
Liczba biegundéw 1,23
Charakterystyka bezpiecznika gG/aM
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 25 ‘ 35 ‘
Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 3
Poziom ochrony 1P20
Masa, g, na biegun, nie wiecej 65 ‘ 110 ‘ 8 15
Zakres temperatur pracy, °C -25...+55
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Montaz

Na standardowej szynie DIN 35 mm
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Zdjecie
o o o
el O R
L] [ ] Y
Zdjecie Nazwa

Nazwa

e.fuse.1038.h1

e.fuse.1038.h2

e.fuse.1038.h3

e.fuse.1451.h1

e.fuse.1451.h2

e.fuse.1451.n3

Nominalny prad, A

Liczba
biegunow

1

2

Nominalny prad,
AYP )

32

63

Straty ciepta, W

0,95
1,13
1,19
1,4
1,56
1,58
2,85
2,88
3
3,12
3,1
3,5
3,96
4,36
5,51

® o
2
54

81

; e.fuse.1038.2 2
W' e.fuse.1038.4 4
— e.fuse.1038.6 6
- e.fuse.1038.8 8
oA e.fuse.1038.10 10
e I e.fuse.1038.13 13
' e.fuse.1038.16 16
W e.fuse.1038.20 20
e.fuse.1038.25 25
= e.fuse.1038.32 32
Ly e.fuse.1451.25 25
- e.fuse.1451.32 32
e.fuse.1451.40 40
e.fuse.1451.50 50
e.fuse.1451.63 63
Wymiary gabarytowe i montazowe
65
i 45
;%I |
. . A .
A
| . L
e.fuse. 1451.0
36|80 10
¥ L g
-
! =110
. | . [ ]
Schematy podtaczenia
zasilacz Zailacj j’aSiICZJ,
obciazenie obciazenie obciazenie
1 biegunowy 2 biegunowy 3 biegunowy

Wymiary standar-
dowe bezpiecznika

10 x 38

10 x 38

10 x 38

14 x 51

14 x 51

14 x 51

Wymiary standardowe
bezpiecznika

10 x 38
10 x 38
10 x 38
10 x 38
10 x 38
10 x 38
10 x 38
10 x 38
10 x 38
10 x 38
14 x 51
14 x 51
14 x 51
14 x 51
14 x 51

36 (89,8

Kod
zamowienia

10300001
10300002
10300003
0300004
0300005

0300006

Kod

Zzamowilenla
0610011
0610012
0610013
0610014
0610015
0610016
0610017
0610018
0610019
0610021
0610020
0610022
0610023
0610024
0610025

s (51
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Sitowe automatyczne wytaczniki
e.industrial.ukm.S

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przecigzeniem
i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych.

Struktura oznaczenia e.industrial.ukm.XS.X

e. — marka handlowa E.NEXT

industrial — nazwa serii urzadzen przemystowych

ukm — nazwa serii wytacznikdw automatycznych w obudowie formowanej
X — wymiary automatycznego wytacznika

S — seria wytacznikéw automatycznych

X — znamionowy prad automatycznego wytacznika

Stycznikowy zacisk Sitowe automatyczne wytaczniki serii
.industrial.ukm.S zostaty wykonane w obudowie
formowanej z odpornego na dziatanie tempera-
tur niepalnego wypetnionego szktem poliamidu.

Funkcje ochronne w automatycznych wy-
tacznikach wymiaru 60S wykonuje magnetycz-

Ruchomy styk nie-hydrauliczny roztacznik w ksztatcie rurki,
wypetnionej krzemoorganicznym ptynem i
umieszczonej w $rodku cewki elektromagne-
su. Wewnatrz rurki znajduje sie ttok ze spre-
zyna, ktory w razie wystapienia nadpraddw jest

Komora yne / o pracom)

. przesuwany przez rurke i dziata na mechanizm

gaszenia tuku roztacznika izolacyjnego wytacznika. Charakte-

rystyczna cecha magnetycznie-hydraulicznych

roztacznikéw jest stabilno$¢ i niezaleznosé

charakterystyk czasowo-pradowych od tempe-

ratury otoczenia, mozliwo$¢ szybkiego ponow-

Uchwyt nego zataczenia po awaryjnym uruchomieniu,
uruchomienia odporno$¢ na wibracje.

Funkcje ochronne w wytacznikach wymiaru

100-800S wykonuje roztacznik kombinowany:

termiczny i elektromagnetyczny. Termicz-

i . ny roztacznik sktada sie z ptyty bimetalicznej,

Listwa mechanizmu wykonanej ze stopu dwéoch metali z réznym
swobodnego roztaczania wspétczynnikiem  rozszerzalnoéci  cieplnej,

ktéra w czasie przeptywu pradu przeciazenia
nagrzewa sie i uginajac sie wptywa na mecha-
nizm roztacznika izolacyjnego, ktéry odtacza
automatyczny wytacznik. Elektro-magnetyczne
roztaczniki automatycznych wytacznikéw typu
Elektromagnetyczny elektlrodynamicznegz - yw czés'ie przep{yyv?/u
roztacznik pradu zwarcia metalowa ptytka jest przyciaga-
na do ramy roztacznika, dziatajac na roztacznik

izolacyjny, ktéry odtacza wytacznik.
Kompletacja wytacznika sktada sie z: sepa-
ratory fazowe, zestaw elementéw montazowych
Roztacznik termiczny do podtaczenia przewodéw zewnetrznych, klucz
ze $ruba regulacyjna imbusowy, zestaw elementéw montazowych do

: : montazu na ptycie montazowej.
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Dane techniczne

Wartos¢
Nazwa parametru e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.  e.industrial.
ukm.60S ukm.100S = ukm.250S = ukm.400S  ukm.630S/800S
Nominalne napiecie pracy, V 600 660
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50
Liczba biegunéw 3
Klasa zastosowania A
Nominalny prad, A gz’, 10’, 25% %53 0 5%0%3' % 12%% ]222% 12?)[(]) 300, 400 500, 630, 800
Roztacznik nadpradéw mi/%?aeaylxcczzmj Kombinowany: termiczny i elektromagnetyczny
Napiecie izolacji 690 800
Wytrzymywane napiecie impulsowe Uimp, kV 6 8
Ustawienie uwolnienia roztacznika elektromagnetycznego, Im 101In+20%
Nominalna robocza zdolno$¢ wytaczania 5 15 15 45 45
lcs przy 400V, kA 10 30 30 45 45
Nominalna graniczna zdolno$¢ wytaczania lcu przy 400 V, kA 6000 6000 2000 1000 500
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 8500 8500 7000 4000 2500
Zywotno$¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniel 12,5%x3 16,5%3 20x 4 40x8 40 x 10
Maksymalny przekréj podtaczanej szyny, mm?2 10,5 10,5 22,5 22,5 22,5
Moment dokrecenia potaczen Srubowych zaciskéw stykowych, Nm Obudowy wytacznika - IP30, ze strony zaciskow stykowych - P00
Poziom ochrony 0,75 11 1,78 5,7 10,9/11,4
Zakres temperatur pracy, °C -25...+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 1000
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej, % 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°
Montaz Do panelu montazowego
Zdjecie Nazwa Wymiar Nominalny prad, A Zdigisé]%wtiﬁjlac?,akirzy zamga?enia
e.industrial.ukm.60S.10 10 0010015
e.industrial.ukm.60S.16 16 0010014
e.industrial.ukm.60S.20 20 0010016
e.industrial.ukm.60S.25 25 0010026
60 10/5
e.industrial.ukm.605.32 32 0010001
e.industrial.ukm.60S.40 40 0010002
e.industrial.ukm.60S.50 50 0010003
e.industrial.ukm.60S.63 63 0010004
e.industrial.ukm.100S.40 40 0010020
e.industrial.ukm.100S.50 50 0010021
e.industrial.ukm.100S.63 100 63 30/15 0010022
e.industrial.ukm.100S.80 80 0010005
e.industrial.ukm.100S.100 100 0010006
e.industrial.ukm.250S.100 100 0010017
e.industrial.ukm.250S.125 125 0010018
e.industrial.ukm.250S.160 160 0010007
e.industrial.ukm.250S.175 250 175 30/15 0010013
e.industrial.ukm.250S.200 200 0010008
e.industrial.ukm.250S.225 225 0010019
e.industrial.ukm.250S.250 250 0010009
e.industrial.ukm.400S.300 300 0010027
e.industrial.ukm.400S.400 400 400 49/t 0010010
e.industrial.ukm.6305.500 500 0010028
630 45/45
e.industrial.ukm.630S.630 630 0010011
e.industrial.ukm.800S.800 800 800 45/45 0010012




Charakterystyki czasowo-pradowe

tls) tls)
6000 2h h[)Usﬂ 2h
4000 T h 4000 1 h
2000 30 min 2000 30 min
10° 20 min 10° 20 min
400 10 min i) 10 min
200 g min 200 ; min
10 min 10 min
?‘8 1 min 28 1 min
20 20
10 10
b 6
4 4
2 2
1 1
0,6 0,6
0.4 0.4
0,2 02
0.1 0,1
0,06 0,06
004 004
0,02 0,02
0,01 0,01
0,006 0,006
0,004 0,004 A
08 11215 2 3 4 6 8 10 15 20 xIn 08 11215 2 3 4 6 8 10 15 20 xIn 08 11215 2 3 4 ] 8 10 15 20 xIn
e.industrial.ukm.60-100S e.industrial.ukm.250S e.industrial.ukm.400S
t(s) X . .
2 b 4000 2 h a — charakterystyka zadziatania roztacznika ze stanu
1 h 4000 1 h «zimnego» przy pradach przeciazenia;
mn 2, a 30 min b — charakterystyka zadziatania roztacznika ze stanu
min 10 20 min . L .
10min 499 10 min «cieptego» przy pradagh przecigzenia;
5 min 509 m 5 min c — charakterystyka zadziatania roztacznika przy
f mog 2 min pradach zwarciowych.
min 28 1 min ’
20 s
10
) 1.8
) N
2
y N -
0 / Zalezno$¢ nominalnego pra-
01 u automatycznego wytaczni-
d t ty g yta
88t 04 ka od temperatury otoczenia
002 — o (oprécz 60S).
0,006 02
0,004
08 11215 2 3 4 6 8 10 15 20 xIn -60 -50 -40 -30 -20 <10 0 10 20 30 40 50 60
e.industrial.ukm.630-800S
Nazwa e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.
ukm.60S ukm.100S ukm.250S ukm.400S ukm.6305/800S
Dodatkowe ztacze e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.
’ ukm.60.F ukm.100.F ukm.250.F ukm.400/800.F
Dodatkowe ztacze awarvine e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.
' Yl ukm.60.B ukm.100.B ukm.250.B ukm.400/800.B
Niezalezny roztacznik e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.
Y ’ ukm.60.FL ukm.100.FL ukm.250.FL ukm.400/800.FL
Roztacznik minimalnedo napiecia e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.
i 9 pig ukm.100.QY ukm.250.QY ukm.400.QY ukm.400/800.QY
Uchwyt obracaln e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.
y Y ukm.60S.CS ukm.100S.CS ukm.2505.CS ukm.400/800.CS
Naped elektromaanetyczn B e.industrial. e.industrial. )
pe gnetyczny UKM.100.MD.220 UKM.250.MD.220
Naped silnika elektrveznedo B e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.
Pe y 9 UKM.100.MDX.220 UKM.250.MDX.220 UKM.400.MDX.220 UKM.800.MDX.220
e.industrial. e.industrial. e.industrial. e.industrial.

Listwa taczaca - UKM.100S.busbar

UKM.250S.busbar UKM.400S.busbar UKM.630S.busbar

®|

@ |®[ |

oeos]] | Pe®Pe

— Dodatkowe ztacze

— ztacze awaryjne

@)
® ® *
¢} [¢]
LlL2lLs Rz LR L1|L2[L3|L4 R1{R2[R3|R4 V.o
L R
O A ? ? O o|0 olololo olololo A — Niezalezny roztacznik
VIiVv]V
([ ] v oee g A — roztacznik minimalnego
v v v A v v napiecia
[ A A N A A

Foe0E)

® & ]

BB ®| !

e.industrial.ukm.400S

e.industrial.ukm.60-250S

e.industrial.ukm.630-800S
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Uchwyt obracalny
e.industrial.ukm.CS

Elektromagnetyczny naped
e.industrial.ukm.MDX

&5 |

Dodatkowe ztacze
e.industrial.ukm.F

Dodatkowe ztacze
awaryjne
e.industrial.ukm.B

L]
L)
4 ' L2
.
Sitowy automatyczny wytacznik
e.industrial.ukm.S

=y

=

Roztacznik minimalnego

napiecia

e.industrial.ukm.QY

j w

Niezalezny roztacznik
e.industrial.ukm.FL

Nazwa Typ Nominalne napiecie pracy, V P znlamlonowy/ Mase_:, 9. Kod .
d Pobdr mocy nie wiecej | zamowienia
e.industrial. UKM.60.F 0030001
e.industrial.l UKM.100.F 0030002
Dodatkowe ztacze 250 3A 0,025
e.industrial. UKM.250.F 0030003
e.industrial. UKM.400-800.F 0030004
e.industrial.l UKM.60.B 0020001
e.industrial.l UKM.100.B 0020002
Dodatkowe ztacze awaryjne 250 3A 0,025
e.industrialLUKM.250.B 10020003
e.industrial. UKM.400-800.B 0020004
e.industrial.l UKM.60.FL 0070004
e.industrial. UKM.100.FL 0,05 0070001
Niezalezny roztacznik 230-400 60 VA
e.industrial. UKM.250.FL 0070002
e.industrial. UKM.400-800.FL 0,075 0070003
e.industrial. UKM.60.QY 0040001
e.industrial. UKM.100.QY 01 0040002
Roztacznik minimalnego napiecia 380 (zadziatanie przy 135-265 V) 180 VA
e.industrial. UKM.250.QY 0040003
e.industrial. UKM.400-800.QY 0,12 0040004
e.industrial.l UKM.100.MD.220 Naped elektromagnetyczny 20 7.5A 1 0090001
e.industrial UKM.250.MD.220 (czas reakcji 0.2 s) 9.5A 14 10090002
e.industrial.L UKM.100.MDX.220 1 0080001
05A
e.industrial. UKM.250.MDX.220 Naped silnika elektrycznego 110.230 1,2 i0080002
e.industrial. UKM.400.MDX.220 (czas reakcji 0,8 s) 3,6 10080003
2A
e.industrial. UKM.630-800.MDX.220 4,2 0080004
e.industrial.ukm.60.CS 0,5 10060001
e.industrial.ukm.100.CS 0,55 0060002
e.industrial.ukm.250.CS Uchwyt obrotowy - - 0,6 10060003
e.industrial.ukm.400.CS 1.2 10060004
e.industrial.ukm.630-800.CS 1.8 10060005
e.industrial. UKM.100S.busbar 0,04 0050003
e.industrial. UKM.250S.busbar Listwa taczaca 7 7 0,065 0050002
e.industrial UKM.400S.busbar koricowka bieguna) 0,09 0050004
e.industrial. UKM.630S.busbar 0,28 0050005




Wymiary gabarytowe | montazowe Schematy podtaczenia

1 03 05
F12 F14
Fl Fl Fl (AXa - czarny) (AXb - brazowy)
(L l l F11
2 04 06 (AXc - 26tty)
e.industrial.ukm.S e.industrial.ukm.F
B12 B14
(ALa - czarny) (ALb - brazowy) 1
.
5
B11
2
e.industrial.ukm.B e.industrial.ukm.FL
UC1|
Uc
ON |OFF
Nazwa A B C Cl C2 D DI E H F FI F2 F3 1l 2 3
e.industrial.ukm.60S 75 130 62 72 90 Mé M4 25110125 6 25 25 uc2
e.industrial.ukm.100S 90 1155 61 72 92 M8 M4 30 132 165 8 30 27 e.industrial ukm. QY c.industrial.ukm.MD
e.industrial.ukm.250S 105 165 61 | 72 1 92 'M10 M4 | 35 126 23 10 35 28
e.industrial.ukm.400S 140 257 97 107 155 M12 M6 44 194 25 12 4b | 44
e.industrial.ukm.630/800S | 210 275 97 107 155 2xM8 Mé 70 243 40 | 12 | 70 44/h6

(@] P1[P2]s1]s2]s4]
I

BN
Uc

-

e.industrial.ukm.MDX
Wymiary, mm
Uchwyt
60 CS 100CS 250CS 400CS | 630-800CS
\ al 90 110 116 185 215
a2 106 (8x4) 130 (15x5) 140 (15x5) 200 (10x5) 240
a3 120 145 160 217 258
b1 25 30 35 127 197
b2 78 82 105 140 210
a3 cl 42 45 45 75 75
c? 50 58 60 90 90
c3 215 215 225 250 230
h 45 45 45 45 45
f 10 10 10 10 10
/ l 65 65 65 90 90
Nazwa A B ©
e.industrial. UKM.100.MD.220 115 125 105
e.industrial. UKM.250.MD.220 115 130 105
e.industrial. UKM.100.MDX.220 115 125 105
e.industrial. UKM.250.MDX.220 115 130 105
e.industrial. UKM.400.MDX.220 175 200 155
e.industrial. UKM.630-800.MDX.220 175 245 155
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Sitowe automatyczne wytaczniki

e.industrial.ukm.SL

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przeciazeniem
i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych. Automa-
tyczne wytaczniki serii e.industrial.ukm.SL zostaty specjalnie zaprojektowane w celu ochrony dtugich
linii przesytowych, w celu roztaczenia mozliwych zwarc na koncu linii z powodu niskiej wielokrotnosci

elektromagnetycznego roztacznika.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT
industrial — nazwa serii urzadzen przemystowych

e.industrial.ukm.XSL.X

ukm — nazwa serii wytacznikdéw automatycznych w obudowie formowane;j

X — wymiary automatycznego wytacznika
SL — seria wytacznikéw automatycznych
X — znamionowy prad automatycznego wytacznika

Stycznikowy zacisk

Komora
gaszenia tuku

Ruchomy styk

Uchwyt
uruchomienia

Listwa
mechanizmu
swobodnego
roztaczania

Elektromagnetyczny
roztacznik

Roztacznik termiczny
ze $ruba regulacyjna

Sitowe automatyczne wytaczniki serii e.industrial.
ukm.SL zostaty wykonane w obudowie formowanej
z odpornego na dziatanie temperatur niepalnego wypet-
nionego szktem poliamidu.

Funkcje ochronne w urzadzeniu wykonuje kombi-
nowany roztacznik: termiczny i elektromagnetyczny.
Termiczny roztacznik sktada sie z ptyty bimetalicznej,
wykonanej ze stopu dwdch metali z roznym wspétczynni-
kiem rozszerzalnosci cieplnej, ktéra w czasie przeptywu
pradu nagrzewa sie i uginajac sie wptywa na mechanizm
roztacznika izolacyjnego, ktéry odtacza automatyczny
wytacznik. Elektromagnetyczny roztacznik automatycz-
nych wytacznikéw wymiaréw 100SL do 63 A sktada sie z
cewki i rdzenia - w czasie przeptywu pradu przez cewke
pradu zwarciowego - rdzen wciaga sie do cewki, rowniez
dziatajac na mechanizm roztacznika izolacyjnego. Elek-
tromagnetyczny roztacznik automatycznych wytacznikéw
wymiarow 100SL od 80A oraz 250-800 SL typu elektrody-
namicznego - w czasie przeptywu pradu zwarcia metalo-
wa ptytka jest przyciagana do ramy roztacznika, dziatajac
na roztacznik izolacyjny, ktéry odtacza wytacznik.

Automatyczne wytaczniki serii e.industrial.ukm.SL
sa przeznaczone do ochrony dtugich linii przesytowych.
W przypadku jednofazowego zwarcia na koncu takiej Li-
nii, automatyczne wytaczniki z 10-krotnym roztaczni-
kiem moga nie by¢ wystarczajaco czute i moga nie zare-
agowac na taka awaryjna sytuacje. Natomiast wytaczniki
danej serii z zakresem uwolnienia elektromagnetyczne-
go roztacznika od 3 do 5 In pozwalaja, w wiekszosci wy-
padkéw, na odtaczenie zwarc na koncu dtuzszych Llinii.

Kompletacja wytacznika sktada sie z: separatory
fazowe, zestaw elementoéw montazowych do podtaczenia
przewodéw zewnetrznych, klucz imbusowy, zestaw ele-
mentéw montazowych do montazu na ptycie montazo-
wej, zestaw koncéwek lub listw do podtaczenia przewo-
déw zewnetrznych.
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Dane techniczne

Wartosé

Nazwa parametru e.industrial. | e.industrial. = e.industrial. —e.industrial. | e.industrial.

ukm.100SL = ukm.250SL  ukm.400SL ~ ukm.630SL  ukm.800SL
Nominalne napiecie pracy, V 660
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Liczba biegundéw 3
Klasa zastosowania A
Znamionowy prad, A 32,4030 63,80, 100, 125 150, 300, 400 630 800
Roztacznik nadpradéow Kombinowany: termiczny i elektromagnetyczny
Ustawienie uwolnienia roztacznika elektromagnetycznego 3-51n
I"i‘;r;'r’;jlz;&zgg;;g;d&”o“ wytgezania 11/15/26 26/49/64 34/49/64 34/49/64 34/49/64
Nominalna graniczna zdolnoé¢ wytaczania lcu przy 690/400/230, kA 15/20/35 35/65/85 45/65/85 45/65/85 45/65/85
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 2000 2500 2000 2000 1500
Zywotno$é mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 10 000 8500 7000 4000 3500
Maksymalny przekréj podtaczanej szyny, mm? 17,5%5 20x5 30x5 40x5 40x5
Moment dokrecenia potaczen $rubowych zaciskéw stykowych, Nm 10,5 10,5 22,5 22,5 22,5
Poziom ochrony Obudowy wytacznika - IP30, ze strony zaciskéw stykowych - P00
Masa, g, nie wiecej 13 1,72 5,45 6,15 8,55
Zakres temperatur pracy, °C -40 + 40
Wysokos¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 1000
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°
Montaz Do panelu montazowego

Nazwa Typ obudowy Nominalny prad, A /i(d;oz,lggi/c Iocdu{aiclf:?]LaA Kod zamoéwienia
e.industrial.ukm.100SL.32 32 0660024
e.industrial.ukm.100SL.40 40 0660011
e.industrial.ukm.100SL.50 50 0660012
e.industrial.ukm.100SL.63 100 63 207 0660001
e.industrial.ukm.100SL.80 80 0660013
e.industrial.ukm.100SL.100 100 0660002
e.industrial.ukm.250SL.100 100 0660017
e.industrial.ukm.250SL.125 125 0660014
e.industrial.ukm.250SL.160 160 0660003
e.industrial.ukm.250SL.175 250 175 65/49 0660015
e.industrial.ukm.250SL.200 200 0660016
e.industrial.ukm.250SL.225 225 0660018
e.industrial.ukm.250SL.250 250 0660004
e.industrial.ukm.400SL.250 250 0660019
e.industrial.ukm.400SL.400 400 400 6549 0660020
e.industrial.ukm.400SL.300 300 65/49 0660025
e.industrial.ukm.630SL.630 630 65/49 0660021
e.industrial.ukm.800SL.800 800 800 65/49 0660022

Nazwa parametru

e.industrial.ukm.100SL

e.industrial.ukm.250SL

e.industrial.ukm.400SL

Dodatkowe ztacze, lewe

e.industrial.ukm.100Sm.F.left

e.industrial.ukm.250Sm.F.left

e.industrial.ukm.400Sm.F.left

Dodatkowe ztacze, prawe

e.industrial.ukm.100Sm.F.right

e.industrial.ukm.250Sm.F.right

e.industrial.ukm.400Sm.F.right

Dodatkowe ztacze awaryjne

e.industrial.ukm.100Sm.B

e.industrial.ukm.250Sm.B

e.industrial.ukm.400Sm.B

Niezalezny roztacznik

e.industrial.ukm.100Sm.FL

e.industrial.ukm.250Sm.FL

e.industrial.ukm.400Sm.FL

Roztacznik minimalnego napiecia

e.industrial.ukm.100Sm.QY

e.industrial.ukm.250Sm.QY

e.industrial.ukm.400Sm.QY

Uchwyt obracalny

e.industrial.ukm.100Sm.CS

e.industrial.ukm.2505m.CS

e.industrial.ukm.400Sm.CS

Naped elektryczny

e.industrial.ukm.100Sm.MD.220

e.industrial.ukm.2505m.220

e.industrial.ukm.400Sm.MD.220




Charakterystyki czasowo-pradowe

t(s)
10000
5000
2000
1000
500
200 a b
100
50
20
10
5 C
2
1
05
02
00
0,05
0,02
0,00
0,005
0,002
D‘Uunn,s 04 02 1 2 3 4 56 810 ”A]
e.industrial.ukm.100SL
t(s)
10000
5000
2000
1000 a
500
200 b
100
50
20
10
5 C
2
1
0,5
0.2
0,0
0,05
0,02
0,00
0,005
0,002
DVUDDD,S 04 02 1 2 3 4 5 6 8 10 I[A]
e.industrial.ukm.630SL
Nazwa

e.industrial.ukm.100Sm.F.left
e.industrial.ukm.250Sm.F.left
e.industrial.ukm.400Sm.F.left
e.industrial.ukm.100Sm.F.right
e.industrial.ukm.250Sm.F.right
e.industrial.ukm.400Sm.F.right
e.industrial.ukm.100Sm.B
e.industrial.ukm.250Sm.B
e.industrial.ukm.400Sm.B
e.industrial.ukm.100Sm.FL
e.industrial.ukm.250Sm.FL
e.industrial.ukm.400Sm.FL
e.industrial.ukm.100Sm.QY
e.industrial.ukm.250Sm.QY
e.industrial.ukm.400Sm.QY
e.industrial.ukm.100Sm.MD.220
e.industrial.ukm.2505m.MD.220

e.industrial.ukm.400Sm.MDX.220

e.industrial.ukm.100Sm.CS
e.industrial.ukm.250Sm.CS
e.industrial.ukm.400Sm.CS

t(s)
10000
5000
2000
1000
500
200 a
100 b
50
20
10
5 C
2
1
05
02
00
0,05
0,02
0,00
0,005
0,002
U‘UDDD,E 04 021 2 3 4 56 8 10
e.industrial.ukm.250SL
t(s)
10000
5000
2000
1000
a
500
200
100
50
20
10
5 C

02
00
0,05

0,02
0,00
0,005

0,002

U‘UDDD,E 04 021 2 3 4 56 8 10

e.industrial.ukm.800SL

Typ

Dodatkowe ztacze, lewe

Dodatkowe ztacze, prawe

Dodatkowe ztacze awaryjne

Niezalezny roztacznik

Roztacznik minimalnego
napiecia

Naped elektromagnetyczny
[czas reakcji 0,2s)
Naped silnika elektrycznego

(czas reakcji 0,8s)

Uchwyt obrotowy

I(A)

I(A)

t(s)
10000
5000

2000
1000 a

0,2
0,0
0,05

0,02
0,00
0,005

0,002

o.000 050402 1 2 3 4 56 810 “A]

e.industrial.ukm.400SL

a — charakterystyka zadziatania roztacznika ze stanu
«zimnego» przy pradach przeciazenia;

b — charakterystyka zadziatania roztacznika ze stanu
«cieptego» przy pradach przeciazenia;

¢ — charakterystyka zadziatania roztacznika przy
pradach zwarciowych.

Zalezno$¢ nominalnego pra-
du automatycznego wytaczni-
o6 ka od temperatury otoczenia
02 (oprécz 60S).

60 -50 -40 -30 20 <10 0 10 20 30 40 50 60

Nominalne napiecie pracy V. Prad znamionowy/ Masa, g, Kod
: piecie pracy, Pobér mocy nie wiecej zamowienia
0670002
250 3A 0,025 0670003
0670004
0680002
250 3A 0,025 0680003
0680004
0690002
250 3A 0,025 0690003
0690004
0700002
0,05
230 60 W 0700003
0,075 0700004
0710002
0,1
230 (zadziatanie przy 95-165 V) 60W 0710003
0,12 0710004
7.5A 1 0720001
230
9,5A 1.4 0720002
230 2A 3,6 0730001
0,55 0750002
0,6 0750003
0750004
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Wymiary gabarytowe 1 montazowe

F3

—

I
v % 5 . 2y =
.. ol | 1 i T \J
E ‘ F 1 C
- -
< A = < €1 >
<1 €2 =
Nazwa A B © Cl|C2 | D |Dl|E |[H]|F
e.industrial.ukm.100SL 92 157 675 72 86 M8 M4 | 30 129 175
e.industrial.ukm.250SL 107 | 165 81 89 110 M8 M4 35 126 20
e.industrial.ukm.400SL 150 257 102 112,5/146,5 M10| M6 = 48 194 30
e.industrial.ukm.630/800SL | 210 280 107,5 116,56 155 M12 Mé 70 243 44
Schematy podtaczenia
11 13 15
F12 F14 B12 B14
;:l ;:l ;:l (AXa - czarny) (AXb - brazowy) (ALa - czarny) (ALb - brazowy)
) ) ) --[H]
=
(L l J) F11
2 O4 06 (AXc - 26tty) B11

e.industrial.ukm.SL

UC1|

uc2

e.industrial.ukm.Sm.QY

e.industrial.ukm.Sm.F

O— Uc
ON |OFF
PR

O O O

e.industrial.ukm.Sm.MD

—_

e.industrial.ukm.Sm.B

(@] P1[P2]s1]s2]s4]
[

kel [1°

e.industrial.ukm.Sm.MDX

F1 | F2 | F3

10,5 30 | 24
10,5 35 | 24
16,5 48 | 38

18,5 70 | 40

e.industrial.ukm.Sm.FL



. Sitowe automatyczne wytaczniki —
-~ | e.ndustrial.ukm.Sm

Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przeciazeniem

i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT e

e.industrial.ukm.XSm.X

I

on/off/trip

industrial - nazwa serii urzadzen przemystowych o

ukm - nazwa serii wytacznikéw automatycznych w obudowie formowanej

X - wymiary automatycznego wytacznika e i 2 :
Sm - seria wytacznikéw automatycznych o NN
X - znamionowy prad automatycznego wytacznika o "Q'['s'['e"
$id
Dane techniczne
Neze merEmETy e.industrial. e.industrial. e.industrial.
ukm.60Sm ukm.1005Sm ukm.2505m
Nominalne napiecie pracy, V 660
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50
Liczba biegunéw 3
Klasa zastosowania A

Znamionowy prad, A

25,32, 40,50, 63 40, 50, 63, 80,100 100, 125, 160, 175, 200, 225

Roztacznik nadpradéw

Kombinowany: termiczny i elektromagnetyczny

Ustawienie uwolnienia roztacznika elektromagnetycznego

10 In+20% In

Nominalna robocza zdolno$¢ wytaczania lcs przy 660/400/230, kA 11/15/26 11/15/26 26/49/64
Nominalna graniczna zdolno$¢ wytaczania Icu przy 660/400/230, kA 15/20/35 15/20/35 35/65/85
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 2000 2000 2500
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli W/Wyt, nie mniej 10 000 10 000 8500
Maksymalny przekréj podtaczanej szyny, mm2 17,5%5 17,5%5 20x5
Moment dokrecenia potaczen srubowych zaciskéw stykowych, Nm 10,5 10,5 10,5

Poziom ochrony

Obudowy wytacznika - IP30, ze strony zaciskéw stykowych - [P00

Masa, g, nie wiecej 0,9 1.3 1,72
Zakres temperatur pracy, °C -40..+40

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 1000

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej 80

Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Montaz

Do panelu montazowego
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Nazwa parametru
Dodatkowe ztacze, lewe
Dodatkowe ztacze, prawe
Dodatkowe ztacze awaryjne

Niezalezny roztacznik

Roztacznik minimalnego napiecia

Uchwyt obracalny
Naped elektryczny

Nazwa

e.industrial.ukm.60Sm.25
e.industrial.ukm.60Sm.32
e.industrial.ukm.60Sm.40
e.industrial.ukm.60Sm.50
e.industrial.ukm.60Sm.63
e.industrial.ukm.100Sm.40
e.industrial.ukm.100Sm.50
e.industrial.ukm.100Sm.63
e.industrial.ukm.100Sm.80
e.industrial.ukm.100Sm.100
e.industrial.ukm.250Sm.100
e.industrial.ukm.250Sm.125
e.industrial.ukm.250Sm.160
e.industrial.ukm.250Sm.175
e.industrial.ukm.250Sm.200
e.industrial.ukm.250Sm.225

e.industrial.ukm.60Sm

e.industrial.ukm.60Sm.F.left

e.industrial.ukm.60Sm.F.right
e.industrial.ukm.60Sm.B

e.industrial.ukm.60Sm.FL
e.industrial.ukm.60Sm.QY
e.industrial.ukm.60Sm.CS

e.industrial.ukm.60Sm.MD.220

Charakterystyki czasowo-pradowe

t(s)

6000
4000

2000

08 11215 2 3 4

e.industrial.ukm.60Sm

15 20 xIn

tls)

2h 6000
T h 4000
30 min 2000
20 min 10°
600

oo
2 min 0
10°

1 min 28
20

10

6

4

2

1

0.6

04

02

01

0,06

0,04

0,02

0,01

0,006

0,004

a — charakterystyka zadziatania roztacznika ze stanu
«zimnego» przy pradach przeciazenia;

b — charakterystyka zadziatania roztacznika ze stanu
«cieptego» przy pradach przeciazenia;

¢ — charakterystyka

zadziatania
pradach zwarciowych.

roztacznika przy

Zalezno$¢ nominalnego pradu automatycznego
wytacznika od temperatury otoczenia.

08 11215 2 3 4 6

e.industrial.ukm.100Sm

e.industrial.ukm.100Sm

15

Wymiar

60

250

2 h

1 h

30 min
20 min
10 min
5 min
2 min

1 min

20 xIn

-60 -50 -40 -30

-20 -10

0

10 20 30 40 50 60

Nominalny prad, A

e.industrial.ukm.100Sm.F.left
e.industrial.ukm.100Sm.F.right
e.industrial.ukm.100Sm.B
e.industrial.ukm.100Sm.FL
e.industrial.ukm.100Sm.QY
e.industrial.ukm.100Sm.CS
e.industrial.ukm.1005m.MD.220

Kod

zamowienia
25 10650025
32 10650004
40 10650005
50 10650006
63 10650007
40 0650019
50 10650020
63 10650008
80 10650009
100 0650010
100 10650012
125 10650013
160 10650014
175 10650015
200 10650016
225 10650017

e.industrial.ukm.250Sm

e.industrial.ukm.25

0Sm.F.left

e.industrial.ukm.250Sm.F.right

e.industrial.ukm.2505m.B

e.industrial.ukm.2
e.industrial.ukm.2
e.industrial.ukm.2

1215 2 3 4 6 8 10

e.industrial.ukm.250Sm

50Sm.FL
50Sm.QY
50Sm.CS

e.industrial.ukm.2505m.220

2 h

1 h

30 min
20 min
10 min
5 min
2 min

1 min

15 20 xin



Wymiary gabarytowe 1 montazowe

- y
I‘ - '
e.industrial. I ON
ukm.Sm i
I!J
B
\/
1 A -
Nazwa A B C C1 C2
e.industrial.ukm.60Sm 78 142 73,5 81,5 98,5
e.industrial.ukm.100Sm 92 157 67,5 72 86
e.industrial.ukm.250Sm 107 165 81 89 110

Schematy podtaczenia

[[]
T

N L

g—\/‘l_r
o—

B~

O— 11

6

e.industrial.ukm.Sm

M5
M8
M8

C
D1 E H F F1 F2
M4 25 117 14 10,5 25
M4 30 129 17.5 10,5 30
M4 35 126 20 10,5 35

F3

28,5
24
24
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Sitowe automatyczne wytaczniki -
e.industrial.ukm.10005/12505/1600S
—
Przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen elektrycznych przed przecigzeniem
i zwarciem oraz rzadkich (do 30 razy dziennie) operacyjnych przetaczen sieci elektrycznych. @

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT «

on/off/trip

industrial.ukm.XS.?g

e.
| l 114

industrial - nazwa serii urzadzen przemystowych «

ukm - nazwa serii wytacznikéw automatycznych w obudowie formowanej s[e[e

t4e

X - wymiary automatycznego wytacznika o

S - seria wytacznikéw automatycznych e

X - znamionowy prad automatycznego wytacznika e

Dane techniczne

Nazwa parametru

e.industrial.ukm.S

Nominalne napiecie pracy, V 660
Nominalna czestotliwos$¢, Hz 50
Liczba biegunéw 3
Klasa zastosowania A

Znamionowy prad, A

1000, 1250, 1600

Roztacznik nadpradéw

Kombinowany: termiczny i elektromagnetyczny

Ustawienie uwolnienia roztacznika elektromagnetycznego 7 In £ 20%
Nominalna robocza zdolno$¢ wytgczania Ics przy 660/400/230, kA 40
Nominalna graniczna zdolno$¢ wytaczania Icu przy 660/400/230, kA 80
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 500
Zywotnoéé mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 2500
Poziom ochrony Obudowy wytacznika - IP30, ze strony zaciskéw stykowych - IP00
Masa, g, nie wiecej 20,9
Zakres temperatur pracy, °C -25..+60
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 1000
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacji), nie wiecej 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 5°

Montaz

Na panel




Nazwa

Typ obudowy

Nominalny prad, A

Zdolnos¢ wytaczania przy AC 400V, Icu/lcs, kA

Kod zamoéwienia

e.industrial.ukm.1000S 1000 1000 i0010023
e.industrial.ukm.1250S 1250 1250 80/40 i0010024
e.industrial.ukm.1600S 1600 1600 i0010030
Konstrukcja wytacznikdw nie przewiduje instalacji dodatkowych

urzadzen (dod. ztacz, roztacznikéw, napeddw silnikowych).

Charakterystyki czasowo-pradowe

10000t (8]
7200
3500
[ BA\\\GEESSC] R ——
600 \ — b . . .
i AN 13 a — charakterystyka zadziatania roztacznika ze stanu
100 \i\\ «zimnego» przy pradach przeciazenia;
30 \‘><‘<\ b — charakterystyka zadziatania roztacznika ze stanu
» N «cieptego» przy pradach przeciazenia;
6 N ¢ — charakterystyka zadziatania roztacznika przy
‘ cl pradach zwarciowych.
05 -
02
o1
0,05
0,02
0,01
08112 15 2 3 4 6 1012 15 20 xIn

Wymiary gabarytowe 1 montazowe

298

.
Y 3
30
70
210

43

A
330
@ y
12,5
- 195 N
_ . 280 N

-60 -50 -40 -30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60

Zalezno$¢ nominalnego pradu
automatycznego wytacznika od

temperatury otoczenia.
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Styczniki e.industrial.ukc
| dodatkowe wyposazenie

RAILT S/3/L2 T/5/L3

Przeznaczone do stosowania w obwodach sterowania napedem elektrycznym niskiego napiecia w
celurozruchu, zatrzymania i odwrdcenia tréjfazowych silnikéw asynchronicznych z wirnikiem klatko-
wym, a takze do sterowania obwodami o$wietlenia, aktywnymioraz stabo indukcyjnymi obciazeniami.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT
industrial — seria

ukc — typ

X — nominalny prad

X — napiecie cewki sterowania

W potozeniu wytaczonym, gdy cewka nie jest pod napieciem,
system ruchomy dziataniem sprezyny pozostaje w pozycji nor-
malnej. Stycznik jest aktywowany poprzez doprowadzenie napie-
cia do cewki sterowania. Cewka generuje strumien magnetycz-
ny, ktoéry przyciaga ruchoma czes$¢ przewodu magnetycznego
z podpora z ruchomymi stycznikami sitowymi do nieruchome;j
czesci i zamyka styki mocy. Jednoczes$nie styki sitowe zatacza-

Zaciski stykowe
cewki sterowania

Petla zwarciowa

obwodu magnetycznego

Sprezyna - mew '“'i'“.i
I Il‘u ..'"!' il

Dodatkowe ztacza

Podpory z ruchomymi
stycznikami sitowymi

Cewka sterowania

Nieruchoma czes¢
obwodu magnetycznego

e.industrial.ukc.X.X

Ruchoma czes¢

Y |
p ‘

T
L
B
—

Nieruchome
ztacza sitowe

ja dodatkowe ztacza, ktére pozwalaja ominac ztacza przycisku
«Start» stycznika. Sprezyna wykonuje ztaczanie stykéw. Na
nieruchomej czeéci przewodu magnetycznego jest zainstalowana
petla zwarcia z materiatu niemagnetycznego, co zapobiega skle-
janiu sie i eksplozji stykow.

Wytaczenie stycznika nastepuje po odtaczeniu zasilania
cewki sterowania poprzez dziatanie odtaczajacej sprezyny.



Dane techniczne

Nazwa parametru Wartos¢
Nominalne napiecie pracy, V 400 (660)
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50
Liczba biegunow 3

Nominalny prad le, A

6,9,12,18, 25,32, 40, 50, 65, 75, 85, 100, 120, 150, 180, 220, 330, 400, 500, 630, 800

Klasa zastosowania AC-3
Napiecie izolacji Ui, V 690
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV 8
Maksymalne przeciazenie krétkotrwate (t<1s), A 18 le
Napiecie nominalne cewki sterowniczej Uc, V 24, 42,110, 230, 400

o ) o Zamkniecie (0,8..1,1) Uc
Zakres napie¢ cewki sterowniczej, V ;

Odblokowanie (0,3...0,6) Uc

Poziom ochrony

IP20 (6-85 AJ, IPO0 (100-800 A)

Zakres temperatur pracy, °C -25..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne

Montaz Na szynie DIN 35 mm [do 85 A), na listwie montazowe]
| Styeznik Blokada
I e.industrial.ukc mechaniczna
e.industrial.ar
I Stycznik
e.industrial.ukc

=

—J

=

& Z

L
Przekaznik termiczny
e.industrial.ukh

Bocznik ' '

e.industrial.ac

Whktadka stycznika
zopbznieniem

e.industrial.ut

)

i

omie
NG

i

=
i

Dodatkowe ztacz

e.industrial.au.4

Dodatkowe ztacze
e.industrial.au.2

Tabela wyboru wyposazenia dodatkowego do stycznikdow:

Stycznlk _ Elektroterfnl_czny Dodatkowe ztacza Mech_anlzm Dodatkc_)wy Whkiadka opé2nienia Cewki _
e.industrial. przekaznik ’ ograniczenia bocznik sterowania
ukc.6m
uke.9M ukh.13M aum.T1 ar12m - - -
au.m.22
ukc.12M
uke.9
uke.12 ukh.22 au11lr
uke.18 au.2.20 ac.9 ukc.coil.40
uke.25 au.2.11 ut.1F
ke.32 au.4.40 ut.2F
EkE.AU ukh.40 au.4.04 aréh ut. TN
au.4.13 ut.2N
Utc-gg au.4.31
e ukh.85 au.4.22 ac.50 uke.coil 85
ukc.85
ukc.100
uke.120 ukh. 100
uke.coil.150
utc}:g ukh.150 au100.11 ar180 — Uke coil 220
Ukc.
uke.220 ukh.220
uke.330 20220 400 _
ukc.400 au.2.11
ukh.630 au.4.40 SI;IE
uke.500 au.4.04 ar500 ut-1 N uke.coil.630
au.4.13 '
uke.630 au431 ut.2N
au.b.22 ar800
ukc.800 ukh.800 o
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Moc znamionowa stero-

AnEimlome wanego silnik wg faci
prad pracy le, A AC-3, KW Typ i liczba Naplekc_le ‘
Zdjecie Nazwa dodatkowych cewxt @l
7 Klasa Klasa Sacs sterowniczej = zamowienia
zastosowania = zastosowania 230V 400V = 660V ’ Uc, Vv
AC-3 AC-1
e.industrial.ukc.6m.220 6 20 1,5 2,2 3 1NO 230 1.0090001
e.industrial.ukc.9m.220 9 20 2,2 4 4 1NO 230 1.0090017
e.industrial.ukc.12m.220 12 20 3 55 4 1NO 230 1.0090018
i e.industrial.ukc.12m.220.NC 12 20 3 55 4 1NC 230 1.0090070
27 e.industrial.ukc.9.24 24 1.0090071
e e.industrial.ukc.9.42 42 1.0090072
- e.industrial.ukc.9.110 9 20 2,5 4 55 1NO + INC 110 1.0090073
' e.industrial.ukc.9.230 230 1.0090069
— e.industrial.ukc.9.400 400 1.0090058
™ - e.industrial.ukc.12.24 24 1.0090012
| ‘ : G e.industrial.ukc.12.42 42 1.0090044
e DA e.industrial.ukc.12.110 12 25 3 55 7.5 1NO + INC 110 1.0090025
e.industrial.ukc.12.220 230 1.0090002
e.industrial.ukc.12.380 400 1.0090021
e.industrial.ukc.18.24 24 1.0090074
e.industrial.ukc.18.42 42 1.0090075
e.industrial.ukc.18.110 18 25 4 7.5 1 1NO + INC 110 1.0090076
e.industrial.ukc.18.230 230 1.0090059
e.industrial.ukc.18.400 400 1.0090060
e.industrial.ukc.25.24 24 1.0090077
e.industrial.ukc.25.42 42 1.0090078
e.industrial.ukc.25.110 25 25 55 " 15 INO + INC 110 1.0090079
e.industrial.ukc.25.230 230 1.0090061
e.industrial.ukc.25.400 400 1.0090061
e.industrial.ukc.32.24 24 1.0090028
e.industrial.ukc.32.42 42 1.0090080
e.industrial.ukc.32.110 32 50 7.5 15 18,5 1NO + INC 110 1.0090029
e.industrial.ukc.32.220 230 1.0090030
e.industrial.ukc.32.380 400 1.0090031
e.industrial.ukc.40.24 24 1.0090013
e.industrial.ukc.40.42 42 1.0090047
e.industrial.ukc.40.110 40 60 Il 18,5 22 1NO + INC 110 1.0090026
e.industrial.ukc.40.220 230 1.0090004
e.industrial.ukc.40.380 400 1.0090011
e.industrial.ukc.50.24 24 1.0090013
e.industrial.ukc.50.42 42 1.0090047
e.industrial.ukc.50.110 50 80 15 22 30 1NO + INC 110 1.0090026
e.industrial.ukc.50.220 230 i.0090004
e.industrial.ukc.50.380 400 1.0090011
e.industrial.ukc.65.24 24 1.0090036
e.industrial.ukc.65.42 42 1.0090054
e.industrial.ukc.65.110 65 100 18,5 30 33 1NO + INC 110 1.0090037
e.industrial.ukc.65.220 230 1.0090038
e.industrial.ukc.65.380 400 1.0090039
e.industrial.ukc.75.24 24 1.0090040
e.industrial.ukc.75.42 42 1.0090081
e.industrial.ukc.75.110 75 110 22 37 37 1NO + INC 110 1.0090041
e.industrial.ukc.75.220 230 1.0090042
e.industrial.ukc.75.380 400 1.0090043
e.industrial.ukc.85.24 24 1.0090020
e.industrial.ukc.85.42 42 1.0090052
e.industrial.ukc.85.110 85 135 25 45 45 1INO + INC 110 1.0090010
e.industrial.ukc.85.220 230 1.0090005
e.industrial.ukc.85.380 400 1.0090023
e.industrial.ukc.100.110 110 1.0090048
e.industrial.ukc.100.220 100 150 30 55 55 TNO + INC 230 1.0090049
e.industrial.ukc.100.380 400 1.0090050
e.industrial.ukc.120.110 110 1.0090053
e.industrial.ukc.120.220 120 150 37 60 60 TNO + INC 230 1.0090006
e.industrial.ukc.120.380 400 1.0090051
e.industrial.ukc.150.220 230 1.0090007
e.industrial.ukc.150.380 150 200 4 7 70 N0+ 1NC 400 1.0090056
e.industrial.ukc.180.230 230 1.0090063
e.industrial.ukc.180.400 180 200 60 70 70 INO+1NC 400 1.0090064
e.industrial.ukc.220.220 230 1.0090008
e.industrial.ukc.220.380 220 250 7 132 165 INO+INC 400 1.0090027
e.industrial.ukc.330.230 230 1.0090065
e.industrial.ukc.330.400 330 400 70 165 225 1NO 400 1.0090066
e.industrial.ukc.400.220 230 1.0090009
e.industrial.ukc.400.380 400 500 1o 225 250 INO 400 1.0090082
e.industrial.ukc.500.230 230 1.0090067
e.industrial.ukc.500.400 500 630 165 250 3% 1NO 400 1.0090068
e.industrial.ukc.630.220 230 1.0090015
e.industrial.ukc.630.380 630 800 200 39 400 1NO 400 1.0090055
e.industrial.ukc.800.220 230 1.0090016
e.industrial.ukc.800.380 800 1000 220 400 450 INO 400 1.0090083




Dane techniczne

Zywotno$¢ elektryczna,
cykli Wt/Wyt, mln. nie mniej

Zywotnoéé
mechaniczna,

Pobdér mocy cewki
sterowniczej, WA

Czas zadziatania, ms

Nazwa :

Klasa zastosowa- | Klasa zastosowa- VKU W’(/Wyﬁ, _an przy wtaczaniu | przy podtrzymy- ) .

nia AC-3 nia AC-1 nie mniej cosp=0,75" waniu cosp=0,3" vigezsle | wEEzie

e.industrial.ukc.m 0.5 0,65 0.8 32 6 10-17 6-9
e.industrial.ukc.9-25 0,75 0,85 1 95 9 10-17 6-9
e.industrial.ukc.32-40 0,75 0,85 1 95 9 11-19 6-10
e.industrial.ukc.50-85 0.5 0,65 0,8 220 17 16-25 8-15
e.industrial.ukc.100-150 0,45 0,6 0,75 298 12,3 37-41 47-52
e.industrial.ukc.180-220 0,35 0.4 0,5 380 11,6 39-45 39-45
e.industrial.ukc.330-400 03 0,35 0,4 1075 15 40-75 100-170
e.industrial.ukc.500-800 0,2 0,25 0,3 1650 22 40-80 100-200

Cewka sterownicza ze stycznikami

Nazwa
e.industrial.ukc.coil.40.24
e.industrial.ukc.coil.40.42
e.industrial.ukc.coil.40.110
e.industrial.ukc.coil.40.220
e.industrial.ukc.coil.40.380
e.industrial.ukc.coil.40.110 DC
e.industrial.ukc.coil.85.24
e.industrial.ukc.coil.85.42
e.industrial.ukc.coil.85.110
e.industrial.ukc.coil.85.220
e.industrial.ukc.coil.85.380
e.industrial.ukc.coil.125.110
1.125.220
1.125.380
.150.110
1.150.220
1.150.380
e.industrial.ukc.coil.220.110
e.industrial.ukc.coil.220.220
e.industrial.ukc.coil.220.380
e.industrial.ukc.coil.630.220
e.industrial.ukc.coil.630.380

e.industrial.ukc.coi
e.industrial.ukc.coi
e.industrial.ukc.coi
e.industrial.ukc.coi

e.industrial.ukc.coi

Dodatkowe urzadzenia e.industrial.au

Przeznaczone sa do zwiekszenia dodatkowe| przestrzeni ztacz stycznika.

Zdjecie

Schematy podtaczenia

53 63 53 63 73 83
14 22 4 64 jln 64)7
au 11Lr au 2.20 au 4.40

e.industrial.ukc.coil

Stycznik Napiecie Un, B
~24
e.industrial.ukc.9 2
e.industrial.ukc.12 -
e.industrial.ukc.25 ~110
e.industrial.ukc.32 ~230
e.industrial.ukc.40
~400
e.industrial.ukd.40.220 DC -110
~24
e.industrial.ukc.50 ~42
e.industrial.ukc.65 110
e.industrial.ukc.75
e.industrial.ukc.85 ~230
~400
~110
e.industrial.ukc.100
e.industrial.ukc.120 ~230
~400
~110
~230
) . ~400
e.industrial.ukc.180
~110
~230
~400
e.industrial.ukc.330 ~230
e.industrial.ukc.500 ~400
Nazwa Kontakty
e.industrial.au.m.11 TNO + INC
e.industrial.au.m.22 2NO + 2NC
e.industrial.au.2.20 2NO
e.industrial.au.2.11 TNO + TNC
e.industrial.au.4.40 4NO
e.industrial.au.4.04 4NC
e.industrial.au.4.13 1NO + 3NC
e.industrial.au.4.31 3NO + INC
e.industrial.au.4.22 2NO + 2NC
e.industrial.au.11lr TNO + TNC
e.industrial.au.100.11 TNO + TNC
51 61 71 83 53 61 71 83 13 21 5|3 61 51 61 71 81
52 62 72 84 54 62 72 84 14 22 54 62 52 62 72 82
au 4.13 au 4.22 au 100 au 2.1 au 4.04

Moc, W

g NN

bk
47
14
20

Kod zamoéwienia
i.0160001
i.0160002
i.0160003
i.0160012
i.0160004
i.0160013
i.0160005
i.0160006
i.0160007
i.0160011
i.0160008
i.0160009
i.0160029
i.0160010
i.0160014
i.0160020
i.0160015
i.0160016
i.0160028
i.0160017
i.0160030
i.0160019

Kod zamodwienia

i.0140010
i.0140011
1.0140002
1.0140006
i.0140003
i.0140009
1.0140008
1.0140004
i.0140007
i.0140001
i.0140005

53 61 73 83

54 62 74 84
au 4.31
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Wktadki stycznika
e.iIndustrial.ukc.ut

Przeznaczone sa do przetaczania obwoddéw z opdZznieniem wtaczenia lub wytaczenia.

e.industrial.ut.F — opdznienie wytaczenia stycznika. Przy wtaczeniu stycznika ztacza przekaznika NO ztaczaja sie, natomiast NC
roztaczaja sie na okres czasu, ustawiony na elemencie koncowym. Po uptywie czasu ztacza NO roztaczaja sie, natomiast NC zata-
czaja sie. W czasie ustalonego op6znienia stan stycznika nie wptywa na czas ztaczenia/roztaczenia.

e.industrial.ut.N — opdznienie wtaczenia stycznika. Po wtaczeniu stycznika, ztacza przekaznika po uptywie ustawionego czasu NO
ztaczaja sie, natomiast NC roztaczaja sie i pozostaja w takim potozeniu do wytaczenia stycznika.

Zdjecie Nazwa Zakres ustawien Opéznienie Kod zamodwienia
e.industrial.ut.1F 0,1..30s. 1.0130001
wytaczenia
e.industrial.ut.2F 10...180 s. 1.0130002
e.industrial.ut.TN 0,1..30s. 1.0130003
wtaczenia
e.industrial.ut.2N 10...180 s. i.0130004

Wktadki bocznikow Schematy podtaczenia
e.industrial.ac

FU R
Przeznaczone sa do ograniczenia pradéw rozruchu podczas 51
. ' . . . am |L1|L2|1s 43 31 NC
przetaczania kondensatoréw w obwodach kompensacji mocy | V/R| 3/5|S/T| No| N¢ L
biernej. | Y 1
A2 2/U|ANV [6/W! 44 1 32 52
™ |T2|T3
W celu ochrony przed pradami zwarcia: nalezy zastosowacd

——————————

bezpieczniki typow gG na 1,5...2 In. Dodatkowe ztacza: TNO.

{
AR

Maksymalna moc podtaczanych baterii

Zdjecie Nazwa kondensatorowych, kVAr glrc;rgi[r;s]lnx Styczniki Kod zaméwienia
220-240V 400-440V 550-600V ’ '

6,5 12,5 18 18 e.industrial.ukc.12
10 18 26 26 e.industrial.ukc.25

e.industrial.ac.9 i.0210001
15 25 36 36 e.industrial.ukc.32
20 33,3 48 48 e.industrial.ukc.40
22 40 58 58 e.industrial.ukc.50
25 46 66 66 e.industrial.ukc.65

e.industrial.ac.50 i.0210002
30 54 78 78 e.industrial.ukc.75
35 60 92 92 e.industrial.ukc.85

Blokada mechaniczna
e.industrial.ar

Przeznaczone sa do wzajemnego blokowania stycznikdéw przed jednoczesnym wtaczeniem w obwodach rewersowych, rozruchu silnika
«gwiazda-tréjkat», automatycznego uruchomienia rezerwy, itp.

Zdjecie Nazwa Kod zaméwienia
e.industrial.ar.12m i.0150004
e.industrial.ar85 1.0150001
e.industrial.ar.150 1.0150002
e.industrial.ar.400 1.0150005
e.industrial.ar.500 1.0150006
iy e.industrial.ar.800 i.0150007
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Wymiary gabarytowe | montazowe

B [ B1 -

e.industrial.ukc.m 2D1

Y

e.industrial.ukc.100-220

A A

e.industrial.ukc.330-800
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Nazwa A Al A2 B B1 © C1 D1 D2 F F1
uke.6m / ukc.9m / ukc.12m 45 35 58 50 57 44,3 Mé

uke.9 / uke.25 JA 35 78 53 86 63 A

ukc.32 / uke.40 54 35 83 56 94,5 65,5 M4

uke.50 / uke.65 / uke.75 / uke.80 82,5 100 24 123 58 118 83 M5 Mé

ukc.100 / uke.120 101 90 32 170 125 145 103 M5 M8 15 20
ukc.150 121 100 40 172 128 152 107 Mé M8 20 20
ukc.180/uke.220 138 120 47 210 190 180 118 Mé M8 25 28
ukc.330 213 96 48 206 106 219 145 Mé6 M10 25 24
ukc.400 215 81 49 210 175 220 148 M8 M10 25 25
ukc.500 233 81 55 238 180 232 146 M8 M10 30 33
ukc.630 310 178 80 295 185 255 155 M8 M10 46 40
ukc.800 310 178 80 295 185 255 155 M10 M12 46 40

A Cc
— -

e.industrial.ut

A c
P i St r—>

u F

e.industrial.au2

e.industrial.ar85-150

A C
[ J ‘L
653 '
B o, B0
5005

e.industrial.au4

Nazwa A B C

e.industrial.au? 22 48,5 35,3
e.industrial.au4 4b 48,5 353
e.industrial.ut 45 48,5 60
e.industrial.ar85 14 51 70
e.industrial.ar150 48,5 60 85
e.industrial.ac9 / e.industrial.ac50 4b 48,5 41
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. Przekaznik termiczny
. e.ndustrial.ukh

Przeznaczone do ochrony trojfazowych asynchronicznych silnikow elektrycznych z wirnikiem

klatkowym przed: przeciazeniem, obcigzeniem asymetrycznym, uszkodzeniem fazy.

Struktura oznaczenia e.industrial.ukh.X.X

e. — marka handlowa E.NEXT « T [ o

industrial — seria o St
e|ele

ukh —typ o [ 7

X — wymiar o
X — nominalny prad

95NC A2/98NC 97NO 0

Ztacza kotkowe dla podtaczenia
do stycznika

Tarcza regulacji ustawien zadziatania

Przycisk «Test»

Przetacznik ponownego
uruchomienia

Dodatkowe ztacza

Zaciski kontaktowe do podtaczenia
przewodoéw obciazenia
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Dane techniczne

Nazwa parametru Wartos¢
Nominalne napiecie pracy Ue, V 400/660
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50
Wymiar [prad maksymalny dla danego typoszeregu), A 13, 22, 40, 85, 100, 150, 200, 630
Liczba biegunéw 3
Napiecie izolacji Ui, V 690
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV 6
Klasa zdziatania 10A
Poziom ochrony IP20 (wymiary 13- 40), IP00 (wymiary 85-630)
Liczba i typy dodatkowych ztacz INO+1TNC

) przy AC110V 2,5
z

przy AC400 V 1

Maksymalny przekréj podtaczanych przewodéw do dodatkowych ztacz, mm? 1.5
Moment dokrecenia zaciskow stykowych dodatkowych ztacz, Nm 1.2
Zakres temperatur pracy, °C -25...+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2 000
Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna w 25 °C (bez kondensacji), nie wiecej 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 30°

Montaz do stycznika
. Maksymalny prze- ’
Nazwa Wymiar Zakre§ USEe: Montaz do stycznika kréj podtaczanych M°”?e”t dloleceniz Masa' 9 Kod .
zadziatania, A przewodéw, mm?2 zaciskow stykowych, Nm nie wiecej zamowienia
e.industrial.ukh.13m.2.5.4 2,5-4 0110014
e.industrial.ukh.13m.4.6 4-6 0110015
e.industrial.ukh.13m.5,5.8 13 5,5-8 e.industrial.ukc.m 4 2 0.1 0110016
e.industrial.ukh.13m.7.10 7-10 0110017
e.industrial.ukh.13m.9.13 9-13 0110018
e.industrial.ukh.22.1,6 1-1,6 0110001
e.industrial.ukh.22.2,5 1,6-2,5 0110002
e.industrial.ukh.22.4 2,5-4 0110003
e.industrial.ukh.22.6 4-6 c.industrial uke.12 0110004
2 e.industrial.ukc.22 6 25 0.1
e.industrial.ukh.22.9 6-9 ’ T 0110005
e.industrial.ukh.22.13 9-13 0110006
e.industrial.ukh.22.18 12-18 0110007
e.industrial.ukh.22.22 16-22 0110008
e.industrial.ukh.40.36 0 24-36 e.industrialuke.32 " 5 017 0110009
) ) e.industrial.ukc.40 ' )

e.industrial.ukh.40.40 28-40 0110010
e.industrial.ukh.85.65 45-65 e.industrial.ukc.50 0110011

e.industrial.ukc.65

8 e.industrial.ukc.75 % 4 0.3

e.industrial.ukh.85.85 63-85 e.industrial.ukc.85 0110012
e.industrial.ukh.100.125 100 85-125 e.industrial.ukc.100 Wura 6 0.48 0110013

e.industrial.ukc.120
e.industrial.ukh.150.150 150 100-150 e.industrial.ukc.150 WnHa 6 0.6 10110020
e.industrial.ukh.200.240 200 160-240 e.industrial.ukc.220 WnHa 6 1,5 0110021
e.industrial.ukh.630.630 630 380-630 e.industrial.ukc 400 Wka 8 1.7 0110019

e.industrial.ukc.630




Charakterystyki czasowo-pradowe

Czas zadziatania Klasa 10 A

2
1
40
20
10
4
2
1
40
20
10
4
2
08

1) Obciazenie symetryczne, 3 fazy, ze stanu zimnego

2] 2 fazy, ze stanu zimnego

3) Obcigzenie symetryczne, 3 fazy, w razie dtuzszego przeptywu
(ze stanu goracego).

Godziny

Minuty

Sekundy

0,8 1 2 4 6 10 1720
Krotnoé¢ pradu ustawien (Ir)

Schematy podtaczenia

Auto.
Ponowne
wtaczenie

Wymiary gabarytowe 1 montazowe

Nazwa A Al
e.industrial.ukh.13M 45

e.industrial.ukh.22 A

e.industrial.ukh.40 53 16
e.industrial.ukh.85 70 24
e.industrial.ukh.100 103 28
e.industrial.ukh.150 12 38
e.industrial.ukh.220 152 47
e.industrial.ukh.630 150 58
e.industrial.ukh.800 150 58

73
63,1
70,8
82,5
89,7

102,68

141
136,7
136,7

98

57,6
45,6
48,1
58,5
67
78,6
113
103,8
103,8

67,8
88,5
95,5
1015
105
105
175
127.6
127,6

M8
M8
M8
M10
M10

20
20
29
29

F1
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. Przekaznik ochrony silnika

.. e.control.m

Przeznaczone sa do ciagtej kontroli i ochrony tréjfazowych asynchronicznych silnikéw elektrycznych

| o |
-

z wirnikiem klatkowym przed: przeciazeniem, obciazeniem asymetrycznym, uszkodzeniem fazy. (.l } L\
Struktura oznaczenia e.control.mX Al
I ST
e. — marka handlowa E.NEXT «
control — seria o )

m —typ o

on/off/trip

X — wykonanie o

Dane techniczne

Nazwa parametru

Wartosc

e.control.m01

e.control.m02 e.control.m03

Napiecie nominalne zasilania, Uc V 220 + 20%

Znamionowe napiecie obwodu sitowego, Ue V 380

Nominalna czestotliwos¢, Hz 50

Napiecie znamionowe izolacji, Ui V 690

Liczba i typy ztacz 1C/0 przetaczajacy

Maksymalny prad stycznikéw przy 240V, le A 1,5

Prad odpornosci cieplnej ztacz, Ith A 5

Klasa zastosowania AC-15

Zakres ustawien wedtug pradu, Ir A: 12-60 40-200 80-400
Czas zadziatania w razie asymetrii obciazenia przy 40% nie wiecej, s 5

Czas zadziatania w razie uszkodzenia fazy, nie wiecej, s 3

Klasa zadziatania, regulowana 5,10, 10 A, 20,30

Btad ustawienia pradu, nie wiecej 5%

Maksymalny pobér mocy, WA 15

Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 10°

Zywotno$¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 100

Maksymalny przekréj podtaczanych przewodéw, mm? 2,5

Moment dokrecenia zaciskéw stykowych, Nm 0,5

Poziom ochrony IP20

Masa, g 235 460 490
Zakres temperatur pracy, °C -20...+60

Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2000

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna w 40 °C (bez kondensacji), nie wiecej 50

Stopien zanieczyszczenia $rodowiska 3

Umiejscowienie Dowolne

Montaz Na szynie DIN 35 mm Na panel Na panel
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Nazwa Zakres ustawien wedtug pradu, A Kod zamowienia
e.control.m01 12-60 p0690001
e.control.m02 40-200 p0690002
e.control.m03 80-400 p0690003

Wymiary gabarytowe | montazowe

e.control.m01

96,5

Schematy podtaczenia

N L1 L2
o O

L3
o

sTP sT
FU
—
KM
(k]
d d
KM
(AT Ta2] |96! !95| !98]
u v |w
M
3~

e.control.m02/03 24,5

34,5

130

|A f
-

118
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. Rozruszniki magnetyczne
- e.ndustrial.ukg
Przeznaczone sa do sterowania elektrycznym napedem niskiego napiecia w celu uruchomienia, za-
trzymania i ochrony tréjfazowych asynchronicznych silnikéw elektrycznych z wirnikiem klatkowym [ )
przed: przeciazeniem, asymetria obciazenia, uszkodzeniem fazy. —
: -1IE)
Struktura oznaczenia e.industrial.ukq.X.X —
e. — marka handlowa E.NEXT « T ti:'\
industrial — seria o -
qu — typ ® ‘s|e|e‘ J
X — wymiar e 122

X —nominalny prad e

Obudowa rozrusznika

Ztacza cewki sterowania

Stycznik

Przekaznik termiczny

Przyciski «Start» i «Stop»
(warunkowo nie podane)

Sruba uziemienia
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Dane techniczne

Nazwa parametru Wartos¢
Nominalne napiecie pracy Ue, V 400/660
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50
Znamionowy prad pracy wedtug AC-3 przy 400V, A 9,12,18, 22,32, 40, 65,75, 85
Liczba biegunéw 3

Napiecie izolacji Ui, V 690
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV 6

Klasa zastosowania AC-3

Klasa zadziatania przekaznika termicznego 10A

Napiecie znamionowe cewki sterowniczej stycznika Uc, V 400
Maksymalne przeciazenie krétkotrwate (t<1s), A 18 le

Poziom ochrony P55

Zakres temperatur pracy, °C -22..+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, nie wiecej, m 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80%

Stopien zanieczyszczenia Srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Pionowe, poziome, z odchyleniem nie wiekszym niz 30°

Znamionowy prad pracy le, A Moc znamionowa stero- - o

Nazwa wanego silnik wg AC-3 Ui prezel el ng.res U Koq .
Klasa zastosowa-  Klasa zastosowa- 9 9 termicznego przekaznika termicznego, A = zaméwienia

nia AC-3 nia AC-1 2y AU, (Y
e.industrial.ukg.9mb 9 20 4 e.industrial.ukh.22.9 6-9 0100001
e.industrial.ukg.12mb 12 25 55 e.industrial.ukh.22.13 9-13 10100002
e.industrial.ukg.18mb 18 32 7.5 e.industrial.ukh.22.18 12-18 10100003
e.industrial.ukg.22mb 22 40 1 e.industrial.ukh.22.22 18-22 0100004
e.industrial.ukq.32mb 32 50 15 e.industrial.ukh.40.36 24-36 0100005
e.industrial.ukg.40mb 40 60 18,5 e.industrial.ukh.40.40 28-40 0100006
e.industrial.ukq.50b 50 80 22 e.industrial.ukh.85.65 45-65 0100008
e.industrial.ukq.65b 65 100 30 e.industrial.ukh.85.65 45-65 0100009
e.industrial.ukq.75b 75 110 37 e.industrial.ukh.85.85 63-85 0100010
e.industrial.ukq.85b 85 135 45 e.industrial.ukh.85.85 63-85 0100011

Schematy podtaczenia

/L1

3/L2 5/L3

«l»

«0»

2/T1 4/T2 6/T3

Uc=380V

/L1 3/L2 5/L3

2/T

4/T2 /T3

Uc=230V

I L
0 |

e.industrial.ukq.9-22

Wymiary gabarytowe | montazowe

136

145

177

118

-

- v ’..J_v

186 |

-

e.industrial.ukq.32-40 e.industrial.ukq.50-85

315
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. Wytaczniki-roztaczniki 4w
. e.VR32
N——
Przezngczone sa do recznego przetaclzania obwlodéw pradu zmiennego_napieciem do 660 Vi czesto- —
tliwoscia 50 Hz. Dostepne w wykonaniu trzechbiegunowym z napedem i bocznych odtaczanym prze- @
sunietym uchwytem. Wytaczniki-roztaczniki posiadaja system stykéw typu noze z podwdjna widoczna
przerwa obwodu. Za pomoca podwadjnej przerwy obwodu, powiekszonych odstepdw pomiedzy ztaczami \ on/off )
oraz kamer gaszenia tuku zapewnia sie skuteczne gaszenie tuku elektrycznego podczas przetaczania. 111
. (- ele|e -\
Struktura oznaczenia e.VR32.X.X 33
T s[e[e
e. — marka handlowa E.NEXT « [ \ T J
VR32 — seria »
X — typ (R - roztaczajacy , P - przetaczajacy)
X — nominalny prad e
Dane techniczne
Wartos¢
Nazwa parametru e.VR32.R100  e.VR32.R250 e.VR32.R400 e.VR32.R630
e.VR32.P100  e.VR32.P250 @ e.VR32.P400 e.VR32.P4630
Liczba biegunow 3
Nominalne napiecie pracy Ue, V 400 (max. 660)
Nominalna czestotliwosé, Hz 50
Napiecie izolacji Ui, V 690
Wytrzymywane napiecie impulsowe Uimp, kV 8
Prad cieplny umowny na otwartym powietrzu, A 100 250 400 630
Prad cieplny umowny w obudowie, A 80 200 315 500
AC-20V, AC-21V 100 250 400 630
Nominalny prad pracy przy 400V, A AC-22V 80 125 200 315
AC-23V 50 80 100 120
AC-20V 4000 2500 2500 1600
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej AC-21V 4000 2000 2000 1000
AC-22V 3200 1600 1600 1000
AC-23V 4000 3200 3200 1000
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 25000 25000 16000 16000
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany, kA 5 8 M 16
Znamionowy warunkowy prad zwarciowy, kA 8 14 22 32
Poziom ochrony IP00; IP32 (ze strony napedu)
o e VR32.R 13 1,8 2,5 4,5
Masa, g, nie wiecej
e.VR32.P 1,7 2,7 3,7 6,6
Zakres temperatur pracy, °C -40...+40
Wysoko$¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiece] 80%
Stopien zanieczyszczenia $rodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne
Montaz Do panelu montazowego lub listw montazowych
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Nazwa Typ Nominalny prad (AC-21V, 400 V) Kod zamowienia

e.VR32.R100 100 BP32-31B31250

e.VR32.R250 ) 250 BP32-35B31250
roztaczajacy

e.VR32.R400 400 BP32-37B31250

e.VR32.R630 630 BP32-39B31250

e.VR32.P100 100 BP32-31B71250

e.VR32.P250 . 250 BP32-35B71250
przetaczajacy

e.VR32.P400 400 BP32-37B71250

e.VR32.P630 630 BP32-39B71252

Wymiary gabarytowe
| montazowe

- < h

gy < H -

B L1 _ W1 .

e.VR32.R

A
A
B1|B
YV

- A -

B L1

e.VR32.P
Nazwa A Al A2 a B B1 b b1 b2 d L L1 L2 L3 H H1 h R
e.VR32.R100 161 50 37,5 - 17 220 75 15 7.5 15 175 274 43 80 100 215 55 160
e.VR32.R250 172 50 JA - 164 242 82,5 25 12,5 7 186 282 40 80 102 218 58 160
e.VR32.R400 200 50 50 - 178 249 99.5 26 13 7 212 303 49 80 122 231 70,5 160
e.VR32.R630 236 100 65 - 220 320 119 37 17,5 9 252 339 53 83 149 294 83,5 210
e.VR32.P100 145,5 50 37,5 38 120 240 65 15 7.5 7 158 263 35 78 128 232 71,5 160
e.VR32.P250 160 50 JA 58 162 240 80,5 25 12,5 7 172 279 36 80 150 239 78,5 160
e.VR32.P400 200 50 50 62 164 240 89,5 26 13 7 212 305 49 80 175 260 99.5 160
e.VR32.P630 236 100 65 72 208 313 105,5 35 17,5 9 252 337 53 83 220 331 120,5 210




e.industrial.sh.

T 1-0.3.32

— e e

| l
. *I

;050 oy —~
. taczniki krzywkowe 4w
= e.ndustrial.sb

—

Przeznaczone sa do recznego przetaczania obwoddéw pradu zmiennego napieciem do 400V i czesto- [

tliwoécia 50 Hz. Moga by¢ stosowane jako gtéwne wytaczniki, przetaczniki grupowe, do sterowania @ oo

jednofazowym i tréjfazowym napedem elektrycznym, przetaczania obwoddw sterowania, sygnalizacji )

w sieciach pomiarowych, itp.

Struktura oznaczenia e.industrial.sb.X.X.X
e. — marka handlowa E.NEXT « T [

industrial — seria o

sb —typ

X — pozycja przetacznika o
X — liczba biegunéw o
X — nominalny prad e

Dane techniczne

Nazwa parametru Wartosc

Liczba biegunéw 3,3+N

Nominalne napiecie pracy Ue, V 400

Nominalna czestotliwos¢, Hz 50

Napiecie izolacji Ui, V 500

Wytrzymywane napiecie impulsowe Uimp, kV 6

Pozycje przetacznika 0-1, 1-0-2, 0-1-2

Nominalny prad cieplny Ith, A 20 32 40 63 100
AC-21 A, AC-22 A 20 32 40 63 100
AC-23 A 16 25 30 50 90

Znamionowy prad pracy le, A AC-3 12 22 28 36 75
AC-4 5 " 13 15 30
AC-15 4 5 6 - -

) ) o AC-23 A 10 15 17,5 30 45

Nominala mocprsaczaiaoheiens o I E o
AC-4 3,5 55 6 7.5 12

Znamionowy warunkowy prad zwarciowy Inc, A 1000 3000 3000 3000 5000

Bezpiecznik znamionowy do ochrony przed pradem zwarcia gG, A 25 50 63 80 125

Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 3000

Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WY/Wyt, nie mniej 10000

Poziom ochrony P20, IP65

Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 2,5 4 10 16 35

Zakres temperatur pracy, °C -25..+40

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80%

Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne

Montaz Na szyne DIN, do ptyty montazowej

107




Konstrukcyjna e.industrial.sb

Uchwyt sterowania
Pokrywa

Oznaczenie pozycji

Potaczenia srubowe
dla podtaczenia
przewodow zewnetrznych

Nieruchomy styk

Typ tacznike

taczniki krzywkowe e.industrial.sb dostepne w nastepu-
jacych wykonaniach konstrukcyjnych: otwarte - z mozliwoscia
montazu na standardowej szynie 35 mm DIN, lub do montazo-
wego panelu; w obudowie z poziomem ochrony IP65; w obudowie
z poziomem ochrony IP65 i mozliwoscia zatozenia plomb lub wy-
korzystania ktédki do uchwytu sterowania.

tK sktadaja sie z systemu stycznikéw, mechanizmu prze-
taczajacego i obudowy (dla odpowiedniej wersji). System sty-
kéw sktada sie z poszczegdlnych sekcji - pakietéw, to znaczy
plastikowej podstawy, na ktérym sa zamocowane nieruchome
i ruchome styki mostkowe, wyposazone w podktadki styko-
we zawierajace srebro oraz zaciski srubowe do podtaczenia ze-
wnetrznych przewodnikéw. Pakiety sa ustawiane jeden na dru-
gim i mocowane za pomoca kotkdow.

tacznik

Ttok

Zacisk neutralny

Zacisk uziemienia

Podstawa

Krzywka z rowkami
prowadzacymi

Ruchomy styk mostkowy

Funkcje mechanizmu przetaczania wykonuje wat, na ktory
uktada sie plastikowe dyski (krzywki) z rowkami prowadzacymi
i mocuje sie uchwyt sterowania.

Podczas obracania uchwytu sterowania, krzywka obraca
sie razem z watem przetacznika a sprezynowy ttok, zamontowa-
ny na ruchomym styku mostkowym, w zaleznosci od programu
przetaczania, wchodzi w rowek krzywkowy - zamykajac w ten
sposo6b kontakt lub wychodzi z rowka prowadzacego - roztacza-
jac go. Wysoka szybkoé¢ zataczania i roztaczania stykéw zapew-
nia szybsze gaszenie tuku elektrycznego podczas przetaczania
pod obciazeniem.

Podstawa obudowy tK z poziomem ochrony IP65 jest wy-
posazona w gumowa uszczelke, zaciski neutralne i uziemiajace.



Tilied Nazwa Znam. Pozycje Liczba Poziom Masa, g, Kod
Igeie prad, A przetacznika biegunéw | ochrony nie wiecej zamowienia
e.industrial.sb.0-1-2.3.20 20 0,16 0360015
e.industrial.sb.0-1-2.3.32 32 0-1-2 s P20 0,24 10360016
e.industrial.sb.1-0-2.3.20 20 0,42 0360005
e.industrial.sb.1-0-2.3.32 32 0,5 0360017
e.industrial.sb.1-0-2.3.40 40 3 0,65 0360006
=——— e.industrial.sb.1-0-2.3.63 63 1-0-2 P65 0,72 0360019
L) e.industrial.sb.1-0-2.3.100 100 1,15 10360007
e e.industrial.sb.1-0-2.4.20 20 0,6 0360012
e.industrial.sb.1-0-2.4.40 40 3+N 0,7 0360013
e.industrial.sb.1-0-2.4.100 100 1,65 0360014
. ¢ | e.industrial.sb.1-0.3.20 20 0,28 0360001
. e.industrial.sb.1-0.3.32 32 ) 0,44 10360002
e '“"'“’"". e.industrial.sb.1-0.3.63 63 0,65 0360003
e.industrial.sb.1-0.3.100 100 1,15 10360004
\ e.industrial.sb.1-0.4.20 20 0-1 P65 0,45 0360008
e.industrial.sb.1-0.4.32 32 0,48 0360009
e.industrial.sb.1-0.4.40 40 3+N 0,52 10360020
e.industrial.sb.1-0.4.63 63 0,92 0360010
* 4 e.industrial.sb.1-0.4.100 100 1,65 0360011
048 A
Nazwa A Al B B
e.industrial.sb.0-1-2.3.20 115 80 48 50
e.industrial.sb.0-1-2.3.32 130 95 55 65
0 135791
1\&/2 IJJJ
2 4 6 81012
1
0
2
Nazwa A B c D E F G
e.industrial.sb.1-0-2.3.20 100 125 85 115 48 60 60
e.industrial.sb.1-0-2.3.40 115 175 100 130 48 90 90
e.industrial.sb.1-0-2.3.100 160 240 | 160 | 195 90 142 | 193
e.industrial.sb.1-0-2.4.20 100 @ 125 85 115 48 60 60
e.industrial.sb.1-0-2.4.40 115 175 | 100 @ 130 48 90 90
e.industrial.sb.1-0-2.4.100 160 | 240 | 160 | 195 90 142 | 193
] 135791 1357 9111315
P FRRRRN FERREN
2 4 6 81012 2 4 6 810121416
1 1
0 0
2 2
Nazwa A B (0 D E = G
e.industrial.sb.1-0.3.20 80 100 65 100 65 60 60
e.industrial.sb.1-0.3.32 100 @ 125 85 120 65 60 60
e.industrial.sb.1-0.3.63 115 175 | 100 @ 130 65 90 90
e.industrial.sb.1-0.3.100 160 | 240 | 120 | 165 88 142 | 193
e.industrial.sb.1-0.4.20 80 100 65 100 65 60 60
e.industrial.sb.1-0.4.32 100 125 85 120 65 60 60
e.industrial.sb.1-0.4.63 115 175 100 130 65 90 90
e.industrial.sb.1-0.4.100 160 | 240 | 120 | 165 88 142 | 193
1 3 5 1 3 5 N
1
lJdd JJdJdd
— IRRERAR
2 4 6 2 4 6 N

109



110

LK

Przeznaczone sa do recznego przetaczania obwoddéw pradu zmiennego napieciem do 400V i czesto-
tliwoscia 50 Hz. Moga by¢ stosowane jako gtéwne wytaczniki, przetaczniki grupowe, do sterowania
jednofazowym i tréjfazowym napedem elektrycznym, przetaczania obwoddw sterowania, sygnalizacji

w sieciach pomiarowych, itp.

Struktura oznaczenia

LK — seria «

taczniki krzywkowe

LKX. X.X - X/45

']

X - znamionowy prad e
X - liczba biegundéw e

X - schematy przetaczania «

X - wykonanie e

Dane techniczne

Nazwa parametru Wartos¢
Liczba biegunéw 1,234
Nominalne napiecie pracy Ue, V 400
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie izolacji Ui, V 500
Wytrzymywane napiecie impulsowe Uimp, kV 6

Pozycje przetacznika

0-1,1-0-2,0-1-2, L-0-P, 0-Y-A

Nominalny prad cieplny Ith, A 16 25 40 63
AC-21 A, AC-22 A 16 25 40 63
AC-23 A 14 22 30 50

Znamionowy prad pracy le, A AC-3 10 15 28 36
AC-4 8 11 13 15
AC-15 2,5 4 6 -

) ) o AC-23 A " 15 17,5 30

I E
AC-4 15 3 6 7.5

Znamionowy warunkowy prad zwarciowy Inc, A 1000 3000

Bezpiecznik znamionowy do ochrony przed pradem zwarcia gG, A 20 40 63 80

Zywotnoéé elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 10 000

Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 25000

Poziom ochrony IP20, IP54

Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 2,5 6 10 16

Zakres temperatur pracy, °C -25...+40

Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000

Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80

Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3

Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne

Montaz

Na szyne DIN, do ptyty montazowej




Uchwyt sterowania

Panel plombowania i mocowania
za pomoca ktodki

Pokrywa

-—c

Nieruchomy styk
Typ przetacznika

Potaczenia srubowe
dla podtaczenia
przewodow zewnetrznych

taczniki krzywkowe LK dostepne w nastepujacych wykona-
niach konstrukcyjnych:

otwarte, z mozliwosciag montazu na standardowej szynie
35 mm DIN, lub do montazowego panelu;

— otwarte, z mozliwoscia zatozenia plomb lub wykorzystania
ktodki do uchwytu sterowania;

— w obudowie z poziomem ochrony IP44;

— w obudowie z poziomem ochrony IP44 z mozliwoscia
zatozenia plomb lub wykorzystania ktdédki do uchwytu sterowania;

t K sktadaja sie z systemu stycznikdw, mechanizmu przeta-
czajacego i obudowy (dla odpowiedniej wersji). System stykéw
sktada sie z poszczegolnych sekcji - pakietéw, to znaczy plasti-
kowej podstawy, na ktérym sa zamocowane nieruchome i rucho-
me styki mostkowe, wyposazone w podktadki stykowe zawiera-
jace srebro oraz zaciski srubowe do podtaczenia zewnetrznych
przewodnikéw. Pakiety sa ustawiane jeden na drugim i mocowa-

L Znam. Pozycje
ZdJQCle NS prad, A prze{a,zzjmka

LK16/1.216-SP/45 0-1
LK16/2.211-SP/45 16
LK16/3.323-SP/45 1-0-2
LK16/4.322-SP/45 0-1-2
LK25/1.216-SP/45 0-1
LK25/2.211-SP/45 95
LK25/3.323-5P/45 1-0-2
LK25/4.322-SP/45 0-1-2
LK40/1.216-SP/45 0-1
LK40/2.211-SP/45 40
LK40/3.323-SP/45 1-0-2
LK40/4.322-SP/45 0-1-2
LK63/2.211-SP/45 0-1
LK63/3.323-SP/45 63 1-0-2
LK63/4.322-SP/45 0-1-2

Podstawa
Zacisk neutralny

Zacisk uziemienia

Przetacznik

Wejscia kablowe

Krzywka z rowkami
prowadzacymi

Ruchomy styk
mostkowy

ne za pomoca kotkoéw.

Funkcje mechanizmu przetaczania wykonuje wat, na ktory
uktada sie plastikowe dyski (krzywki) z rowkami prowadzacymi i
mocuje sie uchwyt sterowania.

Podczas obracania uchwytu sterowania, krzywka obraca
sie razem z watem przetacznika a sprezynowy ttok, zamontowa-
ny na ruchomym styku mostkowym, w zaleznosci od programu
przetaczania, wchodzi w rowek krzywkowy - zamykajac w ten
sposo6b kontakt lub wychodzi z rowka prowadzacego - roztacza-
jac go. Wysoka szybkoé¢ zataczania i roztaczania stykéw zapew-
nia szybsze gaszenie tuku elektrycznego podczas przetaczania
pod obciazeniem.

Podstawa obudowy £ K z poziomem ochrony IP44 jest wypo-
sazona w zaciski neutralne i uziemiajace. Dostarcza sie z dtawi-
kami kablowymi dla przewoddéw wejéciowych i utrzymania poda-
nego poziomu ochrony przetacznika.

b.LICZba, Wykonani Poziom ochrony M), g, Kod .

iegunéw nie wiecej | zamoéwienia
1 0.1 8367-200
2 0,12 8317-200
3 0,16 8337-200
4 0.2 8327-200
1 0,1 8467-200
2 0,12 8417-200
3 0,16 8437-200
4 Montaz na szyne DIN P20 0,2 8427-200
1 0.3 8667-200
2 0,34 8617-200
3 0,38 8637-200
4 0,42 8627-200
2 0,36 8817-200
3 0,41 8837-200
4 0,46 8827-200

"
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ZdjeCie ez err;EclimA przPecth)é?:ika bilglgcjrl:gw Wykonani Poziom ochrony nri\/tlaavi\;/iaécgéj zamg\i/liienia
LK16/1.216-ZP/45 1 0.1 8361-200
LK16/2.211-ZP/45 0 2 0,12 8311-200
LK16/3.323-ZP/45 ” -0-2 3 0.16 8331-200
LK16/3.325-ZP/45 L-0-P 3 0.2 8351-200
LK16/4.322-2P/45 -1-2 4 0.2 8321-200
LK16/4.324-2P/45 0-Y-A 4 02 8341-200
LK25/1.216-ZP/45 - 1 0.1 8461-200
LK25/2.211-ZP/45 2 0,12 8411-200
LK25/3.323-ZP/45 -0-2 3 0.16 8431-200
LK25/3.325-ZP/45 = L-0-P 3 o 02 8451-200

% 122 4 z pa?]ie)l;orf\dpzile[yhim IPZ‘UP?é ;E(:ri;dzL’:éCZ 0.2 8421-200
LK25/4.324-7P/45 0-Y-A 4 0.2 8441-200
LK40/1.216-ZP/45 0 1 0.3 8661-200
LK40/2.211-ZP/45 2 0,34 8611-200
LK40/3.323-ZP/45 4 1-0-2 3 0,38 8631-200
LK40/3.325-ZP/45 L-0-P 3 0,38 8651-200
LK40/4.322-ZP/45 0-1-2 4 0,42 8621-200
LK40/4.324-2P/45 0-Y-A 4 0,42 8641-200
LK63/2.211-ZP/45 0-1 2 0.36 8811-200
LK63/3.323-ZP/45 63 1-0-2 3 0,41 8831-200
LK63/4.322-2P/45 0-1-2 4 8821-200
LK16/1.216-ZK/45 1 013 8365-200
LK16/2.211-ZK/45 ” 0 2 0,15 8315-200
LK16/3.323-ZK/45 1-0-2 3 0.19 8335-200
LK16/4.322-ZK/45 0-1-2 4 0,23 8325-200
LK25/1.216-ZK/45 1 013 8465-200
LK25/2.211-ZK/45 - 0 2 0,15 8415-200
LK25/3.323-ZK/45 1-0-2 3 Do rozdzielni o ; 0.19 8435-200
LK25/4.322-2K/45 0-1-2 4 z panelem przedni- | o0 ;fgf]‘; zutécz 023 8425-200
LKAD/1.216-ZK/45 1 mozenia plomb ' 033 8665-200
LK40/2.211-ZK/45 4 0 2 0.37 8615-200
LK40/3.323-ZK/45 1-0-2 3 0,41 8635-200
LK40/4.322-ZK/45 0-1-2 4 0,45 8625-200
LK63/2.211-ZK/45 0-1 2 0.4 8815-200
LK63/3.323-ZK/45 63 1-0-2 3 0,45 8835-200
LK63/4.322-ZK/45 0-1-2 4 8825-200
LK16/1.216-0B/45 0 1 0,265 8364-200
LK16/2.211-0B/45 ” 2 0,29 8314-200
LK16/3.323-0B/45 -0-2 3 0,32 8334-200
LK16/4.322-0B/45 . 4 0,46 8324-200
LK25/1.216-0B/45 0 1 0,265 8464-200
LK25/2.211-0B/45 ”s 2 0,29 8414-200
LK25/3.323-0B/45 1-0-2 3 0,32 8434-200
LK25/4.322-0B/45 0-1- 4 W obudowie P44 05 8424-200
LK40/1.216-0B/45 0 1 036 8664-200
LK40/2.211-0B/45 2 043 8614-200
LK40/3.323-0B/45 0 1-0-2 3 0.77 8634-200
LK40/4.322-0B/45 0-1-2 4 0,85 8624-200
LK63/2.211-0B/45 0-1 2 0.4 8814-200
LK63/3.323-0B/45 63 1-0-2 3 0.8 8834-200
LK63/4.322-0B/45 0-1-2 4 0.9 8824-200
LK16/1.216-OK/45 0 1 0,28 8368-200
LK16/2.211-0K/45 2 03 8318-200
LK16/3.323-0K/45 e 1-0-2 3 0,33 8338-200
LK16/4.322-0K/45 0-1-2 4 0.47 8328-200
LK25/1.216-0K/45 0 1 0.28 8468-200
LK25/2.211-0K/45 2 0.3 8418-200
LK25/3.323-0K/45 2 1-0-2 3 W obudouie, 0.4 8438-200
LK25/4.322-0K/45 0-1-2 4 z mozliwoécia IP44 0,51 8428-200
LK40/1.216-0K/45 1 zatozenia plomb 037 8668-200
LK40/2.211-0K/45 0 2 0,45 8618-200
LK40/3.323-0K/45 i0 1-0-2 3 0.8 8638-200
LK40/4.322-0K/45 0-1-2 b 0,87 8628-200
LK63/2.211-0K/45 0-1 2 0.45 8818-200
LK63/3.323-0K/45 63 1-0-2 3 0.85 8838-200
LK63/4.322-0K/45 0-1-2 4 0,95 8828-200




Wymiary gabarytowe 1 montazowe

Nazwa A B © D
LK16/1.X-ZP/45, LK25/1 X-ZP/45 52 52 30
LK40/1.X-ZP/45 62| 68 35
LK16/2.X-ZP/45, LK25/2 X-ZP/45 52 52| 36
LK40/2.X-ZP/45, LK63/2.X-ZP/45 62 | 68 50 %
LK16/3.X-ZP/45, LK25/3 X-ZP/45 52 52| 45
LK40/3.X-ZP/45, LK63/3.X-ZP/45 62| 68 | 58
32(50 LK16/4.X-ZP/45, LK25/4 X-ZP/45 52 52| 52
LK40/4.X-ZP/45, LK63/4.X-7P/45 62 68 70
LK16/1.X-ZK/45, LK25/1 . X-ZK/45 52 30
LK40/1.X-ZK/45 62 35
LK16/2 X-ZK/45, LK25/2 X-ZK/45 52 36
LK40/2 X-ZK/45, LK63/2 X-ZK/45 62 48 50 40
LK16/3.X-ZK/45, LK25/3.X-ZK/45 52 45
LK40/3.X-ZK/45, LK63/3.X-ZK/45 62 58
LK16/4 X-ZK/45, LK25/4.X-ZK/45 52 52
LK4O/4 X-ZK/45, LK63/4.X-ZK/45 62 70
& Nazwa AlB|C|D|F]|G&
| LK16/X.X-0B/45,
104 1 104 797 74 9
[ LK25/X.X-0B/45 0 0 é 0
| LK4O/X.X-0B/45
’ V47 14790 122 116132
LK63/X.X-0B/45
LK16/X.X-0K/45,
104 | 104 7 1 74 | 9
LK25/x x-0K/4s | |04 104 67 100 0
LK4O/X X-0K/45,
147 1147 1 90 123 116 132
<+> LK63/XX-0K/45
y przetaczania
i i
216 21 323
1 1
T 1\ | o[1] 0 L o[1] ' (1 0 2 ——_21 1Jo]2
% ! 2 [ 7 y ! 2 3 75 \% 3 4 45] 0 |45
[z Jo[x] 3 7 12 |o|x| 5 A 12 | x|o]o
X 3-4_|olx] | Z 8 34 |o]o|X
| 5 6 56 |0]|X | 5 5 56 |Xx|0|o
| X T —~"12 78 J0]o|X
| i r l 9-10 [ x| 00
! ! 11-12] 0] 0[X
1 1
___________________________________________ e
325 U1 1 322 c— 0 -
L u ! L1 L1 2u !
L P Q_C
| —
] 2W T T2
1
Lo Llo]P . oI ¢ 0 [45]90
01 v M3~ 451 0 145 X 1u-L1 [ofox
ULl JX]01X 1 20-L1]o]x]o
L3 | s v v w [viz [ofo[x H ~wvToToTx
V-3 [ x]0]o0 ! - 2 L2 202v][0]0[X
W2 }X10}0 ! [ 2w-3] o [ x]o
WISJOfOolX] L3 L22v]o|x]o
L2 W 1 Lo \1w W-L3] 0] 0] X
1
L3 W | W\Q ¢ 2V |o]o[x
1
- [
1
324 L1 ILY
L1 w2 A
u1
Wi o[v[a
u2 0 [45]90
2 W2-L1] 0] 0] X
L1 o [ x [ x
M3- w2-02] 0 [ x| 0
@vz | i wal L2-u2jo0fo]X
L2 — v2-U2| 0| X |0
n L V2 ="y 2vi]o[x]o
V2-13 | 0] 0] X
wi-L3| 0 | x | x

L3

L3
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Wytaczniki-roztaczniki
e.industrial.ukg(z)

Przeznaczone sa do recznego przetaczania obwoddéw pradu zmiennego napieciem do 660 V i czestotli-
woscia 50 Hz. Produkowane bez kamer gaszenia tuku elektrycznego, zatem nie przeznaczone do dziata-
nia przy obciazeniu. W stanie wytaczonym jest mozliwos¢ zablokowac¢ uchwyt za pomoca ktédki.

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT
industrial — seria

ukglz) — typ

X — nominalny prad
3 — liczba biegundéw

Dane techniczne

Nazwa parametru

Liczba biegunéw

Nominalne napiecie pracy Ue, V
Nominalna czestotliwo$¢, Hz

Napiecie izolacji Ui, V

Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV

Prad cieplny umowny na otwartym powietrzu Ith, A

Prad znamionowy pracy przy 400 V, wedtug klasy zastosowania AC-20V, A
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany, kA

Znamionowy warunkowy prad zwarciowy, kA

Zywotno$¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej

Poziom ochrony
Masa, kg, nie wiecej

Zakres temperatur pracy, °C
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej
Dopuszczalna wilgotno$é wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej

Stopien zanieczyszczenia $rodowiska

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Zdjecie

e.industrial.ukg(z).X.3

125
125

Nazwa

e.industrial.ukg.125.3
e.industrial.ukg.160.3
e.industrial.ukg.200.3
e.industrial.ukg.250.3
e.industrial.ukg.315.3
e.industrial.ukg.400.3
e.industrial.ukg.500.3
e.industrial.ukg.630.3
e.industrial.ukgz.125.3
e.industrial.ukgz.160.3
e.industrial.ukgz.200.3
e.industrial.ukgz.250.3
e.industrial.ukgz.315.3
e.industrial.ukgz.400.3
e.industrial.ukgz.500.3
e.industrial.ukgz.630.3

160
160

Wartosé

3

400 (max. 660)

200 250
200 250

2,0

50
800
8

12000
P00

315 400
315 400

20

3,5

-40...+40

2000
80
3

Dowolne

Do panelu montazowego lub listw montazowych

Nominalny prad, A

125
160
200
250
315
400
500
630
125
160
200
250
315
400
500
630

Wykonanie

Z uchwytem
czotowym

Z uchwytem
czotowo-bocznym

500 630
500 630

25

3.5

Kod
Zamowienia
0590001
0590002
0590003
0590004
0590005
0590006
0590007
0590008
0590009
0590010
0590011
0590012
0590013
0590014
0590015
0590016



Wymiary gabarytowe | montazowe e.industrial.ukg

- A - - c -
Y
\
A f
D
B
Ll
Y I T
— -
- N - E -
Nazwa A B © D E L J K N P R T U X Y
e.industrial.ukg.125.3 140 135 125 27 73 55 120 65 115 36 20 35 85 9 25
e.industrial.ukg.160.3 140 135 125 27 73 55 120 65 115 36 20 35 85 9 25
e.industrial.ukg.200.3 180 170 138 35 86 55 160 90 115 50 25 3,5 140 i 25
e.industrial.ukg.250.3 180 170 138 35 86 55 160 90 115 50 25 3,5 140 " 25
e.industrial.ukg.315.3 230 240 170 50 110 7 210 140 145 65 32 5 206 1 37
e.industrial.ukg.400.3 230 240 170 50 110 7 210 140 145 65 32 5 206 11 37
e.industrial.ukg.500.3 230 240 170 50 110 7 210 140 145 65 40 6 220 13 37
e.industrial.ukg.630.3 230 240 170 50 110 7 210 140 145 65 40 6 220 13 37

Wymiary gabarytowe
| montazowe e.industrial.ukgz

G

bir=o d?}{

4 eo s 00 00

ingontriat g 1759

€ ¢cscee oo

Y
Y n
<P

J,n

Nazwa A B C D E F G H J K P N R T U X Y

e.industrial.ukgz.125.3 290 135 165 145 90 30 200 85 130 96 30 20 20 3,0 115 9.0 53
e.industrial.ukgz.160.3 290 135 165 145 90 30 200 85 130 96 30 20 20 3,0 115 9.0 53
e.industrial.ukgz.200.3 340 170 165 180 100 35 235 110 160 115 50 25 25 3 140 1 60
e.industrial.ukgz.250.3 340 170 165 180 100 35 235 110 160 115 50 25 25 3 140 1 60
e.industrial.ukgz.315.3 390 240 200 235 130 50 300 160 215 180 65 40 32 5 205 11 80
e.industrial.ukgz.400.3 390 240 200 235 130 50 300 160 215 180 65 40 32 5 205 1 80
e.industrial.ukgz.500.3 390 260 200 230 130 50 300 160 215 180 65 40 40 55 215 13 80
e.industrial.ukgz.630.3 390 260 200 230 130 50 300 160 215 180 65 40 40 55 215 13 80
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Lampki sygnalizacyjne
e.pb.ad.stand.22.22.d.s

Przeznaczone sa do sygnalizacji $wietlnej stanu obwodoéw elektrycznych.

Struktura oznaczenia e.pb.ad.stand.22.22.d.s.X

e. — marka handlowa E.NEXT
pb.ad.stand.22.22.d.s — seria
X — kolor wskaznika

Dane techniczne

Nazwa parametru
Nominalne napiecie pracy Ue, V
Nominalna czestotliwos¢, Hz
Napiecie izolacji Ui, V
Kolor wskaznika
Zywotnoéé, h, nie mniej
Natezenie o$wietlenia, cd/m?, nie mnie

. ze strony ztacz
Poziom ochrony ;

ze strony panelu montazowego

Maksymalny pobér pradu, mA, nie wiecej
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?
Srednica montazowa, mm
Masa, g, nie wiecej
Zakres temperatur pracy, °C
Wysokos¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej
Stopien zanieczyszczenia srodowiska

Umiejscowienie pracy w przestrzeni

Montaz

Nazwa Kolor wskaznika
e.pb.ad.stand.22.22.d.s.blue niebieski
e.pb.ad.stand.22.22.d.s.green zielony
e.pb.ad.stand.22.22.d.s.gred czerwony
e.pb.ad.stand.22.22.d.s.white biaty
e.pb.ad.stand.22.22.d.s.yellow 206tty

Montazowe wymiary gabarytowe

12 38

Wartosc
220
50
500
zielony, niebieski, czerwony, z6tty, biaty
40 000
60
IP20
P41
20
2,5
22
25
-10..+40
2000
90
3
Dowolne

Panelowy

Kod zamodwienia
s009007
5009005
5009004
5009008
5009006



Przyciski | przetaczniki
e.pb.la.stand.32

Przeznaczone sa do sterowania obwodami elektrycznymi pradu zmiennego o napieciu do 400V i cze-
stotliwos$ci 50 Hz oraz réznorodnymi urzadzeniami technologicznymi (styczniki, przekaznikiiinne).

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT

pb.la.stand.32 — seria

X — typ popychacza

X — liczba ztacz lub umiejscowienie przetacznika

Dane techniczne

Nazwa parametru
Maksymalne napiecie pracy Ue, V
Nominalna czestotliwos¢, Hz
Napiecie izolacji Ui, V
Napiecie pradu zmiennego

AC12

Prad znamiqnowy ztacz, A wg klasy AC15

zastosowania Napiecie pradu statego
DC12
DC13

Zywotnosc elektryczna, cykli WH/Wyt, nie mniej
Zywotno$¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej

. ze strony ztacz
Poziom ochrony

ze strony panelu montazowego

Maksymalny przekrdj podtaczanego przewodu, mm?
Srednica montazowa, mm
Zakres temperatur pracy
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej
Stopien zanieczyszczenia $rodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni
Montaz

e.pb.la.stand.32.X.X
Wartos¢
400
50
500
400 230 110
4,5 7,5 10
2,5 4,5 6
220 110 48
1.3 2,5 5
0,3 0,6 1.3
25 x 10°
50 x 10¢
P20
IP41
2,5
22
-10..+40 °C
2000
90
3
Dowolne
Panelowy

48
10

24
10
2,5
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Popychacz podwadjne-
go przycisku z wydtuzona
raczka

Popychacz
przetacznika

Popychacz
przetacznika

Popychacz
przycisk

Przyciskiiprzetacznikiserii e.pb.la.stand sktada sie zuchwy-
tu, popychacza, ztacz i przyciskdéw z podswietleniem, oprawek
i wymiennej lampy LED z gniazdem VA9s. W kompletacji stan-
dardowej przyciski i przetaczniki sa dostarczane w komplecie
z dwoma stykami NO i NC, przyciski pod$wietlane — z matryca
LED o napieciu zasilania AC220 V. Konstrukcja stykow pozwala
zamontowac do 4 dodatkowych ztacz. Wykonanie przyciskow
i przetacznikéw serii e.pb.la.stand zapewnia tatwy i szybki
montaz/demontaz wyrobdw bez koniecznoéci stosowania spe-

Popychacz podwdjnego
przycisku

Ztacze NC

Uchwyt lampy

Ztacze NO

Lampa LED

Popychacz «Grzybek»

cjalistycznych narzedzi, pozwala réwniez na wykonanie szyb-
kiej wymiany lamp i popychaczy bez koniecznosci odtaczania
zewnetrznych przewodéw.

Seria e.pb.la.stand nalicza 11 typdéw popychaczy przyci-
skow i przetacznikdéw: przycisk bez zatrzasku, przycisk pod-
Swietlany bez zatrzasku, przycisk w ksztatcie grzybka z zatrza-
skiem (powrdt poprzez obrécenie) i bez, podswietlany lub nie
przycisk podwdjny, przetaczniki z zatrzaskiem dla dwdch lub
trzech pozycji z krotkim i dtugim uchwytem.



Zdjecie

Nazwa

e.pb.la.stand.32.td.11.blue

e.pb.la.stand.32.td.11.green

e.pb.la.stand.32.td.11.red

e.pb.la.stand.32.td.11.white

e.pb.la.stand.32.td.11.yellow

e.pb.la.stand.32.p11.g

e.pb.la.stand.32.p11.r

e.pb.la.stand.32.y.3.11

e.pb.la.stand.32.m.11g

e.pb.la.stand.32.nh.11

e.pb.la.stand.32.nhd.11

e.pb.la.stand.32.x.2.0.1

e.pb.la.stand.32.x.2.2.0.1

e.pb.la.stand.32.x.2.0.1

e.pb.la.stand.32.x.2.2.0.1

e.pb.la.stand.32.).11

e.ch.la.stand.no

e.ch.la.stand.nc

Typ

Podswietlany przycisk

Przycisk

Przycisk z zatrzaskiem w ksztatcie grzybka

Przycisk bez zatrzasku w ksztatcie grzybka

Podwaéjny przycisk -0

Podswietlany podwdjny przycisk I-0

Przetacznik na dwie pozycje 0-1

Przetacznik na trzy pozycje 1-0-2

Przetacznik na dwie pozycje 0-1
z wydtuzonym uchwytem

Przetacznik na trzy pozycje 1-0-2
z wydtuzonym uchwytem

Przetacznik na dwie pozycje 0-1
z kluczem

Dodatkowe ztacze NO

Dodatkowe ztacze NC

Wymiary gabarytowe i montazowe

max. 90

Kolor

niebieski

zielony

czerwony

biaty

26tty

zielony

czerwony

czerwony

zielony

czarny/biaty

zielony/czerwony

czarny

czarny

czarny

czarny

czarny

zielony

czerwony

Kod
zamowienia

s010006

5010004

s010003

s010007

s010005

s011008

s011009

s011011

s011010

s011006

s011007

5037002

s037003

s037004

5037005

s037001

5008003

5008004
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Przyciski | przetaczniki
e.sb?

Przeznaczone sa do sterowania obwodami elektrycznymi pradu zmiennego o napieciu do 400V i cze-
stotliwos$ci 50 Hz oraz réznorodnymi urzadzeniami technologicznymi (styczniki, przekaznikiiinne).

Struktura oznaczenia

e. — marka handlowa E.NEXT

sb7 — seria

X — typ popychacza
1 — przycisk bez zatrzasku
2 — podswietlany przycisk
3 — przycisk z zatrzaskiem

4 — przycisk - grzybek z zatrzaskiem, powrét przez obrocenie

5 — przycisk-grzybek bez zatrzasku
6 — przetacznik z zatrzaskiem na 2 pozycje

7 — przetacznik z zatrzaskiem i kluczem na 2 pozycje

X — kolor
2 — czarny
3 — zielony

4 — czerwony

Dane techniczne

Nazwa parametru
Maksymalne napiecie pracy Ue, V
Nominalna czestotliwo$¢, Hz
Napiecie izolacji Ui, V
Napiecie pradu zmiennego

AC12

Prad znamionowy ztacz, A, wg klasy AC15

zastosowania Napiecie pradu statego
DC12
DC13

Zywotno$¢ elektryczna, cykli WH/Wyt, nie mniej
Zywotno$¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej

. ze strony ztacz
Poziom ochrony ;

ze strony panelu montazowego

Maksymalny przekrdj podtaczanego przewodu, mm?
Srednica montazowa, mm
Zakres temperatur pracy
Wysoko$¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C [bez kondensacjil, nie wiecej
Stopien zanieczyszczenia srodowiska
Umiejscowienie pracy w przestrzeni
Montaz

400
4,5
2,5
220

0.3

e.sb7.XX
Wartosc
400
50
500
230 110 48
7.5 10 10
4,5 6 6
110 48 24
2,5 5 10
0,6 1.3 2,5
25x 10°
50 x 104
P20
IP41
2,5
22
-10...+40 °C
2000
90
3
Dowolne
Panelowy



Kod

Rodzaj
zamowienia

ztacza Kolor

Zdjecie Nazwa Typ
e.SB7.12 | Przycisk NO + NC czarny p0810001
e.SB7.13  Przycisk NO + NC zielony p0810002
e.SB7.14 | Przycisk NO +NC  czerwony  p0810003
e.SB7.23 | Podswietlany przycisk NO zielony p0810010

e.SB7.24  Podswietlany przycisk NC czerwony  p0810011

e.SB7.34  Przycisk z zatrzaskiem NO+NC  czerwony  p0810005
e.SB7.44  Przycisk z zatrzaskiem w ksztatcie grzybka NO +NC | czerwony  p0810009
e.SB7.54 | Przycisk bez zatrzasku w ksztatcie grzybka NO+NC  czerwony  p0810008
e.SB7.62  Przetacznik na 2 pozycje 0-1 NO + NC czarny p0810006

e.SB7.72 | Przetacznik na 2 pozycje z kluczem 0-1 NO + NC czarny p0810007

. e.SB7.33  Przycisk z zatrzaskiem NO + NC zielony p0810004

Wymiary gabarytowe | montazowe

720
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030:0

... e.cs.stand.xal.d

. Kasety sterownicze suwnicowe

Przeznaczone sa do sterowania obwodami elektrycznymi pradu zmiennego o napieciu do 400V
i czestotliwosci 50 Hz oraz réznorodnymi urzadzeniami technologicznymi (styczniki, przekazniki i inne).

Struktura oznaczenia

e.cs.stand.xal.d.X

T i
e.— marka handlowa E.NEXT [ e
cs.stand.xal.d — seria o [
©|®]©
X—typ o \. T
Dane techniczne
Nazwa parametru Wartos¢
Maksymalne napiecie pracy Ue, V 400
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie izolacji Ui, V 500
Napiecie pradu zmiennego 400 230 110 48
AC12 4,5 7.5 10 10
Prad znamionowy ztacz, A, wg klasy ACT5 2,5 4.5 6 6
zastosowania Napiecie pradu statego 220 110 48 24
DC12 1.3 2,5 5 10
DC13 0,3 0,6 1.3 2,5
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 25x 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 50 x 10¢
Poziom ochrony P54
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 2,5
Zakres temperatur pracy, °C -10...+40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 90
Stopien zanieczyszczenia $rodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne
Montaz Do panelu montazowego

Wymiary gabarytowe | montazowe
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Nazwa

Zdjecie

e.cs.stand.xal.d.101

e.cs.stand.xal.d.102

e.cs.stand.xal.d.111

L.

L.

e.cs.stand.xal.d.104

L.

e.cs.stand.xal.d.112
L.

e.cs.stand.xal.d.117

e.cs.stand.xal.d.134
e.cs.stand.xal.d.144
e.cs.stand.xal.d. 164
e.cs.stand.xal.d.174
e.cs.stand.xal.d.211
e.cs.stand.xal.d.213
e.cs.stand.xal.d.361.m

e.cs.stand.xal.d.361.m

e.cs.stand.xal.d.no
e.cs.stand.xal.d.nc

Styczniki
przyciskow

Popychacze
przyciskow

Kasety sterownicze serii e.cs.stand.xal.d sktadaja sie z obu-
dowy, wykonanej z niepalnego ABS-plastiku; popychaczy przy-
ciskow, zamocowanych na pokrywie; ztacz zamontowanych w
obudowie. Podstawa obudowy przyciskdw posiada rowek z
uszczelka gumowa, w pokrywie jest odpowiedni wystep, ktdre
wspolnie z konstrukcja popychaczy przyciskéw, zapewniaja
podany poziom ochrony IP54.

W kompletacji standardowej obudowy przyciskéw serii

Rodzaj Kod

Typ eler ztacza zamowienia
Pojedynczy «Start», przycisk bez oznaczenia s006014
Pojedynczy «Start», przycisk «I» Zielony NO 5006009
Pojedynczy «Start», przycisk «ON» 5006010
Pojedynczy «Stop», przycisk bez oznaczenia s006014
Pojedynczy «Stop», przycisk «0» Czerwony NC s006009
Pojedynczy «Stop», przycisk «OFF» s006010
Pojedynczy «Przetacznik», na dwie pozycje 0-1 Czarny NO s006019
Pojedynczy <<Prze{a,czn‘\'k z kluczem», na dwie Czarny NO 5006020
pozycje 0-1
Pojedynczy «Stop», przycisk w ksztatcie grzybka Czerwony NC <006015
bez zatrzasku
Pojedynczy «Stop», przycisk w ksztatcje grzybka Czerwony NC $006016
z atrzaskiem, powrét poprzez obrécenie
Podwajny «Start-Stop», przyciski bez oznaczenia CZlelony/ NO+NC s006018
zerwony
Podwajny «Start-Stop», przyciski «ON» i «OFF» CZ'E“’”V/ NO+NC 006017
zerwony
Potrdjny «Start-Stop», z zerwonym wskaznikiem Zielony/
LED 220V, przyciski «<ON» i «OFF> Czerwony | NO+NC 5006022
Potroéjny «Start-Stop», z zerwonym wskaznikiem Zielony/
LED 220V, przyciski «l» i «O» Czerwony | NO*NC sU06022
Dodatkowe ztacze Zielony NO s008006
Dodatkowe ztacze Czerwony NC s008005
Uszczelka
gumowa
Podstawa
do mocowania
stykow
L
Obudowa

e.cs.stand.xal.d sa dostarczane z jednym stykiem, NO lub NC w
zaleznosci od wykonania obudowy, dla kazdego przyciska. Kon-
strukcja obudowy zapewnia mozliwos¢ zamontowania jednego
dodatkowego styku na kazdy popychacz przycisku.

W podwajnych i potrdjnych obudowach serii e.cs.stand.xal.d
nie zastosowano bllokowaniiia przyciskéw, co nalezy wzigc pod
uwage podczas sterowania urzadzeniami i procesami technolo-
gicznymi.
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Kasety sterownicze suwnicowe

e.cs.stand.xac.a
—
Przeznaczone sa do recznego przetaczania obwoddw pradu zmiennego napieciem do 660 V i czesto- 4 B
tliwoscia 50 Hz. Produkowane bez kamer gaszenia tuku elektrycznego, zatem nie przeznaczone do
dziatania przy obciazeniu. W stanie wytaczonym jest mozliwos¢ zablokowacd uchwyt za pomoca ktédki. L 2 5mm?
Struktura oznaczenia e.cs.stand.xac.a.X At
e. — marka handlowa E.NEXT « T EIZIZ
e.cs.stand.xac.a — seria o ~ [
X — ucnonHexHve o
Dane techniczne
Nazwa parametru Wartos¢
Maksymalne napiecie pracy Ue, V 660
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie izolacji Ui, V 690
Napiecie pradu zmiennego 660 440 230 110 48
AC12 2,5 4,5 7,5 10 10
Prad znamionowy ztacz, A, ACT5 1.5 2,5 45 6 6
wg klasy zastosowania Napiecie pradu statego 440 220 110 48 24
DC12 0,6 1,3 2,5 5 10
DC13 0.1 0,3 0,6 1,3 2,5
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli WE/Wyt, nie mniej 25000
Zywotnoéé mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 50000
Poziom ochrony P65
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 2,5 [dla stykéw przyciskéw)
Zakres temperatur pracy, °C -25..+45
Maksymalna $rednica podtaczanego przewodu, mm 25
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 60
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie w przestrzeni Dowolne
Zdjecie Nazwa Liczba przyciskéw Rodzaje dod. ztacz Ao
7 zamowienia
e.cs.stand.xac.a.271 2 2NO s007004
e.cs.stand.xac.a.281 2 2NO + 2NC s007005
e.cs.stand.xac.a.2713.1 2 + «Stop» 2NO + INC s007006
e.cs.stand.xac.a.2813.1 2 + «Stop» 2NO + 3NC s007007
e.cs.stand.xac.a.471 4 4NO s007008
e.cs.stand.xac.a.481 4 4NO + 4NC s007009
e.cs.stand.xac.a.4713.1 4 + «Stop» 4NO + INC s007010
e.cs.stand.xac.a.4813.1 4 + «Stop» 4NO + 5NC s007011
e.cs.stand.xac.a.671 6 6NO s007012
e.cs.stand.xac.a.681 6 6NO + 6NC s007013
e.cs.stand.xac.a.6813 6 + «Stop» 6NO + 7NC s007014
e.cs.stand.xac.a.881 8 7NO + 8NC s007015
e.cs.stand.xac.a.8813 8 + «Stop» 8NO + 9NC s007016
e.ch.stand.n.o Dodatkowe ztacze NO s008001
e.ch.stand.n.c Dodatkowe ztacze NC s008002




Kasety suwnicowe serii e.cs.stand.xac.a sktadaja sie
z obudowy, wykonanej z niepalnego ABS-plastiku; popy-
chaczy przyciskéw, zamocowanych na pokrywie; ztacz
zamontowanych w obudowie oraz wejscia kablowego.
Podstawa kaset suwnicowych posiada rowek z uszczel-
ka gumowa, w pokrywie jest odpowiedni wystep, ktdre
wspolnie z konstrukcja popychaczy przyciskéw oraz wej-
Scia kablowego, zapewniaja podany poziom ochrony [P65.

W kompletacji standardowej kasety suwnicowe serii
e.cs.stand.xac.a moga by¢ dostarczane w z jednym sty-
kiem NO lub NC w zaleznosci od wersji, lub z dwoma -
NO+NC dla kazdego przycisku. Konstrukcja kasety za-
pewnia mozliwos¢ zamontowania jednego dodatkowego
styku na kazdy popychacz przycisku dla wersji z jednym
stykiem dla przycisku lub zamiany zamontowanego styk
na styk innego typu.

W kasetach suwnicowych serii e.cs.stand.xac.a przy-
ciski przeciwlegtych kierunkéw (do przodu — do tytu,
w prawo — w lewo, do géry — na dét) posiadaja mecha-
nizm wzajemnej blokady przed jednoczesnym nacisnie-
ciem, zapewnia to bezpieczenstwo dla mechanizmoéw
podnosnikdw i innego technologicznego sprzetu.

Popychacz
przycisku
zatrzymania
awaryjnego

Popychacz
przycisku
sterowania

Wymiary gabarytowe i montazowe

b1 |b

A Nazwa
e.cs.stand.xac.a.2XX
e.cs.stand.xac.a.4XX
e.cs.stand.xac.a.6XX
e.cs.stand.xac.a.8XX

A
) .
g

Wejscie kablowe

Uszczelka gumowa

Styczniki przyciskow

Mechanizm wzajemnego
blokowania przyciskéw

Podstawa do mocowania

stykow

315
440
500
560

190
250
310
370
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. Kasety sterownicze suwnicowe
... e.cob.stand

—~
Przeznaczone do sterowania réznymi urzadzeniamipodnoszacymiorazinnymsprzetem technologicznym d B
pradu zmiennego z napieciem do 400 V i czestotliwoscia 50 Hz.
\ ~ 1,5mm>
Struktura oznaczenia e.cob.stand.X At
e. — marka handlowa E.NEXT « T [ STl IP54
e.cob.stand — seria « ~ [
X — liczba przyciskow e
Dane techniczne
Nazwa parametru Wartos¢
Maksymalne napiecie pracy Ue, V 400
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie izolacji Ui, V 500
) Napiecie pradu zmiennego 400 230 110 48
AC15 1,5 3 6 6
Zywotnoé¢ elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 10000
Zywotno$¢ mechaniczna, cykli WH/Wyt, nie mniej 30000
Poziom ochrony P54
Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm? 1,5 (dla stykow przyciskow)
Zakres temperatur pracy, °C -25..+45
Maksymalna $rednica podtaczanego przewodu, mm 15
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 60
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne
Wymiary gabarytowe | montazowe
Liczba Rodzaje Wymiary gabarytowe, mm Kod
Nazwa e P
przyciskow dod. ztacz p b1 zamowienia
e.cob.stand.2 2 2NO 240 120 s007001
e.cob.stand.4 4 4NO 295 200 s007002
e.cob.stand.6 6 6NO 360 250 s007003
e.cob.stand.8 8 8NO 430 310 5007004

50
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Jednofazowe stabilizatory napiecia
CHBT

—
Przeznaczone sa do automatycznej ochrony elektrycznych jednofazowych urzadzen domowych, s N\
biurowych i przemystowych przed przepieciami i zanikiem napiecia zasilania.
k > 4
Struktura oznaczenia CHBT-X-1 PR
I T | | <
CHBT — seria « olain
X — znamionowa petna moc, VA o § olele on/oft/trip
1 — jednofazowy e
Nazwa parametru Wartos¢
Typ stabilizatora Elektromechaniczny (serwo naped)
Znamionowa petna moc przy Uwch = 220V, kVA 1,1.5,2,3,58,10
Zakres wej$ciowych napiec przy ktérych osiaga sie petna moc, V 190...255
Zakres wejsciowych napiec pracy Uwch, V 150...255
Graniczny zakres wejéciowych napie¢ Uwch gr, V 130...280
Nominalna czestotliwos¢, Hz 50
Napiecie izolacji Ui, V 500
Wytrzymywane napiecie impulsowe (1,2/50) Uimp, kV 2,5
Znamionowe wyjsciowe napiecie Uwych, B 220
Doktadnoé¢ utrzymania napiecia wyjSciowego w zakresie roboczych napie¢ wejéciowych, % 3
Napiecie zadziatania ochrony przed wysokim wejéciowym napieciem Umax, V 280+5
Napiecie zadziatania ochrony przed niskim wej$ciowym napieciem Umin, V 1305
Maksymalne krétkoterminowe przeciazenie wzgledem mocy w ciagu 10 minut, % 130
Czas reakcji ms/V 20
Wydajnoéé 0,98
Poziom ochrony 1P20
Zakres temperatur pracy -5...+40°C
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Montaz Stacjonarny
Znamionowa Maksymalny wejsciow Kod
Nazwa y ywel Y Masa, kg L
petna moc, VA prad przy cos ¢ =1, A zamowienia
CHBT-1000-1 1000 4,5 6.3 CHBT-1000-1
CHBT-1500-1 1500 6,75 6,6 CHBT-1500-1
CHBT-2000-1 2000 9 9.2 CHBT-2000-1
CHBT-3000-1 3000 13,5 11,5 CHBT-3000-1
CHBT-5000-1 5000 22,5 19 CHBT-5000-1
CHBT-8000-1 8000 36 26,4 CHBT-8000-1
CHBT-10000-1 10000 45,5 30,1 CHBT-10000-1
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Dobor mocy stabilizatora

W celuprawidtowegodoborumocystabilizatoranalezywykonaé
kilka pomiaréw napiecia sieci w okresie maksymalnego obciazenia
a zatem minimalnego napiecia - od okoto 19 do 22 wieczorem:;
oraz w okresie minimalnego obciazenia a zatem maksymalnego
poziomu napiecia - wczesniej rano 9 przed 5 rano) lub najlepiej w
nocy okoto 2-3 godziny. Zaleca sie wykonanie pomiaréw w ciagu
kilku dni podrzad, w okresie okoto tygodnia. Wykonanie pomiaréw
powinien wykonywac wykwalifikowany elektryk.

Jezeli w wyniku pomiaréw napiecie wychodzi poza zakres
205-235 V [co mozna réwniez ustali¢ bez wykonania pomiaréw
- na podstawie pulsacji $wiatta, czestemu przepalaniu sie
zardwek, niestandardowych dzwiekdw lodéwki, pralki), w takich
wypadkach absolutnie zaleca sie montaz stabilizatora, natomiast
do oSwietlenia - wrecz konieczne.

Jezeli wartos¢ napiecia sieci jest nizsza 195 V lub wieksza
245 V montaz stabilizatora jest konieczny, poniewaz w innym
wypadku w najblizszym czasie powstanie kwestia napraw badz
zakupu nowych urzadzen (oczywiécie za wyjatkiem techniki,
ktéra posiada wmontowane stabilizatory].

Pierwsze na co nalezy zwrdéci¢ uwage podczas doboru
stabilizatora to roboczy zakres wejéciowych napie¢ pracy i
granicznych napie¢. Roboczym jest zakres napie¢ wejsciowych,
przy ktérych stabilizator zapewnia podana doktadnosé
stabilizacji. Granicznym jest zakres napie¢ wejsciowych, przy
ktérych stabilizator zachowuje zdolnos¢ do pracy bez odtaczenia
obciazenia, jednak doktadnos¢ stabilizacji nie jest zapewniona.

W razie montazu jednego stabilizatora na caty dom, mozna
obliczy¢ w nastepujacy prosty sposoéb: sprawdzi¢ znamionowa
wartos¢ wejsciowego automatu i pomnozy¢ ja przez napiecie
znamionowe. Na przyktad, znamionowy prad automatu wynosi
16 A, odpowiednio moc obcigzenia w domu nie moze przekroczy¢
16 x220=3520VA, poniewaz w razie wiekszego obciazenia istnieje
mozliwo$¢ zadziatania wejsciowego automatu. Wybierajac
stabilizator zaleca sie przewidzie¢ 20-30% margines mocy.
Stabilizator w tym wypadku dziata w trybie oszczednos$ciowym,
tym samym przedtuza sie jego zywotnos¢. Pomnozymy
otrzymana warto$¢ mocy obciazenia przez wspoétczynnik
marginesu mocy 3520 x 1,3 = 4576 VA. Wiec, w tym przypadku,
nalezy zastosowad stabilizator o mocy przynajmniej 4,6 kVA.

Moc stabilizatora to zalezno$¢ wartosci mocy wyjsciowe]
od napiecia wejsciowego. Fakt, ze nominalna moc stabilizatora
zawsze podaje sie przy napieciu znamionowym 220 V.
Przyktadowo, podana moc stabilizatora wynosi 9 kVA, co
oznacza, ze nominalne obciazenie 22,5 A (5000 VA/220 V]
stabilizator bedzie «ciagnat» tylko przy napieciu znamionowym.

W razie zmniejszenia wejSciowego napiecia  konieczne  jest
Napiecie wejsciowe, V
300
245 250
220
200 100
185 >
Q
150 z 75
B 60
100 g 45 20
2
& 25
50 S 20
Z
0 0
50 100 150 200 250 380 50
130 255 280

Wspotzaleznosé wyjsciowego
napiecia od wejsciowego

zwiekszenie mocy znamionowej stabilizatora w zaleznosci od
ustalonej minimalnej i maksymalnej wartosci napiecia. Oznacza
to, ze w poprzednim przyktadzie, nalezy zastosowac stabilizator
0 mocy co najmniej 4,6 x 1,4 = 6,44 kKVA.

Jesli celem montazu stabilizatora jest ochrona kilku
urzadzen elektrycznych lub grupy konsumentédw, nalezy
zsumowac¢ mocy wszystkich odbiorcéw podtaczonych do

stabilizatora. Jednoczesnie nalezy zauwazyé, ze podana moc
stabilizatora jest wyrazona w VA (woltoamperach], natomiast
dla urzadzen elektrycznych (zwtaszcza domowych] czesto
wskazuje aktywna moc w watach (W) lub kilowatach. Catkowita
moc sktada sie z czynnych i biernych sktadnikow, w zaleznosci
od rodzaju obciazenia.

Obciazenie czynne to obciazenie, w ktdérym cata energia
zuzywana jest przeksztatcana w ciepto (zardéwki, grzejniki,
zelazka, piece elektryczne itp.). Dla tych uzytkownikéw petna
moc réwna sie mocy czynnej.

Bierne obciazenie to reszta obcigzenia. Jako przyktad -
urzadzenia, zawierajace silniki elektryczne (pralki, lodéwki,
odkurzacze, klimatyzatory, sprzet elektroniczny). Zeby obliczy¢
catkowita moc takich konsumentéw nalezy wartos¢ mocy
czynnej podzieli¢ przez wspdtczynnik mocy lub cos ¢. Na ogdt,
wartos$ci mocy czynnej i cos ¢ sa podane w paszporcie wyrobu.
Jezeli wspoétczynnik mocy nie jest podany, mozna przyjac
znaczenie 0,7.

W przypadku urzadzen zawierajacych asynchroniczne silniki
elektryczne (pompy, kompresory) przy obliczaniu catkowitej
mocy stabilizatora nalezy przyja¢ pod uwage prady rozruchowe.
Poniewaz kazdy asynchroniczny silnik elektryczny w chwili
uruchomienia pobiera 3-5 razy wiecej energii niz podczas pracy
znamionowej. W zwiazku z tym, podana w paszporcie wyrobu
moc w obliczeniach nalezy pomnozy¢ co najmniej razy trzy, w
celu unikniecia przeciazenia stabilizatora podczas uruchomienia
takich urzadzen.

Po obliczeniu sumy, otrzymanej w powyzszy sposob,
wartosci catkowitej mocy wszystkich urzadzen elektrycznych,
po pomnozeniu przez wspoétczynnik marginesu mocy (1,3) i
pomnozeniu przez wspotczynnik przeciazenia (w zaleznoéci od
wartoéci granicznej napiecial, otrzymujemy wymagana moc
stabilizatora. Montaz jednego stabilizatora dla catego domu,
mieszkania, biura lub kilku stabilizatoréw dla wybranych
grup odbiorcéw okresla sie na podstawie maksymalnej
mocy stabilizatoréw oraz mozliwosciami finansowymi. Kilka
stabilizatoréw beda kosztowaty wiecej niz jeden takiej samej
mocy, lecz niezawodnos$c i precyzyjnosé utrzymania napiecia na
zadanym poziomie bedzie wyzsza.

Napiecie wejsciowe, V

Maksymalna moc, %

100 150 200250 300
130 160 190 255 280

Zaleznos$¢ maksymalnej tacznej
mocy od napiecia wejsciowego



Przekazniki przemystowe
e.relay

W zaleznodci od typu, przekazniki sa przeznaczone do ochrony sieci niskiego napiecia i urzadzen
elektrycznych przed zwarciem, uptywem na ziemie, w celu ochrony ludzi w razie bezpoéredniego lub
posredniego kontaktu z otwartymi przewodzacymi czedciami urzadzen elektrycznych, ochrony przed
pozarami wynikajacymi z przyczyny naruszenia izolacji przewoddw, kabli i przewodzacych prad czesci

urzadzen elektrycznych.

)
Struktura oznaczenia e.relay.X.X 0 2O
'|' 'H‘ on/off/trip
e. — marka handlowa E.NEXT e l
relay — seria o A_
LN
X — wykonanie o
\_ 2,5mm?
e.trans.cur.kct.Xs Vi
e. — marka handlowa E.-NEXT o T l oA
trans.curkst — seria ood
X — wymiar A

Dane techniczne

Nazwa parametru Wartos¢
Zakres napiec¢ pracy obwoddw zasilania Uo, V 198-265
Nominalna czestotliwo$¢, Hz 50

Pomiar pradu

Za pomoca zewnetrznych transformatoréw pradu

Maksymalny wejéciowy prad stykéw le (AC250v, cos ¢ = 1), A 13
Maksymalny czas przetaczenia, ms 15
Maksymalny pobér mocy, WA 3
Zywotnoéé elektryczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 10°
Zywotnoé¢ mechaniczna, cykli Wt/Wyt, nie mniej 5x 10
Poziom ochrony P20

Maksymalny przekréj podtaczanego przewodu, mm?

4, dla e.relay.klr123e - 2,5

Zakres temperatur pracy, °C -25..+ 40
Wysokoé¢ nad poziomem morza, m, nie wiecej 2000
Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna w 25 °C (bez kondensacjil, nie wiecej 80
Stopien zanieczyszczenia srodowiska 3
Umiejscowienie pracy w przestrzeni Dowolne

Montaz

Do panelu, na szyne DIN (e.relay.klr.123e]
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Zdjecie Nazwa

e.relay.ker.151

e.relay.kcr.153

e.relay.ker. 141

L . E e.relay.ker.152
e ——
@ @‘ e.relay.klr.121

e.relay.klr.123e

e.trans.curkct.40s

e.trans.curkct.55s

gy

e.trans.cur.kct.80s

Typ

Przekaznik
nadpradowy

Przekaznik

ziemnozwarciowy

Przekaznik

Pradu réznicowego

Transformator pradu
réznicowego

Charakterystyki czasowo-pradowe
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g zamowienia

Ustawienia wedtug pradu niskiego poziomu [>: 2...6 A. Ustawienia
wspotczynnika czasu zadziatania niskiego poziomu: 0,01...1 s. .

. . . 27 JRIE 0640008
Tryb zadziatania: z odwrécona zalezno$cia op6znienia czasowego
Ustawienia wedtug pradu wysokiego poziomu I>>: x1...5 I>

1,2
Ustawienia wedtug pradu niskiego poziomu I>: 2...6 A. Ustawienia
wspotczynnika czasu zadziatania niskiego poziomu: 0,01...1 s.
Tryb zadziatania: z odwrécona minimalna zaleznoscia opdznienia 0640009
czasowego
Ustawienia wedtug pradu wysokiego poziomu I>>: x1...5 I>
Zakres ustawien wedtug pradu niskiego poziomu [>: 0,1...2 A.
|ZDakres qsta{vylen opoz_r_nerona zadziatania: 0,1...1 s. 10640006
recyzyjnosc regulacji: 5%.
Zakres ustawien wedtug pradu wysokiego poziomu I>: x1...5 >
0,9
Zakres ustawien wedtug pradu niskiego poziomu [>: 0,1...2 A.
'ZDakres qst§vy|en opoz_meruna zadziatania: 0,01...1 s. 10640007
recyzyjnosc regulacji: 5%.
Zakres ustawien wedtug pradu wysokiego poziomu I>: x1...5 1>
Regulacja ustawienia czutosci pradu réznicowego, 1An: 100, 200, 300,
400, 500, 600, 700, 800, 900,1000 mA. 03 10640004
Ustawienia opéZnienia czasowego: 100, 250, 500, 750 ms; 1, 1,25, 1,5, '
1,75,2,2,25,2,5,2,75, 3 s.
Regulacja ustawien odcinajacego znamionowego pradu réznicowego
1-go stopnia I1An: 30, 50, 75, 100, 125, 150, 200, 250, 300, 500, 750 mA;
Regulacja ustawien odcinajacego znamionowego pradu réznicowego
2-go stopnia lAn: 1, 1.25,1.5,2,2.5,3,5,7.5,10,12.5,15, 20, 25, 30 A;
Regulacja ustawien krotnosci znamionowego pradu réznicowego: 0,3 10640005
x1, x10, x100.
Ustawienia opéznienia czasowego: 50, 100, 150, 250, 350, 500, 1000,
3000 ms.
Najwiekszy pierwotny prad pracy: 250 A
Znamionowy prad wtérnego uzwojenia: 3 A.
Klasa precyzyjnosci: 5P, 10 P. 10640001
Maksymalne dopuszczalne napiecie mierzonej sieci 0,72 kV.
Najwiekszy pierwotny prad pracy: 400 A
Znamionowy prad wtérnego uzwojenia: 3 A. ’
Klasa precyzyjnosci: 5P, 10 P. 0.5 10640002
Maksymalne dopuszczalne napiecie mierzonej sieci 0,72 kV.
Najwiekszy pierwotny prad pracy: 630 A
Znamionowy prad wtérnego uzwojenia: 3 A. .
Klasa precyzyjnosci: 5 P, 10 P. 10640003
Maksymalne dopuszczalne napiecie mierzonej sieci 0,72 kV.
e.relay.kcr.153 t e.relay.ker.152

20
15

0.5
0 0.4
0.3
0.1 0.2
0.1
0.05
3 45 11> 1 15 2 3 45

o
N

0.1

0.05
/1>



Schematy podtaczenia
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Wymiary gabarytowe 1 montazowe
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